EPA FR-E500 EC

Frequenzumrichter fur Drehstrommotore von 0,2 bis 7,5kW
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FR-E500 EC - der Kompaktumrichter

Kompakte Bauform mit einer erweiterten Stromvektorreglung - dies ist die herausragende Eigenschaft des
FR-E500. Er besitzt die meisten Parameter seines gréBeren Bruders FR-A540 EC und reiht sich Itckenlos
in die Systemvielfalt der Mitsubishi-Frequenzumrichter ein.

Der FR-E500 ist als 1-phasiges Gerat (Baureihe FR-E520S) fur 230 VAC von 0,2 bis 2,2 kW und als
3-phasiges Gerat (Baureihe FR-E540) fur 400 VAC von 0,4 bis 7,5 kW erhéltlich. Der Ausgangsfrequenz-
bereich liegt zwischen 0 und 400 Hz.

Technische Details:
® Netzanschluss ein- und dreiphasig, 230 V und 400 V

® Durchgéangiges Konzept fir Anschluss und Parametrierung
® Soft-PWM flr einen flUsterleisen Antrieb

® Kompakte Bauform

® Programmierung Uber optionales Bedienteil oder PC
® Bremschopper standardmaBig eingebaut
® PWM-Taktfrequenz von 0,7 kHz bis 14,5 kHz wahlbar

® Programmierbare analoge und digitale Ein-/Ausgange fnidion

® Programmierbares Relais

Schallpegel

® Umgebungstemperaturen von -10 °C bis +50 °C
® Negative und positive (SPS-) Logik zur Ansteuerung

® DC-Bremsung

4

2 Zeit[s]

® Spannungs-/Drehmomentboost

0 2k 4k 6k 8k 10k 12k 0
Frequenz [Hz]

® Fangen eines drehenden Motors

® Serielle RS 485-Schnittstelle ist Standard

® Umfassender Motorschutz durch internes Temperaturmodell
® 15 Festdrehzahlen

® S-Rampe

Ohne Soft-PWM-
Funktion

Schallpegel

® 2 Ausblendfrequenzen

T = —=— 5 Iitls]

@ Automatischer Reset aktivierbar ST . B

® 2. Parametersatz aktivierbar Die sog. “Soft-PWM”-Funktion sorgt fiir einen flisterleisen Motor.
® Umfangreiche Schutzfunktionen mit Fehlerdiagnose

® Weltweiter Standard CE, UL, cUL

® 4 Multi-Funktionseingange S =

® Programmierbarer PID-Regler =

® Mehrsprachige Programmiereinheit verfigbar (8-sprachig)
® EMV-Vertraglichkeit

® Erweiterbar mit Optionskarten (z.B. Profibus)

Der eingebaute Lufter ist leicht zuganglich und programmierbar.
Er schaltet im “Standby” - Betrieb automatisch ab, dadurch
erhoht sich die Lebensdauer.




Blockschaltbild
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Das Blockschaltbild zeigt die Schaltung bei positiver Logik.

Klemmenbelegung der Leistungsklemmen

Funktion Klemme  Bezeichnung Beschreibung
L1,12,13*  Netzspannungsanschluf® Netzspannungsversorgung des Frequenzumrichters (380-480 V AC, 50/60 Hz)
AnschluB fiir externe ; e

et Rram An den Klemmen + und — kann eine externe Bremseinheit angeschlossen werden.

+ PR AnschluB fiir optionalen An den Klemmen + und PR kann optional ein externer Bremswiderstand angeschlossen werden.
Leistungs- ! externen Bremswiderstand Hierzu ist die Briicke zwischen PR und PX zu entfernen (nur fiir FR-E 540-0,4 k bis 7,5 k).
anschliisse Pl + Anschluf3 fiir Zwischen den Klemmen P1 und + kann optional eine Zwischenkreisdrossel angeschlossen werden.

d Zwischenkreisdrossel Hierzu ist die Briicke zwischen P1 und + zu entfernen.
uv,w MotoranschluB Spannungsausgang des Frequenzumrichters (3phasig, 0 V bis AnschluBspannung, 0,2—400 Hz)
—L— PE SchutzleiteranschluB des Frequenzumrichters

* L1, Nfiir Tphasigen Anschlu@




Klemmenbelegung der Signalklemmen

Funktion Klemme  Bezeichnung Beschreibung
STF Startsignal fiir Rechtslauf Der Motor dreht im Rechtslauf, wenn an Klemme STF ein Signal anliegt.
STR Startsignal fiir Linkslauf Der Motor dreht im Linkslauf, wenn an Klemme STR ein Signal anliegt.
Stever: RH,RM,RL  Geschwindigkeitsvorwahl Vorwahl von 15 verschiedenen Ausgangsfrequenzen
anschliisse . ; SR 5 5 = 5
MRS Reglersperre Die Reglersperre stoppt die Ausgangsfrequenz ohne Beriicksichtigung der Verzogerungszeit. Durch Anderung eines Parameters

kann die getaktete Gleichspannung der DC-Bremsung solange ausgegeben werden, wie die Reglersperre aktiviert ist.

Das Riicksetzen des Frequenzumrichters nach Ansprechen einer Schutzfunktion erfolgt durch ein Signal

RES RESET-Eingang an der RES-Klemme (t > 0,1s).

Eine bestimmte Steuerfunktion wird durch Verbindung der entsprechenden Klemme mit der SD-Klemme aktiviert.

Bezugs- D qugrrrS]tee!Eseé:L?er:Zggspunkt Die SD-Klemme ist von der Digitalelektronik durch Optokoppler isoliert.
punkte 9ang Gemeinsamer Bezugspunkt (negative Logik) fiir 24 V DC/0,1 A-Ausgang (PC-Klemme).
PC +24V DC-Ausgang 24V DC/0,1 A-Ausgang; Bezugspunkt fiir ,positive Logik”
% Ausgangsspannung 5 V DC.
10 ls’g?:r?tﬁl:r%seilésrgﬁgghmrﬁ Der max. Ausgangsstrom betrégt 10 mA.
Empfohlenes Potentiometer: 1k<2, 2 W linear
Eingang fiir Frequenz- Das Spannungs-Sollwertsignal 0-5 (10) V wird an diese Klemme angelegt. Der Spannungsbereich ist auf 05 V voreingestellt.
2
Sollwert- Sollwertsignal Der Eingangswiderstand betrégt 10 kC2.
vorgabe 5 Bezugspunkt fiir Frequenz- Soll-  Klemme 5 stellt den Bezugspunkt fiir alle analogen SollwertgrdBen sowie fiir das analoge Ausgangssignal AM dar.
wertsignal Die Klemme ist vom Bezugspotential des Steuerkreises nicht isoliert und darf nicht geerdet werden.
Eingang fiir
4 Strom-Sollwertsignal Das Strom-Sollwertsignal (4—20 mA DC) wird an diese Klemme angelegt. Der Eingangswiderstand betragt 250 €2.
4-20mA DC
AB.C Potentialfreier Die Alarmausgabe erfolgt iiber Relaiskontakte.
o Alarmausgang Die Kontaktleistung betragt 230V AC/ 0,3 A oder 30V DC/0,3 A.
Signalausgang Der Ausgang ist durchgeschaltet, wenn die Ausgangsfrequenz hdher als die Startfrequenz des Frequenzumrichters ist.
RUN
fiir Motorlauf Wird keine Frequenz ausgegeben oder ist die DC-Bremse in Betrieb, ist der Ausgang gesperrt.
Signal- FU E;]gur:]aglausgang Al Der Ausgang ist durchgeschaltet, sobald die Ausgangsfrequenz die in Parameter 42 (oder 43) vorgegebene Frequenz iiberschreitet.
ausgénge der Ausgangsfrequenz Andernfalls ist der FU-Ausgang gesperrt.
SE ?uerZ;%SnZ?;igg:Lge Bezugspotential zu den Signalen RUN und FU. Die Klemme ist vom Bezugspotential des Steuerkreises PC/SD isoliert.
Eine von 16 Anzeigefunktionen kann ausgewahlt werden, z.B. externe Frequenzanzeige.
AM Analogausgang Die Festlegung erfolgt iiber Parameter.
Angeschlossen werden kann z.B. ein Gleichspannungs-MeBinstrument. Die max. Ausgangsspannung betragt 10 Volt.
Schnittstelle . AnschluB der Bedieneinheit Kommunikation éiber RS485

(RS485) E/A-Standard: RS485, Multi-Drop-Betrieb, max. 19200 Baud
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FR-E500 mit gedffneten “Turchen” zum Programmieren.




Bedienung und Parametrierung

Far den FR-E500 sind zwei optionale Bedienteile erhaltlich: LED-Einheit FR-PA02-02 und die Klartext-LCD-
Einheit FR-PUO4. Die LED-Einheit FR-PA02-02 kann auf den FR-E500 aufgesteckt werden; eine separate
Montage (z. B. in eine Schaltschranktir) ist mit dem Adapter FR-E5P mdglich. Beide Bedienteile werden
Uber die RS 485-Schnittstelle verbunden.

Qo

LED-Anzeige

—

4stellige 7-Segment-Anzeige zur Darstellung
von BetriebsgroBen, Fehlermeldungen und
verschiedenen Funktionen

Anzeige von Einheit/Betriebszustand

Anzeige der aktuellen Einheit:

® Frequenz (Hz)

® Strom (A)

Anzeige des Betriebszustands:

® Betrieb (RUN)

® Anzeige Modus (MON)

® Betrieb iiber Bedieneinheit (PU)
® Externer Betrieb (EXT)

- S—
PARAMETER UNIT

"'50.0 0%

oos GIOR (DAL

LCD-Anzeige

4zeilige LCD-Anzeige (hintergrundbeleuchtet)

® |nteraktive Parametereinstellung

© Hilfefunktion

© fFehlermeldung

© 21 verschiedene Anzeigen (Frequenz, Stom,
Spannung, etc.)

Taster zur Einstellung der Betriebsart

Die Auswahl der gewiinschten Betriebsart er-
folgt durch Betétigen einer der Taster MONITOR,
SET, EXT OP oder PU OP.

Funktionstasten und numerische Tasten

Funktionstasten (hinter Klappe)

Tasten zur Auswahl bestimmter Funktionen tiber
die Anzeige und Eingabe numerischer Werte

Tasten fiir Einstell- und Meniifunktionen,
sowie Start und Stopp des Umrichters

Optionale LED-Bedieneinheit aufschnappbar auf FR-E500 Optionale LCD-Bedieneinheit mit Klartextanzeige und Kopierfunktion

Parameter

Die Einstellung des Frequenzumrichters erfolgt Uber Parameter. Uber 260 Parameter sorgen fiir eine opti-
male Anpassung an jede Antriebsaufgabe; in 807 aller Falle reicht jedoch meist die Einstellung von finf
bis zehn Parameter, um den Antrieb “zum Laufen zu bringen”. Die dargestellte tabellarische Auflistung zeigt
hier nur einen kleinen Teil der verflgbaren Parameter.

e ) [ e S N T
Drehmomentanhebung (manuell) 0-30% 7. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl 0-400Hz /9999
1 Maximale Ausgangsfrequenz 0-120Hz 29 Beschleunigungs-/Bremskennlinie 0/1/2
2 Minimale Ausgangsfrequenz 0-120Hz 30 Auswahl eines regenerativen Bremskreises 0/1
g V/f-Kennlinie (Basisfrequenz) 0} 0-400 Hz 31 Frequenzsprung 1A 0-400Hz /9999
Grund- 4 1. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl - RH© 0-400 Hz 32 Frequenzsprung 1B 0-400Hz /9999
parameter 5 2. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl - RM © 0-400 Hz 33 Frequenzsprung 2A 0-400Hz /9999
6 3. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl - RL 0-400 Hz 34 Frequenzsprung 2B 0-400 Hz /9999
1 Beschleunigungszeit 0-3605/0-3600s 35 Frequenzsprung 3A 0-400Hz/9999
8 Bremszeit 0-360s/0-3600 36 Frequenzsprung 3B 0-400Hz /9999
g Stromeinstellung fiir elektr. Motorschutzschalter 0-500A 31 Geschwindigkeitsanzeige 0/0,1-9998
10 DC-Bremsung (Startfrequenz) 0-120 Hz 38 Frequenz bei 5V (10 V) Eingangsspannung 1-400 Hz
1 DC-Bremsung (Zeit) 0-10s 39 Frequenz bei 20 mA Eingangsstrom 1-400 Hz
12 DC-Bremsung (Spannung) 0-30% Einstellung der 41 Soll-/Istwertvergleich (SU-Ausgang) 0-100%
3 Startfrequenz 0-60Hz Kontroll- 2 Ausgangsfrequenziiberwachung (FU-Ausgang) 0-400 Hz
14 Auswahl der Lastkennlinie @ 0-3 ausginge /3 Frequenziiberwachung bei Linkslauf 0-400Hz /9999
15 Tipp-Frequenz 0-400 Hz 4 2. Beschleunigungs-/Bremszeit 0-3605/0-3600
16 ?F;;hgfg;lljgﬂrzlgs und Bremszeit in der 0-360s/0-3600 T 45 2. Bremszeit 0-360s/ 0-36005/9999
Parameter- 46 2. Manuelle Drehmomentanhebung @ 0-30%/ 9999
18 Hochgeschwindigkeits-Frequenzgrenze 120-400 Hz satz o 2. Vif-Kemninie @ 0-400 Hz/ 9999
12 LI Ausgangsspannung.® 0-1000V/B8/%559 18 2. Stromeinstellung fiir elektr. Motorschutzschalter 0-500A/9999
20 gre;#giferﬁquenz ek oy 1-400Hz 52 LCD-Anzeige an der Bedieneinheit @ 0/23/100
21 Schrittweite fir Beschleunigung/Verzogerung 0/1 z'::tl?:n o 55 BezugsgrdBe fir externe Frequenzanzeige @ 0-400 Hz
2 Strombegrenzung ® 0-200% 56 BezugsgroBe fir externe Stromanzeige @ 0-500A
:::;'::,e,:_r 23 Stromgrenze bei erhohter Frequenz ® 0-200% /9999
Le'?t‘:?e‘::-: 24 4. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl 0-400Hz/9999 ... Weitere Parameter entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung
anpassung 25 5. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl © 0-400Hz /9999
26 6. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl © 0-400Hz /9999




Optionen

Fur den FR-E500 sind eine Reihe von Optionen erhéltlich; diese sind hier in dieser Ubersicht nur kurz
beschrieben. Eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Teile ist auf Anfrage erhaltlich.
Wir beraten Sie gerne.

FR-PU0O4 PARAMETER UNIT

FR-DU04 CONTROL PANEL
| Hz

A
v
seT) |ext @ MON EXT PU
& @
@O@UT B @ E @
FWD STOP.
@ @ @ O =T @ RESET
ORCXORT
O E

FR-PUO4 - LCD-Bedieneinheit
FR-DUO4 - LED-Bedieneinheit

SC-FRPC - Verbindungskabel FR-E - PC

Fur den FR-E500 sind zahlreiche
Optionskarten erhaltlich.

Steckplatz




Abmessungen - Umrichter

FR-E 540-0,4 k bis 3,7 k EC und FR-E 520S-04 k bis 2,2 k EC
2xe5
K %] L .
g [ ——l
| B
[
o 4] K |
EJ-H @ A1 61 11
6 128 6
I [ A
140
Typ A A
FR-E5400,4k/0,75k 116 4
FR-E5401,5k/2,2k/ 3,7k 136 64
FR-E52050,4k/0,75k 136 64
FR-E520S1,5k/ 2.2k 156 84
Alle MaBangaben in mm
FR-E 540-5,5 k und 7,5 k EC
2x@85
©
B - Q__ L, |
g l ——————— —
| B
3|3
| B
o py | [P =
QLIJ © 73 | o4 1
6 208 6 U
u 148
220

Alle MaBangaben in mm




Abmessungen - Netzfilter

Funkentstorfilter FR-ESNF-H 0,75 k bis FR-ESNF-H 7.5 k und FFR-Typen
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Unterbaumontage ; :
1 ] iin
D00000ERRRO00000] °
Filter w Wi/w2 B C D
FFR-E5208-14A-SF1 140 128 8 30 46
FFR-E520S-34A-SF1 140 128 125 30 55
Filter w W1/w2 D FFR-E540-4,5A-SF1 140 128 8 30 46
FR-ENF-H0,75k -H 3,7k 140 128 46 FFR-E540-15A-SF1 140 128 8 30 46
FR-ENF-H7,5k 220 208 47 FFR-E540-27A-SF1 220 208 12,5 30 55

Alle MaB inmm

70
S S )
— Cey ViLes Ableit-  Gewicht
leistung  Klasse " A K
olg ] FRES20SEC FRESAOEC  [w] stom[mAl  [kg]
<~

— FFR-E540-4,5A-SF1 — 04k-075k 4 A+B® <30 13
. FFR-E540-15A-SF1 — 15k-37k 12 A+B@ <30 145

ol o o @
B| B ) - FFR-E540-27A-SF1 — 55k-75k 25 A+B <30 17

2|2 A
- - FFR-E5205-14A-SF1 04k-075k — n A+B® <30 13
FFR-E5205-34A-SF1 15k-22k — 17 A+B@ <30 13
o FR-ESNF-H 0,75k = 04k-0,75k 55 A+BD <30 11
FR-ESNF-H 3,7k — 15k-37k 8 A+B® <30 12
r—L FR-ESNF-H7,5k — 55k-75k 15 A+BD <30 2
FR-ESNFS- 0,75 k 04k-075k — 5 A+BD <30 05
FR-ESNFS- 2,2k 15k-22k — 15 A+B® <30 06
o Die Filter entsprechen der Forderung EN55022A bei einer Leitungslange von 5 m.
. . . . Die Filter entsprechen den Forderungen nach EN 55011A bei einer Leitungslange von 100 m und EN 550228 bei einer Leitungs-
Einbau (in den Kuhlkérper Iénge von 20 m.
des FR-E520S)

@)
7

(Yo=rrrz7777777777,

Filtermontage

Filtermontage am FR-E 540 EC

am FR-E 520 S EC




Technische Daten FR-E500 EC

Baureihe

Ausgang

Eingang

Einstell-
maglich-
keiten

Steuer

signale
fiir den
Betrieb

Motornennleistung @ kW
kVA
Geritenennstrom ® A
Uberlastbarkeit®

Spannung®

Ausgangsleistung

AnschluBspannung
Spannungsbereich
Frequenzbereich
Eingangsnennleistung @ kVA
Steuerverfahren

Modulationsverfahren

Taktfrequenz

Frequenzbereich

Frequenz- analog

auflosung digital

Frequenzgenauigkeit
Spannungs-/

Frequenzkennlinie

Magliches Startmoment
Drehmomentanhebun
Beschleunigungs-/Bremszeit
Beschleunigungs-/Bremskennlinie

Regenerativ®
Bremsmoment

DC-Bremse
Strombegrenzung
Spannungsbegrenzung

Schnelle Strombegrenzung
Motorschutz

Analogeingang
Digital

Frequenz-
sollwerte

Startsignal

Drehzahlwahl

2.Funktionen

Auswahl
Stromeingang

Externer
Thermoschalter

Eingangs-
signale

PU<->Externer
Betrieb

V/F<->Vektor-
regelun

Stoppsignal
Fehlermeldung
riicksetzen

Betriebsfunktionen

Betriebszusténde
Ausgangs-
signale

Analogsignal

FRES0SEC b
0,4k 0,75k 15k 2,2k 0,4k 0,75k 15k 2,2k 3,7k 55k 7,5k
04 0,75 3 22 04 075 15 22 37 55 15
095 15 2,1 38 1,2 2,0 30 46 72 91 13,0
225 4 1 10 16014 2622 4(38) 6(5.4) 15187 /NI 2 17
200 % des Gerétenennstroms fir 0,5 s; 150 % fur 1 min.

3phasig, 0V bis AnschluBspannung

Tphasig, 200-240V AC,15 %/ +10 % 3phasig, 380-480 VAC,15% / +10 %

170-264 V/ AC bei 50 / 60 Hz 323-528 V/ AC bei 50/ 60 Hz

50/60Hz+5% 50/60Hz+5%

iI’5 23 4,0 52 it 25 45 59 9 12 17

Vektorregelung mit Selbsteinstellung der Motordaten oder V/f-Steuerung

Sinusbewertete PWM, Soft-PWM

0,7-14,5 kHz, frei einstellbar

0,2-400 Hz

Uber Klemmen 2-5: 1/500 des maximalen Frequenzsollwertes (5-V-DC-Eingang); 1/1000 (10-V-, 20-mA-DC-Eingang)
0,01 Hz / 50 Hz (auch Impulseingang)

+0,5 % der Maximalfrequenz (Temperaturbereich 25 °C-+10 °C) bei Analogeingang;
+0,01 % der Maximalfrequenz bei Digitaleingang

Basisfrequenz einstellbar zwischen 0 und 400 Hz;
Auswahl zwischen konstantem oder variablem Drehmoment

>150 %/ 1Hz,200 % / 3Hz (fiir Vektorregelung oder Schlupfkompensation)

Manuelle Drehmomentanhebung; 0-30 % einstellbar

0,01; 0,1 bis 3600 s getrennt einstellbar

Linearer oder S-formiger Verlauf, frei wéhlbar

0,4 kund 0,75 k: 100 % oder mehr; 1,5 k: 50 % oder mehr; 2,2 k bis 7,5 k: 20 % oder mehr

Bremsdauer und Bremsmoment einstellbar,
Betriebsfrequenz: 0—120 Hz, Betriebszeit: 0~10s, Spannung: 030 % (extern einstellbar)

Ansprechschwelle 0-200 %, frei einstellbar, auch per Analogeingang
Ansprechschwelle fest voreingestellt; Aktivierung wéhlbar
Ansprechschwelle fest voreingestellt; Aktivierung wahlbar
Elektronisches Motorschutzrelais (Nennstrom frei einstellbar)
0-5VDC, 0-10V DC, 4-20 mA

Uber Bedieneinheit, RS-485 oder Netzwerk

Individuelle Auswahl zwischen Rechts- und Linkslauf
Als Starteingang kann ein selbsthaltendes Signal gewéhit werden.

Bis zu 15 Drehzahlen kénnen aufgerufen werden (jede Drehzahl kann dabei im Bereich von 0-400 Hz voreingestellt werden).
Die Istdrehzahl kann wéhrend des Betriebs tiber die Bedieneinheit veréndert werden.

Auswahl der zweiten Funktionen (Beschleunigungs-/Bremszeit, Drehmomentanhebung, Basisfrequenz, elektronisches Motorschutzrelais)

Frequenzeinstellung tiber Stromeingangssignal 4 bis 20 mA DC
Abschalten des Frequenzumrichters durch externes Thermorelais
Umschaltung der Betriebsarten zwischen ,PU" und , Extern"

Umschaltung zwischen V/F- und Vektorregelung

Abschalten des Frequenzumrichterausgangs (Frequenz und Spannung)

Die Fehlermeldung (Alarmsignal) wird mit dem Ruicksetzen der Schutzfunktion zuriickgesetzt.

Maximale und minimale Frequenzeinstellung, Frequenzspriinge, Auswahl des Eingangs fiir externen Thermoschalter, automatischer Wiederanlauf nach

Netzausfall, Reversierverbot, Schiupfkompensation, Betriebsartenwahl, Auto-Tuning, PID-Regelung, Betrieb tiber PC (RS485) oder offene Netzwerke

2 husgabemaglichkeiten (Open-Collector-Ausgang) sind wahibar: Zustand der Frequenzregelung, Soll-/Istwertvergleich, Frequenzerkennung,
Uberlastanzeige, Nullstromerkennung, Ausgangstromiiberwachung, PID-Untergrenze, PID-Obergrenze, PID-Vorwrts/Riickwirts-Drehung,
Betriebsbereitschaft, leichter Fehler und Alarm, T Kontaktausgang kann ausgewahit werden (230 V AC; 0,3A/30V DC; 0,3 A)

Eine der folgenden Anzeigen ist maglich:
Ausgabefrequenz, Motorstrom, Ausgangsspannung, Analogausgabe (0-10V DC).

®




Technische Daten FR-E500 EC
FRES20 EC

Baureihe
04k 0,75k 1,5k 2.2k 04k 0,75k 1,5k 2.2k 3,7k 55k 75k
Anzeige auf der Betriebszustand Ausgangsspannung, Ausgangsstrom, Frequenz-Sollwert, Betrieb
Bedieneinheit ; ) : o
(FR-PU04/ e Nach dem Ansprechen einer Schutzfunktion erfolgt die Anzeige einer Fehlermeldung.
; FR-PA02-02) g Bis zu 4 Fehlermeldungen konnen gespeichert werden.
Anzeige
Jusatzfunktionen  Detriebszustand Anzeige des Signalzustands an den Ein- und Ausgangsklemmen
auf der Bedien- Interaktive : . : T s
einheit FR-PUO4  Begienun gsfihrung Interaktive Fihrung bei der Bedienung und Fehlersuche tiber die Hilfe-Funktion
Uberstrom (wahrend der Beschleunigung, Verzogerung oder bei konst. Geschwindigkeit), Uberspannung im Zwischenkreis, Unterspannung ®,
Al kurzzeitiger Spannungsausfall ©, Uberlast (Motor/Frequenzumrichter), Bremstransistortiberwachung, KurzschiuB am Ausgang,
Schutz Abschaltschutz Uberstrom, Uberlast-Alarm, Uberhitzung des Bremswiderstandes, Uberhitzung Kuihlkdrper, Ventilatorfehler ©,
Fehler in Optionseinheit, Parameterfehler, PU-Verbindungsfehler, Erdschiuf
Schutzart P20
. Kiihlung Selbstkiihlung Geblasekiihlung Selbstkiihlung Geblésekhlung
Sonstiges .
Gewicht (kg) 9 i 2,0 20 9 19 20 2 2,1 38 38

@ Die Leistungsangaben der Motornennleistung beziehen sich auf eine Motorspannung von 400V, max. Umgebungstemperatur 40 °C, PWM-Taktfrequenz TkHz.

@ Die Prozentwerte der Uberlastbarkeit des Geratenennstroms kennzeichnen das Verhéltnis zum Nennausgangsstrom des Frequenzumrichters. Fiir eine wiederholte Anwendung ist es erforderlich, den Frequen-
zumrichter und den Motor solange abkiihlen zu lassen, bis deren Betriebstemperatur unter den Wert sinkt, der bei 100 % Last erreicht wird.

® Die maximale Ausgangsspannung kann den Wert der Eingangsspannung nicht ibersteigen. Die Einstellung der Ausgangsspannung kann tiber den gesamten Bereich der Eingangsspannung erfolgen.
@ Die Eingangsnennleistung ist von dem Impedanzwert (einschiieBlich Kabel und Eingangsdrossel) auf der Netzeingangsseite abhéngig.
® Dig in Klammern angegebenen Werte des Geratenennstroms gelten fiir eine Umgebungstemperatur tiber 40 °C und einer Einstellung von Parameter 72 groBer gleich 2 kHz.

® Bei Unterspannung oder kurzzeitigem Netzausfall wird kein Alarm ausgegeben oder angezeigt. Der Frequenzumrichter ist jedoch geschitzt, falls bei der Wiederherstellung der Sapnnungsversorgung ein
Uberstrom oder eine regenerative Uberspannung auftritt.

@ Das angegebene Bremsmoment ist ein Durchschnittswert (abhangig von den Motorverlusten), wenn nur der Motor von 50 Hz aus in der kiirzesten Zeit abgebremst wird. Wird der Motor von einer Frequenz
abgebremst, die groBer als die Basisfrequenz ist, reduziert sich das Bremsmoment entsprechend. Da die Frequenzumrichter der Serie FRE 500 EC tber keinen internen Bremswiderstand verfiigen, verwenden
Sie bei groBen regenerativen Energien einen externen Bremswiderstand oder eine Bremseinheit (BU).

Die Angabe gilt nicht fir die Frequenzumrichter FR-E 540-0,4 k, -0,75 k EC und FR-E 520-0,1k bis -0,4 k EC, da diese nicht mit einem Liifter ausgestattet sind.

Allgemeine Betriebsbedingungen

-10°C bis +50 °C (kein Frost)

Umgebungstemperatur bei Betrieh Bei Anwahl der Lastkennlinie mit quadratischem Moment betragt die max. Temperatur 40 °C (nur FR-E 540).

Lagertemperatur © -20 bis +65°C

Lulissige relative Luftfeuchtigkeit Max. 90 % (ohne Kondensation)

Aufstellhche Max. 1000 m tber n. N.; 3 % Lastminderungsfaktor pro 500 m bei Hohen von 1000 m bis 2500 m (91 %)
Schutzart P20

StoBfestigkeit 10G (je 3 malin 3 Richtungen)

Vibrationsfestigkeit 0,6 G: Widerstand gegen Vibrationen von 10-55 Hz fiir 2 Std. in alle 3 Achsenrichtungen
Umgebungsbedingungen Nur fir Innenrdume, Umgebungen mit aggressiven Gasen meiden, staubfrei aufstellen

Lulassungen UL/CSA/CE/EN
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® EP ANTRIEBSTECHNIK cmoH
FliederstraBe 8, D-63486 Bruchkdbel
qW Telefon: 0700ANTRIEBE (1 orec
W%w oder:  +49 (0)6181 /97 04-0
W('ﬂ/ Telefax: +49 (0)6181 / 97 04-99
E-Mail: info@epa-antriebe.de
) Internet: www.epa-antriebe.de
Marken - geschaéftliche Bezeichnungen

Die erwahnten Firmen- und Produktnamen dienen ausschlieBlich der Kennzeichnung und werden als solche ohne Berlicksichtigung eines eventuell bestehenden gewerblichen Schutzrechtes genannt; das Fehlen der
Kennzeichnung eines eventuell bestehenden gewerblichen Schutzrechtes bedeutet nicht, dass der erwahnte Firmen- und/oder Produktname frei ist. Das EPA-Logo und EPA-Zeichen sind eingetragene Warenzeichen der
EP Antriebstechnik GmbH.

Alle Rechte vorbehalten. Technische Anderungen vorbehalten. EPA-Form: 27.15d/09.02a  © by EPA, made by TPi
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