FR-A540(L-G) EC

Frequenzumrichter fur Drehstrommotore von 0,4 bis 450kW
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FR-A540(L-G) EC fiar anspruchsvolle Antriebsaufgaben

Die Frequenzumrichterreihe FR-A540 EC laBt sich durch die umfangreichen Funktionen fir nahezu jede
Antriebsaufgabe einsetzen. Neuartige Technologien und der Einsatz eines RISC-Prozessors bieten einen
exzellenten Rundlauf in niedrigen Drehzahlen. Die erweiterte Stromvektorregelung stellt dem Antrieb ein
Uberproportionales Drehmoment zur Verfigung.

Die Umrichter FR-A540 EC sind im Leistungsbereich von 0,4kW bis 55kW verfugbar; fir den héheren
Leistungsbereich von 75kW bis 450kW stehen die Umrichter der Reihe L-G zur Verfugung.

Technische Details:

e Netzanschluss dreiphasig, 380V bis 480V (50/60Hz) = = K

e Durchgangiges Konzept fir Anschluss und Parametrierung POWER Anzsige . [ Sbesng

® Soft-PWM fur einen flusterleisen Antrieb ALARM-Anzeie ? e G

e Kompakte Bauform ”M“”“W”“ 5

e Programmierung (ber LED-/LCD-Bedienteil oder PC e Cponen | l . ;s::s;s:u
® Bremschopper und Bremswiderstand bis 7,5kW eingebaut Rr\__ﬂ____ﬁ_ Erdungsanschiul
® PWM-Taktfrequenz von 0,7kHz bis 14,5kHz wéahlbar

® Programmierbare analoge und digitale Ein-/Ausgénge Pt

® Programmierbares Relais

Schallpegel

® Umgebungstemperaturen von -10°C bis +50°C
® Negative und positive (SPS-) Logik zur Ansteuerung .
® DC-Bremsung

® Spannungs-/Drehmomentboost =
® Fangen eines drehenden Motors e
o Serielle RS485-Schnittstelle ist Standard

® Umfassender Motorschutz durch internes Temperaturmodell

Ohne Soft-PWM-
Funktion

Schallpegel

® 15 Festdrehzahlen

® S-Rampe

e 2 Ausblendfrequenzen N
— x i Zalt 5

® Automatischer Reset aktivierbar § B % o N W o

e Drei (|) Parametersatze aktivierbar Die sog. “Soft-PWM”-Funktion sorgt fiir einen flisterleisen Motor.

® Umfangreiche Schutzfunktionen mit Fehlerdiagnose

® Weltweiter Standard CE, UL, cUL

® 4 Multi-Funktionseingange

® Programmierbarer PID-Regler

® Mehrsprachige Programmiereinheit verfugbar (8-sprachig)
® EMV-Vertraglichkeit

® Erweiterbar durch verschiedene Optionskarten

Der eingebaute Lufter ist leicht zuganglich und programmierbar.
Er schaltet im “Standby” - Betrieb automatisch ab, dadurch
erhoht sich die Lebensdauer.
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Klemmenbelegung der Leistungsklemmen

Klemme

11,1213

Funktion

P/, N/ —

P/+, PR

Leistungs-
s hilisse P1,P/+

(PO, P1)
UVv.W
L1, k21

|

Bezeichnung
Netzspannungsanschluss

Anschluss fiir externe
Bremseinheit

Anschluss fiir optionalen
externen Bremswiderstand

Anschluss fiir
Iwischenkreisdrossel

Motoranschluss

Steuerspannungsanschluss

PE

Beschreibung

Netzspannungsversorgung des Frequenzumrichters (380-480 V AC, 50/60 Hz)

An den Klemmen P/ und N/- kann eine externe Bremseinheit angeschlossen werden (nicht bei FR-A 540L-G 375 k und 450 k).

An den Klemmen P/+und PR kann optional ein extemner Bremswiderstand angeschlossen werden.
Hierzu ist die Briicke zwischen PR und PX zu entfernen (nur fiir FR-A 540-0,4 k bis 7,5 k).

Die Klemmen P1 und P/+ (bis 280 k) bzw. PO und P1 (375 k und 450 k) dienen zum Anschluss einer Zwischenkreisdrossel.
Beim FR-A 540L-G muss die mitgelieferte Zwischenkreisdrossel an die vorstehend bezeichneten Klemmen angeschlossen werden!

Spannungsausgang des Frequenzumrichters (3phasig, 0V bis Anschlussspannung, 0,2-400 Hz)

Netzspannungseingang zur separaten Spannungsversorqung des Steuerkreises

Schutzleiteranschluss des Frequenzumrichters




Klemmenbelegung der Signalklemmen

Funktion Klemme  Bezeichnung Beschreibung

STF Startsignal fiir Rechtslauf Der Motor dreht im Rechtslauf, wenn an Klemme STF ein Signal anliegt.

STR Startsignal fiir Linkslauf Der Motor dreht im Linkslauf, wenn an Klemme STR ein Signal anliegt.

STOP E:Ish;tt:riti;r:gls Die Startsignale sind selbsthaltend, wenn an Klemme STOP ein Signal anliegt.

RH,RM,RL  Geschwindigkeitsvorwahl Varwahl von 15 verschiedenen Ausgangsfrequenzen
Der Tipp-Betrieb wird durch ein Signal an der JOG-Klemme ausgewahlt (Werkseinstellung). Bei den Frequenzumrichtern FR-A

J0G Tipp-Betrieb 540L-G
Steuer- 375 k und 450 k steht die JOG-Klemme nicht zur Verfiigung. Die Drehrichtung wird iiber die Startsignale STF und STR bestimmt.
anschliisse RT Iweiter Parametersatz Durch ein Signal an der RT-Klemme kann ein zweiter Parametersatz angewahlt werden.

Die Reglersperre stoppt die Ausgangsfrequenz ohne Beriicksichtigung der Verzigerungszeit. Durch Anderung eines Parameters kann

MRS Reglersperre die getaktete Gleichspannung der DC-Bremsung solange ausgegeben werden, wie die Reglersperre aktiviert ist.

- Das Riicksetzen des Frequenzumrichters nach Ansprechen einer Schutzfunktion erfolgt durch ein Signal
RES RESET-Eingang an der RES-Klemme (t > 0,1s).
AU Freigabe Strom-Sollwert Das Einspeisen eines Stromes von 4—20 mA als Sollwertsignal ist nur dann miglich, wenn an Klemme AU ein Signal anliegt.
&) :::ﬁn’]g:i:;ﬂ&;lriederanfauf Wird an Klemme CS ein Signal angelegt, startet der Frequenzumrichter nach einem Netzausfall automatisch.
Eine bestimmte Steuerfunktion wird durch Verbindung der entsprechenden Klemme mit der SD-Klemme aktiviert.
Gemeinsamer Bezugspunkt Die SD-Klemme ist von der Digitalelektronik durch Optokoppler isoliert.
D
Bezugs- filr Steuereingange Bezugspotential fiir den Impulsausgang FM. Die Klemme ist vom Bezugspotential des Steuerkreises isoliert.
punkte Gemeinsamer Bezugspunkt fiir 24 V DC/0,1 A-Ausgang (PC-Klemme).
PC 24V DC-Ausgang 24V DC/0,1 A-Ausgang
Ausgangsspannung 10V DC.
10E Der max. Ausgangsstrom betragt 10 mA.
Spannungsausgang fiir Empfohlenes Potentiometer: 1k€2, 2 W linear
Potentiometeranschluss Ausgangsspannung 5V DC.
10 Der max. Ausgangsstrom betragt 10 mA.
Empfohlenes Potentiometer: 1 k<2, 2 W linear
2 Eingang fiir Frequenz- Das Spannungs-Sollwertsignal 0=5 (10) V wird an diese Klemme angelegt. Der Spannungsbereich ist auf 05 V voreingestellt.
sollwert- Sollwertsignal Der Eingangswiderstand betragt 10 k2.
vorgabe 5 Bezugspunkt fiir Frequenz- Klemme 5 stellt den Bezugspunkt fiir alle analogen SollwertgraBen sowie fiir das analoge Ausgangssignal AM dar.
Sollwertsignal Die Klemme ist vom Bezugspotential des Steuerkreises nicht isoliert und darf nicht geerdet werden.
1 E:':aﬂifzhgroﬁ'\:g;‘;? E';l Ein zusatzliches Spannungs-Sollwertsignal von 0-=5 (10) V DCkann an diese Klemme angelegt werden.
0_15 (10)VDC g Der Spannungsbereich ist auf 0—+10 V DC voreingestellt. Der Eingangswiderstand betragt 10 k<2.
Eingang fiir
4 Strom-Sollwertsignal Das Strom-Sollwertsignal (0/4—20 mA DC) wird an diese Klemme angelegt. Der Eingangswiderstand betrdgt 250 2.
4-20mA DC
ABC Potentialfreier Die Alarmausgabe erfolgt iiber Relaiskontakte. Gezeichnet ist der Normalbetrieb und der spannungslose Zustand. Wird die Schutz-
ofg Alarmausgang funktion aktiviert, zieht das Relais an. Die Kontaktleistung betragt 230V AC/0,3 A oder 30V DC/0,3 A.
RUN Signalausgang Der Ausgang ist durchgeschaltet, wenn die Ausgangsfrequenz hiher als die Startfrequenz des Frequenzumrichters ist.
fiir Motorlauf Wird keine Frequenz ausgegeben oder ist die DC-Bremse in Betrieb, ist der Ausgang gesperrt.
Signalausgang fiir Der SU-Ausgang dient der Uberwachung von Frequenz-Sollwert und Frequenz-Istwert. Der Ausgang wird durchgeschaltet, sobald
SU Frequenz- sich der Frequenz-Istwert (Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters) dem Frequenz-Sollwert (vorgegeben durch das Sollwert-
Soll-/Istwertvergleich signal) innerhalb eines voreingesteliten Toleranzbereiches angeglichen hat.
IPF zignalqtqsganﬁ f;; - gei cei\Tine.\r I;IuEtzfitigen Netzunterbrechung im Zeitraum von 15 ms < tipr < 100 ms oder bei einer Unterspannung wird der Ausgang
urzzeitigen Netzausfal urchgeschaltet.
G Der OL-Ausgang ist durchgeschaltet, wenn der Ausgangsstrom des Frequenzumrichters die in Parameter 22 voreingestellte Strom-
oL f[ig {iberl agta an'n grenze iiberschreitet und der Abschaltschutz Uberstrom aktiviert wurde. Liegt der Ausgangsstrom des Frequenzumrichters unterhalb
Signal- der in Parameter 22 eingestellten Stromgrenze, ist das Signal am OL-Ausgang gesperrt.
ausgange i 1 = ! . e o ,
o FU E;gurllllalausga ngzur Uberwa Der Ausgang ist durchgeschaltet, sobald die Ausgangsfrequenz die in Parameter 42 (oder 43) vorgegebene Frequenz iiberschreitet.
e A% Pl Andernfalls ist der FU-Ausgang gesperrt.
SE ?:}z;l%snpaﬁmg;ge Bezugspotential zu den Signalen RUN, SU, OL, IPF und FU. Die Klemme ist vom Bezugspotential des Steuerkreises P24 isoliert.
Eine von 16 Anzeigefunktionen kann ausgewahlt werden, z.B. externe Frequenzanzeige. FM- und AM- Ausgang kinnen gleichzeitig
benutzt werden. Die Festlegung erfolgt iiber Parameter.
FM Impulsausgang
Angeschlossen werden kann entweder ein Drehspulinstrument (MeBbereich: 1mA) oder ein Impulszahler mit einer Anfangsein-
stellung von 1440 Impulse/s bei 60 Hz Ausgangsfrequenz
Eine von 16 Anzeigefunktionen kann ausgewahit werden, z.B. externe Frequenzanzeige. FM- und AM- Ausgang kiinnen gleichzeitig
AM Analogausgang benutzt werden. Die Festlegung erfolgt iiber Parameter.
Angeschlossen werden kann z.B. ein Gleichspannungs-MeRinstrument. Die max. Ausgangsspannung betrégt 10 Volt.
Anschluss der Bedieneinheit Kommunikation iiber RS485
Schnittstelle —  (RS485) £/A-Standard: RS485, Multi-Drop-Betrieb, max. 19200 Baud

®




Bedienung und Parametrierung

Das integrierte Bedienfeld FR-DU04 ermdglicht eine schnelle und einfache Bedienung und Parametrierung,
sowie die Anzeige verschiedener BetriebsgréBen und Fehlermeldungen. Optional ist eine LCD-
Bedieneinheit FR-PU04 mit Klartextanzeige erhaltlich. Beide Bedienteile werden an die standardmaBige
RS485-Schnittstelle angeschlossen.

CONTROL PANEL LED-Anzeige

4stellige 7-Segment-Anzeige zur Darstellung
von BetriebsgraBen, Fehlermeldungen und
| verschiedenen Funktionen

Anzeige der Einheit

LED zur Anzeige der aktuellen Einheit:
® Frequenz (Hz)
® Strom (A)

| ® Spannung (V)

Betriebzustands-Anzeige

Anzeige des Betriebszustandes und der
Motordrehrichtung:

® Anzeige-Modus (MON)

® Externer Betrieb (EXT)

® Betrieb iber Bedieneinheit (PU)

® Rilickwartsdrehung (REV)

® Vorwartsdrehung (FWD)

E
PARAMETER UNIT

LCD-Anzeige

* Hilfefunktion
 Fehlermeldung

Spannung, etc.)
L

4zeilige LCD-Anzeige (hintergrundbeleuchtet)
* |nteraktive Parametereinstellung

* 21 verschiedene Anzeigen (Frequenz, Stom,

)

SET, EXT OP oder PU OP.

Die Auswahl der gewiinschten Betriebsart er-
folgt durch Betatigen einer der Taster MONITOR,

Ennkti, "

1 Taster zur Einstellung der Betriebsart

ische Tasten

RERNA®E]

©000@ @
meeed
Bede@

Tasten zur Auswahl bestimmter Funktionen iber
die Anzeige und Eingabe numerischer Werte

|

Standard-LED-Bedieneinheit mit Kopierfunktion
(gehért zum Lieferumfang)

Parameter

Die Einstellung des Frequenzumrichters erfolgt Uber Parameter. Uber 300 Parameter sorgen fiir eine opti-
male Anpassung an jede Antriebsaufgabe; in 807 aller Falle reicht jedoch meist die Einstellung von finf
bis zehn Parameter, um den Antrieb “zum Laufen zu bringen”. Die dargestellte tabellarische Auflistung zeigt

hier nur einen kleinen Teil der verflgbaren Parameter.

0l

Einstelibereich

FR-A540 EC FR-A 540L-G EC

Parameter

Bedeutung

] Drehmomentanbebung (manuell) © @ 0-30%

1 Maximale Ausgangsirequenz 0-120Hz 060 Hz
% Minimale Ausgangsfrequenz 0-120Hz

3 Vif-Kennlinie (Basisfrequen) 0-400 Hz

4 1. Drehzahl-/Geschwindigheitsvorwahd - RH & 400 Hz

5 2. Drehzahi-/Geschwindigheitsvorwahd - AM @ 0-400Hz

6 3. Drehzahl-/Geschwindigheitsvorwad - RL T 0400 He

7 Beschleunigungazeit 0-3605 /0-36005

8 Bremszeit 0-3605/0-36003

9 2 0-500A 0-36004
] DC-Bremsung (Startfrequenz) 0-120Hz/9999

1 DC-Bremsung (Zeit) 0105/ 8588

12 DC-Bremsung (Spanning) 0-30%

13 Startfrequenz 0-60Hz

1" Auswahl der Lasthennlinie © 0-5

15 Tipp-Frequenz 0400 Hz

16 Beschleuniqungs- und Bremszeit in der Tipp-Frequenz 03605/ 0-36005

7 MAS-Funktionsauswahi 0/

® Hochgeschwindigheits-Frequenzgrenze 120-400 He 0-400 He
19 Maximale Ausgangsspannung 01000V / 8288 /9999
n Bezugsfrequen: fiir Beschleunigungs-/Bremszeit 1-400 Hz

n ite Flr Beschleuni 0/1

2 Strombegrenzung 0-200% / 9999

B Stromagrenze bei erhishter Frequent 0-200% /9999

M 4. Drehzahl-/Geschwindighetsvorwahl @ 0-400 Hz /9999

5 5. Drehzahl-/Geschwindigheitsvorwahl @ 0400 Hz /9999

% 6, Drehzahl-/Geschwindigheitsvorwahl 0-400 Hz /9999

bl 7. Drehzahi-/Geschwindigheitsvorwahl @ 0400 Hz /9999

b {iberlagerung der Festirequenzen 0/1

Funktion

i

i?

Optionale LCD-Bedieneinheit mit Klartextanzeige

und Kopierfunktion

Einstellbereich
Parameter  Bedeutung
FR-A 540 EC FR-A 540L-G EC

» Beschleunigungs-/Bremskennlinie 0/1/213
0 Auswahl eines regenerathven Bremsireises 0/1/2
k) Frequenzsprung 1A 0400 Hz / 9999
1 Frequenzsprung 16 0-400 Hz / 9999
33 Frequenzsprung 2A 0-400 Hz / 9999
H Frequenzsprung 28 0400 Hz / 9999
35 Frequenzsprung 3A 0-400 Hz / 9999
3% Frequenzsprang 38 0400 Hz / 9999
1) Geschwindigkeitsanzeige 0,1-9958
4 Soll-lstwertvergleich (SU-Ausgang) 0-100%
42 Husgangsfrequenziiberwachung (FU-Ausgang) 0400 Hz
a Frequenziiberwachung bei Linkslauf 0-400 Hz / 9999
# 1 Beschleunigungs-/Bremszeit 0-3605/0-36005
45 2. Bremszeit 0-3605 /0-36005/ 9959
% 2. Manuelle Drehmomentanhebung ™ 0-30%/99%9
o 2.V/HKennlinie © 0-400Hz /9999
45 Iweite Stromgrenze 0-200%
L Arbeitsbereich der zweiten Stromgrenze 0-400Hz / 9999
50 2. Frequenziiberwachung 0-400 Hz

... weitere Parameter entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung




Optionen

Fur den FR-A540 EC sind eine Reihe von Optionen erhéltlich; diese sind hier in dieser Ubersicht nur kurz
beschrieben. Eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Teile ist auf Anfrage erhaltlich.
Wir beraten Sie gerne.

| FR-PUOD4 PARAMETER UNIT

FR-DU04 CONTROL PANEL

Hz

A

v
MOMN EXT PU

6EE
g

STOP
RESET

B

PO R 6
DEEEH 6

DEEEHE®
BEREOO

FR-PUO4 - LCD-Bedieneinheit

CBL - Verbindungskabel Bedieneinheit - FR-A
FR-DUO4 - LED-Bedieneinheit

SC-FRPC - Verbindungskabel FR-A - PC

Far den FR-A540 sind zahlreiche
Optionskarten erhéltlich.

Es kbnnen bis zu drei Karten gleichzeitig
gesteckt werden.

Steckplatz 1-3

Steuerklemmleiste




Abmessungen - Umrichter
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Alle MaBangaben in mm

EC 0,4k bis 3,7k

FR-A540 EC 5,5k bis 22k
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Abmessungen - Umrichter
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Bei allen Modellen der Baureihe FR-A540L-G
75k bis 450k wird die Zwischenkreisdrossel
separat mitgeliefert.

Fordern Sie unser Datenblatt an.

FR-A540L EC 75k bis 110k

Typ A A

FR-A540L-G 132k / 160k 498 200 474 1010 984
FR-AS40L-G 220k 680 300 656 1010 984
FR-A 540L-G 280k 790 316 766 1330 1300

A2 Alle MaBangaben in mm
Typ A Al A2 B B1 C D E
FR-A 54030k 340 270 320 550 530 195 s 10
FR-AS54037k/45k/55k 450 380 430 550 525 250 154 12
A c _ 100 4 500
[ 3-oCmm_ 32 4 4-216mm 8| = | A2
: cIf =2 ¢ N
I = L i | =
D e (O
o
e
m . o 5 o . T
I 4 i —
» o o .
FR-A540L-G 450k EC
Bei allen Modellen der Baureihe FR-A540L-G
75k bis 450k wird die Zwischenkreisdrossel
separat mitgeliefert.
Fordern Sie unser Datenblatt an.

Alle MaBangaben in mm

D E
380 185 10
380 185 10

440 196 12




Technische Daten FR-A540(L-G) EC

Baureihe

Ausgang

Einstell-
maglich-
keiten

Steuer-
signale
fiir den
Betrieb

Motornennleistung, M = konstant kW
Gerdtenennstrom, M = konstant A
Motornennleistung, M ~ n? @ kw
Gerdtenennstrom, M ~ n? A
Ausgangsleistung, M= konstant ~ kVA
Ausgangsleistung, M ~ n? kVA

Uberlastbarkeit, M= konstant
Uberlastbarkeit, M ~ n2
Spannung

Frequenzbereich Hz
Regeneratives Bremsmoment

Steuerverfahren
Modulationsverfahren
Taktfrequenz kHz
Anschlussspannung
Anschlussfrequenz
Eingangsnennleistung
Eingangsnennleistung bei M ~ n2

kVA
kVA

Frequenz- analog

aufldsung =

digital
Frequenzgenauigkeit
Spannungs-/
Frequenzkennlinie
Mégliches Startmoment
Beschleunigungs-/Bremszeit
Beschleunigungs-/Bremskennlinie

DC-Bremse

Drehmomentanhebung

Strombegrenzung

Motorschutz

Frequenz- Analogeingabe

sollwerte Digitaleingabe
Startsignal
Drehzahlwahl
2./3. Beschleunigungs-/

: Bremszeit

Eingangs-

signale J0G-Betrieb
Auswahl
Stromeingang
Stoppsignal
Fehlermeldung
riicksetzen

FR-A 540 EC

FR-A 540L-G EC

04 075 15 22 37 55 75 1 15 185 22 30 37 45 55 75 90 110
15 25 4 6 9 12 17 23 31 38 4 57 71 8 110 144 180 216
071 115 25 35 37 75 112 155 208 236 288 379 512 576 736 90 110 132
18 3 48 67 9 14 21 29 39 43 54 71 9 108 138 180 216 260
11 19 3 42 69 91 13 175 236 29 328 434 54 65 84 110 137 165
13 23 37 51 69 106 160 221 257 328 41,1 541 731 83 105 137 165 198

200 % des Gerdtenennstroms fiir 0,5 s; 150 % fiir 1 min.
150 % des Gerdtenennstroms fiir 0,5 s; 120 % fiir 1 min.
3phasig, 0 V—Anschlussspannung

0,2-400

Bremsen auf Zwischenkreis maglich.

M0/ Externe Bremseinheit anschlieRbar.

Erweiterte Vektorregelung mit Selbsteinstellung der Motordaten oder V/f-Steuerung
Sinusbewertete PWM, Soft PWM

0,7-14,5 (frei einstellbar)

3phasig, 380-480V,-15%/+10%

50/60Hz, 5%

15 25 45 55 9 12 17 20 28 34 41 52 66 80 100 110 137 165

137 165 198

0,015 Hz / 50 Hz (Anschlussklemme 2: 12 Bit / 0=10V; 11 Bit / 0-5 V,
Anschlussklemme 1: 12 Bit /~10—+10V; 11 Bit / -5-+5V

0,01 Hz / 50 Hz (auch Impulseingang)

+0,2 % der Maximalfrequenz (Temperaturbereich 25 °C10 °C) bei Analogeingang;
+0,01 % der Maximalfrequenz bei Digitaleingang

Basisfrequenz einstellbar zwischen 0 und 400 Hz;
Auswahl zwischen konstantem oder variablem Drehmoment; wahlweise auch flexible 5-Punkt-V/f-Kennlinie

1509 /0,5 Hz (fiir erweiterte Vektorregelung)
0; 0,1 bis 3600 s getrennt einstellbar
Linearer oder S-formiger Verlauf, frei wahlbar

Bremsdauer und Bremsmoment einstellbar,
Betriebsfrequenz: 0—120 Hz, Betriebszeit: 0—10 5, Spannung: 0-30 %

Manuelle Drehmomentanhebung

Ansprechschwelle 0-200 %, frei einstellbar, auch per Analogeingang
Elektronisches Motorschutzrelais (Nennstrom frei einstellbar)
0-5VDC, 0-10VDC, 0-+10V DC, 4-20 mA

Bedieneinheit oder optionale Zusatzplatine

Individuelle Auswahl zwischen Rechts- und Linkslauf.
Als Starteingang kann ein selbsthaltendes Signal gewahlt werden.

132
260
185
361
198
275

160
325
220
432
248
329

220
432
280
547
329
a7

280
547
375
712
a7
550

375
112
450
866
550
660

450
866
530
1010
660
770

0,7/1/2,5 (frei einstellbar)

198 248 329 417 550 660
275 329 417 550 660 770

0-150%

Bis zu 15 Drehzahlen kannen aufgerufen werden (jede Drehzahl kann dabei im Bereich von 0-400 Hz voreingestellt werden). Die Istdrehzahl kann

wahrend des Betriebs iiber die Bedieneinheit verandert werden.

0 bis 3600 Sekunden
Die Beschleunigungs- und Bremszeit kann unabhngig voneinander festgelegt werden.

Tipp-Betrieb iiber die Bedieneinheit oder iiber spezielle J0OG-Klemme
Frequenzeinstellung iiber Stromeingangssignal 0/4 bis 20 mA DC
Abschalten des Frequenzumrichterausgangs (Frequenz und Spannung)

Die Fehlermeldung (Alarmsignal) wird mit dem Riicksetzen der Schutzfunktion zuriickgesetzt.

@ pie Leistungsangaben beziehen sich auf folgende Werte: 400 V AC Motorspannung, max. Umgebungstemperatur = 40 °C, PWM-Taktfrequenz = 1 kHz




Technische Daten FR-A540(L-G) EC
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FR-A 540L-G EC

6 Ausgabemiglichkeiten sind wahlbar: kurzzeitiger Netzausfall (Unterspannung), Frequenzerkennung, zweite Frequenzerkennung,
dritte Frequenzerkennung. Bei Betrieb iiber die Bedieneinheit, Uberlastanzeige, regenerative Bremse mit Voralarm, elektronischer
Motorschutzschalter mit Voralarm, Nullstromerkennung, Ausgangstromiiberwachung, PID-Untergrenze,

PID-Obergrenze, PID-Vorwarts/Riickwarts-Drehung, Umschaltung auf direkten Netzbetrieb iiber Leistungsschiitze, Betriebsbereitschaft,
Abfrage ,Bremse gedffnet”, Fehler der Ventilatorsteuerung, Voralarm Kilhikérperiiberhitzung (Open-Collector-Ausgang)

Kontaktausgang ... Wechselkontakt (230 V AC/0,3 A, 30VDC/ 0,3 A)
Open-Collector-Ausgang ... Fehlermeldung iiber Alarmcodeausgabe (4 Bit)

Eine der folgenden Anzeigen ist maglich:

Ausgabefrequenz, Motorstrom (Dauer- oder Spitzenwert), Ausgangsspannung, Frequenz-Sollwert, Motordrehzahl, Motordrehmoment,
Iwischenkreisspannung (Dauer- oder Spitzenwert), regenerative Bremsleistung, Auslastung des elektr. Motorschutzschalters, Eingangsleistung, Aus-
gangsleistung, Belastung, Motor-Erregerstrom

Impulskettenausgabe (1440 Hz/Vollausschlag), Analogausgabe (0-10'V DC).

Ausgangsfrequenz, Motorstrom (Dauer- oder Spitzenwert), Ausgangspannung, Frequenz-Sollwert, Motordrehzahl, Motordrehmoment,
Uberlast, Zwischenkreisspannung (Dauer- oder Spitzenwert), Lastfaktor des elektronischen Motoschutzschalters, Eingangsleistung,

Ausgangsleistung, Belastung, Motor-Erregerstrom, kumulierte Betriebszeit, aktuelle Betriebzeit, Wattstundenzahler, regenerative
Bremsleistung, Belastungsfaktor

Nach dem Ansprechen einer Schutzfunktion erfolgt die Anzeige einer Fehlermeldung. Bis zu 8 Fehlermeldungen kinnen gespeichert werden.
Anzeige des Signalzustandes an den Ein- und Ausgangsklemmen, Anzeige der montierten Optionen, Anzeige der Klemmenfunktionen
Ausgangsspannung, -strom, -frequenz, kumulierte Betriebszeit

vor Ansprechen einer Schutzfunktion

Interaktive Fiihrung bei der Bedienung und Fehlersuche iiber die Hilfe-Funktion

Uberstrom (wahrend der Beschleunigung, Verzdgerung oder bei konst. Geschwindigkeit), Uberspannung im Zwischenkreis, Unterspannung, kurzzei-
tiger Spannungsausfall, Uberlast (Motor/Frequenzumrichter), Bremstransistoriiberwachung (nur FR-A 540 von 0,4 k bis 7,5 k) , ErdschluB,
Kurzschluss am Ausgang, Uberhitzung des Leistungsteils, Abschaltschutz Uberstrom, Uberlast-Alarm, Uberhitzung des Bremstransistors (nur FR-A
540), Uber-

hitzung Kiihlkdrper, Ventilator-Fehler, Fehler in Optionseinheit, Parameter-Fehler, PU-Verbindungsfehler, Ausgangsphasenfehler, CPU-Fehler
Ausgabe einer Sammelstormeldung tiber Relaiskontakt (220 V AC/0,3 A; 30V DC/ 0,3 A) nur FR-A 540L: Anzahl der Wiederholversuche, offene Pha-
seam

Ausgang, Kurzschluss im 24-V-DC-Spannungsversorgung, KurzschluB in der Spannungsversorgung der Bedieneinheit, Fehler im Hauptkreis

Selbstkiihlung
005 007 01
35 35 35 35 35 6 6 13 13

Geblasekiihlung
015 022 028 039 05 068 08 095 12 159 192 245 275 337 41
3 13 24 35 35 36 57 66 66

55 675 86 12 135 159
120 120 220 235 490 500

@ pie Angaben beziehen sich auf eine PWM-Taktfrequenz von 14,5 kHz beim FR-A 540 EC und 1 kHz beim FR-A 540L-G EC

Allgemeine Betriebsbedingungen

Betriebsbedingungen Daten

Umgebungstemperatur bei Betrieb

Lagertemperatur

Lulassige relative Luftfeuchtigkeit
Aufstellhghe

Schutzart

Stoffestigkeit

Vibrationsfestigkeit
Umgebungsbedingungen

Zulassungen

—10 °C bis +50 °C (keine Taubildung)
Bei Anwahl der Lastkennlinie mit quadratischem Moment betragt die max. Temperatur 40 °C (auBer FR-A 540L-G).

—20 bis +65 °C

Max. 90 % (ohne Kondensation)

Max. 1000 m iiber n.N.

Bis 22kW: IP 20/ ab 30 kW: IP00

10 G (je 3 mal in 3 Richtungen)

2 G: Widerstand gegen Vibrationen von 1055 Hz fiir 2 Std. in alle 3 Achsenrichtungen
Nur fiir Innenrdume, Umgebungen mit aggressiven Gasen meiden, staubfrei aufstellen
UL/CSA/CE/EN
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