A vep-e

Frequenzumrichter mit Vektorsteuerung
fur Drehstrommotore von 200 W bis 11 kW
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Die Frequenzumrichterreihe VFD-E ist die neueste Frequenz-
umrichtergeneration aus dem Hause DELTA ELECTRONICS.
Sie vereint hdchste Performance und vielféltige Einsatzmdglichkei-
ten in einem kompakten modularen Gehause.

Eine einfache und flexible Parametrierung hilft Inbetriebnahmezeiten
zu minimieren. Auch der Einsatz eines Antriebes mit Encoderrick-
fihrung stellen fur die neuartigen Gerate kein Problem dar. Lassen
Sie sich uberzeugen!

Technische Details:

@ Leistungsbereich
1-phasig 115 VAC: 0,2 - 0,75 kW
1-phasig 230 VAC: 0,2 - 2,2 kW
3-phasig 230 VAC: 0,2 - 7,5 kW
3-phasig 400 VAC: 0,4 - 11 kW

® Montage ohne Zwischenraum
Hohe Effizienz und platzsparende Montage ohne Zwischen-
raume (bei Umgebungstemperatur max. 40 °C).

T 1| | B | | | | Fur BaugroBe A & B ist
“_=== optional ein DIN-Hutschienen-
_y, - © T " " adapter zur platz- und zeitspa

e e
=== === renden Montage erhaltlich.

@ Eingebaute SPS-Funktionalitat
Mit der eingebauten SPS kdénnen eigenstandige Programme

ausgefuhrt werden.
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Austauschbarer Lufter

far einfache Wartung



@ \ektorsteuerung
Die Vektorsteuerung bietet ein hohes Dreh-

moment bei niedrigen Drehzahlen.

@® Standard MODBUS Kommunikation RS 485

Alle Gerate haben eine serielle Schnittstelle.

® Eingebautes EMV-Filter
Alle Modelle mit einem Netzanschluss von
230 VAC 1-phasig und 400 VAC 3-phasig
haben einen eingebautes NetZzfilter mit ab-

schaltbarem “Y”-Kondensator (z. B. fur IT-Netze).

® FlUsterleiser Antrieb
Die Taktfrequenz ist bei allen Modellen im
Bereich von 1 bis 15 kHz einstellbar.

@ Optionaler Feldbus
Far die Kommunikation in Netzwerken sind die
folgenden Optionsmodule erhéltlich: Profibus,
DeviceNet, LonWorks, CANOpen.

@ Flexible Erweiterungen
Als optionales Systemzubehor sind folgende
Erweiterungskarten erhaltlich:
Zusatz-/O-Karte, Relaiskarte, Encoderkarte
und eine USB-Erweiterungskarte.

® Ausgangsfrequenz 600 Hz
Far schnelldrehende Antriebe kann die maximale
Ausgangsfrequenz von 600 Hz ausgegeben

werden.

® DC-Bus Kopplung
Eine Zwischenkreiskopplung mehrerer VFD-E
spart regenerative Energie und verhindert Uber-

spannungsabschaltungen im Zwischenkreis.

® RoHS konform
Ein neuartiger Produktionsprozess bei der
Herstellung der Gerate verzichtet auf die

Verwendung von Blei.

@ Schutzfunktionen
Eine hochprazise Stromerfassung, Uberlast-
schutz, Uberspannungserkennung, Kippschutz,
Kurzschlusserkennung, Auto-Reset-Funktion,
Fangen eines drehenden Motors und Kaltleiter-
Uberwachung schutzen den Antrieb.

® Abnehmbares Keypad
Das als Systemzubehor erhéltliche Bedienteil
dient als Statusmonitor, zur Parametereingabe,
und im Bedienteilmodus zum Starten / Stoppen
des Antriebes sowie zur Drehzahlvorgabe Uber

das eingebaute Potenziometer.




Die Steuerklemmleiste

Die nachstehende Abbildung zeigt die Steuerklemmleiste mit den vom Werk vorparametrierten Funktionen.
Die Multifunktionsein- und ausgange sowie das Multifunktionsrelais kdnnen vom Anwender per Parameter
mit neuen Funktionen belegt werden.

Alle Eingange kénnen per DIP-Schalter auf NPN bzw. PNP-Logik (negative bzw. positive Logik) umge-
schaltet werden.

*Der Bremschopperistim VFD-E ab BaugréRe B eingebaut;
es muss nur der optionale Bremswiderstand angeschlossen
werden. Der Zwischenkreis ist auf Klemmen herausgefuhrt.

Bremswiderstand* (optional)

Sicherung/Hauptschalter
R(L1 —O/—\C\ﬁ
(L1) /—\O
s(2)—O
T(L3)—O O—

240VAC2,5A
120 VAC5A
O 28 VDC5A

Rechtslauf/Stopp* ——

o ©
) Linkslauf/Stopp* Werlfselnstellung: .
Werkseinstellung: o © Umrichterausgang aktiv
NPN Modus Festsollwert 1* max. 48 V, 50 mA
NPN Werks-
T Sw1 einstellung Festsollwert 2" _~—5 Multifunktionsausgang
PNP Festsollwert 3* oo Optokoppler
Festsollwert4” ~— __Analoger Multifunktionsausgang
Digitales Bezugspotenzial* i WerksemSte”ung:

i Ausgang proportional zur Frequenz
0~10VDC/2 mA

*ACHTUNG: Keine Netzspannung

“— Analoges Bezugspotenzial
an den Anschlussklemmen anlegen

_ —O+10V

Werkseinstellung: © ¢ | Spannungsquelle
ACI Modus i1 [ +10V mit 20mA

AVI 5kQ| | ——OAVI

lHSwZ J Frequenzsollwertvorgabe
ACI 4~20mA | i r)opré? Vi Ri= 47 k@ RS 485
e ; . .

ACI/A\/_I-SchaIter_ Pl Frequenzsollwertvorgabe Serlellg Schnittstelle Gber RJ45
AVI2 wird angezeigt, C | 4~20 mA. Ri= 250 © 1:Reserviert
wenn AVl eingeschaltet L ’ {GND

ACM 8<1] Jse

2

3

4

5:SG+
E@ 6: Reserviert

7: Reserviert

8: Reserviert

— Abgeschirmte Leitungen
i—+ undKabel

wird.

Analoges Bezugspotenziali

@ Hauptstromkreisanschlisse O Steueranschliisse




Kompakt und modular

Bei der Entwickung der Frequenzumrichterreihe VFD-E stand die Flexibilitat bei minimalen Abmessungen
im Vordergrund.
Die nachstehende Abbildung zeigt die Anordnung der Anschlussklemmen und den Aufbau des Geréates.

e Schalter 1 auf ON: Alle Parameter haben eine Werkseinstellung fir 50 Hz
eSchalter 2 auf ON: Motor trudelt bei Stopp-Befehl aus

—— ®Schalter 3 auf ON: Frequenzvorgabe Uber die ACI-Klemme (P 02.00=2)

® Anschlussbuchse fiir das Keypad

® Anschlussport fur Optionskarten

—— ® ACl terminal ACI / AVI2 switch
—— e Umschaltung negative / positive Logik (NPN / PNP)

ALS

RS485

AFM MCM MO1 8 <« 1
Anordnung der Steuerklemmen ()|(D|(]D

MI1 MI2 MI3 MI4 MI5 MI6 DCM DCM 24V ACM AVl ACI 10V
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Typenschlussel

Typenbezeichnung
(Variable Frequency Drive )

VFD 007 E 23 A

] U1 T

Eingangsspannung

Motornennleistung 11: 115 V 1-phasig

002: 0,2 kW (0,25 hp) 21:230V 1-phasig
004: 0,4 kW (0,5 hp) 23:230V 3-phasig
007: 0,75 kW (1 hp) 43: 460 V 3-phasig

015: 1,5 kW (2 hp)
022: 22 kW (3 )
037:3,7 kW (5 hp)

055: 5,5 KW (7,5 hp)

075:7,5kW (10 hp)

110: 11 kW (15 hp)




Systemzubehor und Optionen

Far die VFD-E-Reihe ist eine Vielzahl von Systemzubehér (z. B. Erweiterungskarten, Feldbus-Module,
Bedieneinheiten, u. a.) erhaltlich. Eine detailierte Beschreibung aller Optionen senden wir Ihnen auf Anfrage
zu. Wir beraten Sie gerne.

@ Optionskarten
Als optionales Systemzubehér sind folgende Karten lieferbar:
- EME-33A: Karte mit Optokopplern (3 Ein- und 3 Ausgénge)

RC3 RC4

- b = -EME-R2CA:  Karte mit 2 Relaisausgéngen (Wechsler)

- EME-R3AA: Karte mit 3 Relaisausgéngen (SchlieBer)
- EME-A22A: Karte mit A/D- und D/A-Wandlern (Auflésung 12 bit)
- EME-PGO1: Karte zum Anschluss eines Encoders

- CME-USBO01: Karte mit USB Anschluss

Weitere Karten sind in Vorbereitung.

¢
( s &
S L L L

SSW1| SSW2  SSW3 SSw4
—_—

® Feldbus Module

Zur Kommunikation sind die nachfolgend aufgefiihrten Module lieferbar: Feldbus Modul  eypad

- CME-PDO1: Profibus-Kommunikationsmodul Ni Q

- CME-DNO1: DeviceNet-Kommunikationsmodul Optionskarte

- CME-LWO01: LonWorks-Kommunikationsmodul
- CME-COP0O1:  CANOpen-Kommunikationsmodul

@ Sonstiges Systemzubehor W

- LED-Keypad mit Potenziometer KPE-LEO1 (aufsteckbar)

o )

. . . DIN-Hutschienen-
- LED-Keypad mit Kopierfunktion PU-06 ¢ ISR -l adapter
- Unterbaunetzfilter NF-U-VFDE KPE-LEO Es kann gleichzeitig eine Optionskarte

und ein Feldbusmodul gesteckt werden
- Remote Controller RC-01

- DIN-Hutschienenadapter MKE-DKA und MKE-DRB

- Erdungsplatte MKE-EP

- Bremswiderstande BW
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- Verbindungskabel
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Die Parameter

Die Parameter der VFD-E-Frequenzumrichter sind Ubersichtlich in Parametergruppen zusammengefasst,
um eine einfache und schnelle Parametrierung zu ermdglichen.

Die Eingabe erfolgt Uber das optionale aufsteckbare LED-Bedienfeld KPE-LEO1 oder die externe LED-
Bedieneinheit PU-06. Eine Parametrierung ist auch Uber die PC-VFD-Software moglich.

|Gruppe 00-xx |

|Gruppe 01-xx |

|Gruppe 02-xx |

|Gruppe 03-xx |

|Gruppe 04-xx |

|Gruppe 05-xx |

|Gruppe 06-xx |

|Gruppe 07-xx |

|Gruppe 08-xx |

|Gruppe 09-xx |

|Gruppe 10-xx |

|Gruppe 11-xx |

[PLC-Modus |

Benutzerdefinierte Parameter
Umrichter ID, Software Version, Password, Steuerungsmodus, Anwenderdisplay, etc.

Grundparameter
V/i-Einstellungen, Beschleunigungs- und Bremszeiten, Tippen, S-Rampe, u. a.

Betriebsparameter
Sollwertquelle, Betriebsart, Taktfrequenz, Drehrichtungssperre, 2/3-Draht-Logik, Stoppmethode, usw.

Ausgangsfunktionsparameter
Funktionen und Einstellungen der analogen und digitalen Ausgange, Lifteransteuerung, Bremssteuerung, u.v.m.

Eingangsfunktionsparameter
Funktionen und Einstellungen der analogen und digitalen Eingénge, Statusanzeige der digitalen Eingange, u.v.m.

Festdrehzahlen und PLC-(SPS-)Parameter
Vorgabe von 15 Festdrehzahlen mit Zeitvorgabe fur PLC-(SPS-)Funktionen

Schutzparameter ) )
Vorgabe div. Schutzfunktionen (Kippschutz, Uberspannung, Uberdrehmoment, Kaltleiter) und Fehlerspeicher

Motorparameter
Einstellung der Motorparameter und Autotuning

Spezialparameter
DC-Bremsung, Ausblendfrequenzen, Fangfunktion, AVR (autom. Spannungsanpassung), Autoreset, etc.

Kommunikationsparameter
Protokoll, Adresse, Ubertragungsgeschwindigkeit, etc.

PID-Regelungsparameter
PID-Regler-Einstellungen, Schlaf- und Aufwachfrequenz, etc.

Parameter fiir Erweiterungskarten
Funktionen und Einstellungen fur optionale Erweiterungskarten

Parameter fiir PLC-(SPS-)Funktionalitat iber PC-Editor: PLC-AUS, PLC-EIN, Edit, Read / Write in VFD-E
Es stehen zur Verfugung: 45 Kommandos (28 Basic, 17 Applikation), 6 Eingénge, 2 Ausgange, 32 Verknlpfungen

Die PLC-(SPS-)Funktionalitat

MRS LEREREOOAEYQODHE ¢ L

Die VFD-E-Reihe hat eine eingebaute PLC-(SPS-)-

Funktionalitat; d. h. der Frequenzumrichter kann eigen-

stdndige Verknupfungen und Ablaufe ohne weitere

externe Hardware verarbeiten.
So stehen z. B. 45 verschiedene Kommandos zur
Verfugung (Zahler, Vergleicher, Merker, u. a.). Die

Programmierung erfolgt Uber einen PC.

n Weitere Daten entnehmen Sie bitte der Software-

beschreibung.
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Einsatzmoglichkeiten

Durch seine Flexibilitat und kompakte BaugréBe ist die VFD-E Reihe in einer Vielzahl von Anwendungen
einsetzbar. Beispielhaft sind hier einige genannt.
Wir helfen lhnen gerne bei der Auswahl des passenden Antriebs.

Transportmaschinen Nahrungsmittelindustrie Metallverarbeitende Maschinen

® Forderbander @® Portionierer @® Schleifmaschinen
® Aufzige ® Zerkleinerer ® Bohrmaschinen
® Rolltreppen ® Ruhrer ® Frasmaschinen
® X-Y Achse eines Krans ® Drehbanke

Pumpen- und Liufteranwendungen

@ Lifterantriebe
® Schmutzwasserpumpen
@® Druckkonstanthaltungen

© Temperatursteuerungen Papier- und Textilmaschinen

® Kompressorantriebe

p . ® Webstlhle
° Warmetauscherantrlebe ® Stickmaschinen Sonstige
® Trocknerantriebe . . - .
® Nahmaschinen @® Bugelmaschinen
® Druckmaschinen ® Bestlickungsautomaten
® Zentrifugen
® Mischer
: : @® Verpackungsmaschinen
HoIzverarbelende Maschinen @ Industriewaschmaschinen
® Hobelmaschinen ® PKW-Waschanlagen

® Schnitzmaschinen

@ Holzbearbeitungsmaschinen
@ Lackiermaschinen

® Sagen

® Zerkleinerungsmaschinen

ViFD-€&




Abmessungen - Umrichter
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VFDOO2E11A
VFDO02E21A
VFDO02E23A
VFDOO4E11A
VFDOO4E21A
VFDO04E23A
VFDO04E43A
VFDOO7E21A
VFDOO7E23A
VFDOO07E43A
VFDO15E23A
VFDO15E43A

VFDOO7E11A
VFDO15E21A
VFDO22E21A
VFDO022E23A
VFDO022E43A
VFDO37E23A
VFDO37E43A

VFDO55E23A
VFDO55E43A
VFDO75E23A
VFDO75E43A
VFD110E43A

110 VAC 1ph
230 VAC 1ph
230 VAC 3ph
110 VAC 1ph
230 VAC 1ph
230 VAC 3ph
400 VAC 3ph
230 VAC 1ph
230 VAC 3ph
400 VAC 3ph
230 VAC 3ph
400 VAC 3ph

110 VAC 1ph
230 VAC 1ph
230 VAC 1ph
230 VAC 3ph
400 VAC 3ph
230 VAC 3ph
400 VAC 3ph

230 VAC 3ph
400 VAC 3ph
230 VAC 3ph
400 VAC 3ph
400 VAC 3ph

142 120 152 25,2

100 89 174 162 152 25,5

130 116 260 246,5 169,2 25,5

Alle Angaben in mm

Drei BaugroBen




Technische Daten VFD-E

Nennspannung 115V
Modellbezeichnung VFD-___E 002 004 007
Max. Motornennleistung (kW) 0,2 0,4 0,75
Max. Motornennleistung (hp) 0,25 0,5 1,0
Fl Nennausgangsleistung (kVA) 0,6 1,0 1,6
E Nennausgangsstrom (A) 1,6 2,5 4,2
é Max. Ausgangsspannung (V) Dreiphasig, proportional bis zurzweifachen Eingangsspannung
©
& Ausgangsfrequenz (Hz) 0,1~600Hz
2 Taktfrequenz (kHz) 1-15
g . Einphasig
-8 Nenneingangsstrom (A)
o 6 9 18
é Nennspannung/-frequenz Einphasig100-120V, 50/60 Hz
§ Spannungstoleranz +10%(90-132V)
(MY Frequenztoleranz +5%(47-63 Hz)
Kihimethode Naturliche Kuhlung Ventilationskihlung
Gewicht (kg) 1,2 1,2 1,2
Nennspannung 230V
Modellbezeichnung VFD-___E 002 004 007 015 022 037 055 075
Max. Motornennleistung (kW) 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5.5 7,5
Max. Motornennleistung (hp) 0,25 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10,0
| Nennausgangsleistung (kVA) 0,6 1,0 1,6 2,9 4,2 6,5 9,5 12,5
§ Nennausgangsstrom (A) 1,6 2,5 4,2 7,5 11,0 17,0 25,0 33,0
% Max. Ausgangsspannung (V) Dreiphasig, proportional zur Eingangsspannung
3 Ausgangsfrequenz (Hz) 0,1~600 Hz
3; Taktfrequenz (kHz) 1-15
o i Ein-/Dreiphasig Dreiphasig
- Nenneingangsstrom (A)
S 49/1,9 6,5/2,7 9,7/5,1 15,7/9 24/15 20,6 26 34
é Nennspannung/-frequenz Ein-/Dreiphasig 200-240V 50/60 Hz Dreiphasig 200-240V 50/60 Hz
§ Spannungstoleranz +10 % (180-264 V)
(MY Frequenztoleranz +5%(47-63 Hz)
Kiihimethode Natirliche Kiithlung Ventilationskihlung
Gewicht (kg) 1,1 1,1 1,1 1,9 1,9 1,9 3,5 3,5
Nennspannung 400V
Modellbezeichnung VFD-___E 004 007 015 022 037 055 075 110
Max. Motornennleistung (kW) 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11,0
Max. Motornennleistung (hp) 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10,0 15,0
| Nennausgangsleistung (kVA) 1,2 2,0 3,3 4.4 6,8 9,9 13,7 18,3
§ Nennausgangsstrom (A) 1,5 2,5 4,2 5,5 8,2 13,0 18,0 24,0
é” Max. Ausgangsspannung (V) Dreiphasig, proportional zur Eingangsspannung
% Ausgangsfrequenz (Hz) 0,1~600 Hz
=8 Taktfrequenz (kHz) 1-15
g . Dreiphasig
-8 Nenneingangsstrom (A)
° 1,9 3,2 4,3 7,1 11,2 14 19 26
=8 Nennspannung/-frequenz Dreiphasig 380-480V 50/60Hz
§ Spannungstoleranz +10%(342-528V)
T8 Frequenztoleranz +5%(47-63 Hz)
Kiihimethode Natiirliche Kiihlung Ventilationskihlung

Gewicht (kg) 1,2 1,2 1,2 1.9 1,9 4,2 4,2 4,2




Technische Daten VFD-E
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Betriebseigenschaften

Umgebungsbedingungen

Steuerverfahren SPWM (Sinusbewertete Pulsweitenmodulation) mit V/f- oder Vektorsteuerungohne Sensor
Auflésung d. Frequenzvorgabe 0,01 Hz
Auflésung d. Ausgangsfreq. 0,01 Hz
Drehmomenteigenschaften Mitautom. Drehmoment-/Schlupfkompensation; das Startdrehmomentkannbei3Hz 150 % sein
Uberlastfihigkeit 150% des Nennstroms fir 1 Minute
Ausblendfrequenzen DreiBereiche, Einstellungsbereich: 0,1~600 Hz
Hochlauf- und Bremszeit 0,1bis600 Sekunden (2unabhangige Werte fiirdie Hochlauf- und Bremszeit)
Kippschutzschwellwert 20bis 250 % des Nennstroms

Betriebsfrequenz 0,1~600,0 Hz, Ausgang 0~100 % des Nennstroms

Startzeit0~60 Sekunden, Stoppzeit 0~60 Sekunden

Ca.20 % (biszu 125 % mitoptionalem Bremswiderstand oder extern montierter Bremseinheit).

Gleichstrombremsung

Generatorisches
Bremsmoment Inden0,75-11 kW (1-15 hp)-Geraten (abBaugroRe B) sind Bremschoppereingebaut.

V/f-Muster Einstellbares V/f-Muster
Bedienteil Einstellbar Gber @@ Tasten
Potenziometer-5kQ/0,5W, 0bis+10VDC, 4 bis20 mA,RS 485-Schnittstelle;
Multifunktionseingdnge 3 bis 9 (15 Stufen, Tippen (Jog), Auf/Ab)
Bedienteil Einstellung iber RUN und STOP
2/3Adern (MI1,MI2,MI3),Tippen, RS 485-Schnittstelle (MODBUS),

speicherprogrammierbare Steuerung

Frequenzsoll-
wertvorgabe Externes Signal

Ansteuer-

signale Externes Signal

Festsollwertauswahl 0 bis 15, Tippen (Jog), Hochlauf-/Bremssperre, 2 Hochlauf-Bremsrampen, Zahler,
Multifunktionseingangssignale externe Reglersperre, zusétzliche Motorsperre, ACI/AVI/AUI-Auswahl, Reset, AUF/AB-Tasten-
einstellungen, Ablaufprogramm, Endstufenfreigabe (Offner/SchlieRer), NPN/PNP-Eingangswahl

FU-Betrieb, Frequenz erreicht, Nulldrehzahl, Reglersperre, Fehleranzeige, Anzeige der
Multifunktionsausgangs- . .
. | Ansteuerung Ort/Fern, Ubertemperaturalarm, Nothalt und Statuseinstellungen,
signale . . . )
Statuseinstellungen der Eingangssignale (NC/NO), Ablaufprogrammanzeige

Analoge Ausgangssignale Ausgangsfrequenz/-strom/-spannung/-frequenzvorgabe

Der Kontakt wird eingeschaltet, wenn der Antrieb einen Fehler meldet
Alarmausgangskontakt (1 Wechselkontakt und 1 Open-Collector-Ausgang beim Standardtyp)
Integrierte SPS-Funktion (PLC), AVR (autom. Spannungsreduzierung), S-Rampe,
Uberspannungs-Uberstrom-Kippschutz, Fehlerspeicher (letzte 5 Fehler), Drehrichtungs-
wechselsperre, Neustart nach einem kurzem Netzausfall, Gleichstrombremsung, autom.
Weitere Funktionen Drehmoment/Schlupfkompensation, Autotune, einstellbare Taktfrequenz, Ausgangsfrequenz-
grenzen, Parameter sperren / zuriicksetzen, Vektorsteuerung, PID-Regler, externer Zahler,
MODBUS-Kommunikation, Autoreset, Autostart, Energiesparfunktion, Geblasesteuerung,

Schlaf-/Aufwachfrequenz, 1./2. Frequenzquelle und Umschaltung, NPN/PNP-Auswahl, etc.
Uberspannung, Uberstrom, Unterspannung, externer Fehler, Uberlast, Ubertemperatur, Erdungs-
Schutzfunktionen
Fehler, elektronischer Thermoschutz, IGBT-Kurzschluss, Kaltleiter (PTC), Thermoclick

6 Tasten, 7-Segment-LED mit 4-stelliger Anzeige, 5 Status-LEDs, Sollfrequenz, Istfrequenz,

Anzeige, Bedienteil Ausgangsstrom, benutzerdefinierte Einheiten, Parameterwertanderung, festgelegte

Parameterwerte, Fehler, RUN, STOP, RESET, Rechtslauf/Linkslauf, Tippen (JOG), PLC
Schutzart IP 20
Verschmutzungsgrad 2
Installationsort Héhe max. 1000 m Gi. NN., keine korrosiven Gase, Fllissigkeiten oder Staub
Umgebungstemperatur -10 C bis + 50 C (40 C bei Montage ohne Zwischenraum), nicht kondensierend, kein Frost
Lager-und Transport- , .
Temperatur -20 Cbis60 C
Feuchtigkeit Unter 90 % rel. Feuchte (nicht kondensierend)
Vibration 9,80665 m/s (1 G) weniger als 20 Hz, 5,88 m/s” (0,6 G) bei 20 bis 50 Hz

Nach EN 61800-3, EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3

EMV Das eingebaute EMV-Filter erméglicht die Einhaltung der EN 61800-3 2. Umgebung

bei max. 15 m Motorkabellange und einer Taktfrequenz kleiner als 8 kHz

Zulassungen
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® EP ANTRIEBSTECHNIK cmon
FliederstraBe 8, D-63486 Bruchkdbel
Telefon: 0700ANTRIEBE (1act/min, ora)
oder:  +49 (0)6181 /97 04-0
Telefax: +49 (0)6181 / 97 04-99
E-Mail: info@epa-antriebe.de

) Internet: www.epa-antriebe.de
Marken - geschaéftliche Bezeichnungen

Die erwahnten Firmen- und Produktnamen dienen ausschlieBlich der Kennzeichnung und werden als solche ohne Berlicksichtigung eines eventuell bestehenden gewerblichen Schutzrechtes genannt; das Fehlen der
Kennzeichnung eines eventuell bestehenden gewerblichen Schutzrechtes bedeutet nicht, dass der erwahnte Firmen- und/oder Produktname frei ist. Das EPA-Logo und EPA-Zeichen sind eingetragene Warenzeichen der
EP Antriebstechnik GmbH.

Alle Rechte vorbehalten. Technische Anderungen vorbehalten. EPA-Form: 27.28d/11.06b  Copyright by EPA, made by TPi
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