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Einleitung 
Vielen Dank, dass Sie sich für die leistungsstarke VFD-F Serie von DELTA entschieden haben. Die VFD-F Serie ist aus 
qualitativ hochwertigen Komponenten und Materialien hergestellt und verwendet die technologisch neuesten verfügbaren 
Mikroprozessoren. 
 

 Inbetriebnahme: 
Diese Kurzbedienungsanleitung hilft Ihnen bei der Installation sowie den Parametereinstellungen der 
Frequenzumrichter. Lesen Sie bitte vor Anschluss an die Stromversorgung und Inbetriebnahme des 
Frequenzumrichters die Sicherheitshinweise durch, um einen sicheren Betrieb des Gerätes zu gewährleisten. 
Detaillierte Informationen finden Sie im VFD-F Benutzerhandbuch auf der mitgelieferten CD. 

GEFAHR!  
1. Der Einbau und Anschluss des Frequenzumrichters muss im spannungslosen Zustand erfolgen! 
2. Nach einer Netzabschaltung können gefährliche Spannungen durch die Zwischenkreis-Kondensatoren 

auftreten. Um Körperschäden zu vermeiden, achten Sie bitte darauf, dass die Stromversorgung vor dem 
Arbeiten am Frequenzumrichter für mindestens 10 min. ausgeschaltet war, damit sich der Zwischenkreis auf 
ein sicheres Spannungsniveau entladen hat! 

3. Bauen Sie niemals interne Komponenten oder Verkabelungen um! 
4. Der Frequenzumrichter kann bei Falschanschluss irreparablen Schaden davontragen. Verbinden Sie niemals 

die Ausgänge U/T1, V/T2 und W/T3 des Frequenzumrichters direkt mit einer Netzspannungsquelle. 
5. Erden Sie den VFD-F über den Erdungsanschluss. Die Erdung muss entsprechend den gesetzlichen 

Bestimmungen des Landes vorgenommen werden, in dem der Frequenzumrichter installiert wird (siehe auch: 
Grundschaltplan). 

6. Die VFD-F Serie wird zur Steuerung der Drehzahl von Dreiphasen-Induktionsmotoren verwendet. 
7. Der VFD-F ist der spezielle Antrieb für Pumpen- und Lüfteranwendungen. Er ist NICHT für Geräte geeignet, 

von denen Leben abhängt, wie z.B. bei lebenserhaltenden Geräten oder die eine existenzsichernde 
Bedeutung haben. 
WARNUNG!  

8. Machen Sie KEINE Hochspannungstests an den internen Komponenten. Die Halbleiter in 
Frequenzumrichtern können durch hohe Spannung beschädigt werden. 

9. Auf den Platinen befinden sich hochempfindliche MOS-Komponenten. Diese Komponenten sind besonders 
empfindlich gegenüber elektrostatischen Ladungen. Berühren Sie diese Komponenten bzw. die Platinen 
nicht mit Gegenständen aus Metall oder mit den bloßen Händen, um eine Beschädigung zu vermeiden. 

10. Die Installation, Verkabelung und Wartung des Frequenzumrichters ist nur qualifiziertem Personal erlaubt. 
VORSICHT! 

11. Einige Parametereinstellungen können zu einem sofortigen Anlaufen des Motors führen, sobald das 
Netz eingeschaltet wird! 

12. Installieren Sie den Frequenzumrichter NICHT an einem Ort mit hoher Temperatur, direkter 
Sonneneinstrahlung, hoher Luftfeuchtigkeit, übermäßigen Erschütterungen, ätzenden Gasen oder 
Flüssigkeiten sowie Staub bzw. Metallpartikeln in der Luft. Verwenden Sie den Frequenzumrichter nur 
innerhalb der dafür vorgesehenen Spezifikationen. Eine Nichtbeachtung kann zu Feuer, Explosion oder 
einem Stromschlag führen. Um Personenschäden zu vermeiden, halten Sie bitte Kinder und nicht qualifizierte 
Personen von dem Gerät fern. 

13. Wenn das Motorkabel zwischen Frequenzumrichter und Motor zu lang ist, so kann die Isolation der Motor- 
wicklung beschädigt werden. Verwenden Sie bitte einen für Frequenzumrichterbetrieb geeigneten Motor oder 
schließen Sie eine Motordrossel an, um Schäden am Motor zu vermeiden (siehe Anhang B Drosselspule). 

14. Die Nennspannung des Frequenzumrichters ist je nach Modell verschieden; die Netzversorgung muss eine 
Kapazität von ≤5000 A RMS haben. 

15. Es wird darauf hingewiesen, dass beim Einsatz von Frequenzumrichtern (nach DIN VDE 0100-530 und  
VDE 0160 / EN 50178), nur allstromsensitive Fehlerstromschutzschalter vom „Typ B“ (IEC 60755) 
zulässig sind!   
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 SPEZIFIKATIONEN 
Spannung 460V  

Model Nummer VFD-����F43X 007 015 022 037 055 075 110 150 185 220 300 370 450 550 750 900 1100 1320

Max. zulässige Motorleistung (kW) 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132

Max. zulässige Motorleistung (HP) 1.0 2.0 3.0 5.0 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125 150 175

Nennausgangsleistung (KVA)  2.3 3.2 4.2 6.5 10 14 18 25 29 34 46 56 69 84 114 137 168 198

Nennausgangsstrom (A) 2.7 4.2 5.5 8.5 13 18 24 32 38 45 60 73 91 110 150 180 220 260

Max. Ausgangsspannung (V) Proportional zur Eingangsspannung 
Nennfrequenz (Hz) 0.10 - 120.00Hz A

us
ga

ng
 

Taktfrequenz (kHz) 4-10 3-9 2-6 2-6 

Nenneingangsstrom (A) 3.2 4.3 5.9 11.2 14 19 25 32 39 49 60 73 91 120 160 160 200 240

Nennspannung  3-Phasen  342-528 V 

E
in

ga
ng

  

Frequenztoleranz 47 – 63 Hz 
Steuerverfahren SPWM (Sinusbewertete Pulsweitenmodulation, Taktfrequenz 2-10kHz) 
Ausgangsfrequenz Auflösung 0.01Hz 

Drehmomenteigenschaften Mit automatischer Drehmomentanhebung und Schlupfkompensation;  
Drehmoment beim Anlauf 150% bei 1.0Hz möglich. 

Überlastfähigkeit 120% des Nennstroms für 1 Minute 
Hochlauf- und Bremszeit 0,1-3600 Sekunden  

(3 unabhängige Werte für Hochlauf- und Bremszeit möglich) 
V/F Muster Einstellbares V/F Muster St

eu
er

ei
ge

ns
ch

af
te

n 

Strombegrenzung   Einstellbar von 20 bis 150% der Nennstroms 
Tastenfeld Einstellung über  

Frequenz 
sollwert 
vorgabe Externes Signal 

1x Analogeingang Spannung (AVI) -+10V / 0-5V,  
2x Analogeingang Strom ( ACI) 0/4-20mA, 8x Digitaler Multifunktionseingang,  

RS-485 Schnittstelle (MODBUS), externe Motorpotiklemmen (langsam/schnell) 

Tastenfeld Einstellungen RUN, STOP und JOG Ansteuer 
signal Externes Signal Betrieb über FWD, REV, JOG und serielle Schnittstelle RS-485 

Multifunktionseingänge 
Festsollwertauswahl 0 bis 15, Tippen (Jog), Hochlauf-/Bremssperre,  

2. Hochlauf-/Bremsrampe, Zähler, ext. Reglersperre (NC/NO),  
Starten eines 2. Motors / Wartung 

Multifunktionsausgänge FU-Betrieb, Frequenz erreicht, Soll-Frequenz erreicht, Nulldrehzahl, Reglersperre, 
Fehlermeldung, Ansteuerung Ort/Fern und Betrieb eines 2. Motors 

B
et

rie
bs

ei
ge

ns
ch

af
te

n 

Analoge Ausgänge Ausgangsfrequenz- und Ausgangsstromsignal 

Weitere Funktionen 

AVR (automatische Spannungsreduzierung), 2 verschiedene S-Rampen,  
Überspannung-/Überstromschutz, Fehlerspeicher, Drehrichtungswechselsperre,  
DC Bremsung, autom. Wiederanlauf nach Netzausfall, automat. Drehmoment- / 

Schlupfkompensation, PID-Regler, Parametersperre, Frequenzgrenzen, einstellbare 
Taktfrequenz, Fang-Funktion, 4 Einstellungen für Pumpen- / Lüfterbetrieb, Autoreset 

Schutzfunktionen Selbsttest, Überspannung, Überstrom, Unterspannung, Überlast, Überhitzung, Externer 
Fehler, elektronischer Thermoschutz, Erdschluss, Phasenausfall 

Kühlmethode Eingebauter Lüfter 

Installationsort Höhe max. 1000 m ü.NN., keine korrosiven Gase, Flüssigkeiten oder Staub 
Verschmutzungsgrad 2 
Umgebungstemperatur -10oC bis 40oC, nicht kondensierend, kein Frost  
Lager-/ Transporttemperatur -20oC bis 60oC 
Umgebungsluftfeuchtigkeit Unter 90% rel. Feuchte (nicht kondensierend) U

m
ge

bu
ng

 

Vibration 9.80665m/s2 (1G) weniger als 20Hz, 5.88m/s2 (0.6G) bei 20 bis 50Hz 
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Grundschaltplan 
Sie sollten die Verdrahtung nach folgendem Schaltplan vornehmen: 
 
 

 
Für die Modelle VFD-F mit Gerätenennleistung 18,5 kW und darüber: 

 

 
 

RJ11
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Verdrahtung für PNP-Modus (SOURCE) und NPN-Modus (SINK)  

  
 
Beschreibung des Digitaltastenfeldes VFD-PU01 
Das Bedienfeld beinhaltet zwei Teile: Die Anzeige und das Bedienfeld. Die Anzeige zeigt die 
gewünschten Parameterwerte und den Betriebszustand des Umrichters. Das Bedienteil dient 
zur Programmierung und Steuerung des Umrichters. 
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Bedienschritte Digitaltastenfeld 
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Anschlussklemmen 
0,75 kW bis 3,7 kW (VFD007F43A, VFD015F43A, VFD022F43A, VFD037F43A) 

+1 +2 B1 - B2

R/L1 S/L2 T/L3

Screw Torque : 

Wire Gauge : 
18Kgf-cm

18~10AWG

U/T1 V/T2 W/T3

 
 
5,5 kW bis 15 kW (VFD055F43B, VFD075F43B, VFD110F43A, VFD150F43A) 

POWER IM MOTOR3

 

Steuerklemmleiste: 
Drehmoment: 0,4 Nm (3 lb.in) 
Aderquerschnitt: 12-24 AWG (0,25-2,5 mm²) 
 
Leistungsanschluss:  
Drehmoment: 3 Nm (26 lb.in) 
Aderquerschnitt: 12-8 AWG (2,5-8 mm²) 
Typ: Kupferleitung, 75°C 

Steuerklemmleiste: 
Drehmoment: 0,4 Nm (3 lb.in) 
Aderquerschnitt: 12-24 AWG (0,25-2,5 mm²) 
 
Leistungsanschluss:  
Drehmoment: 1,8 Nm (15.6 lb.in) 
Aderquerschnitt 10-18 AWG (1,0-5,0 mm²) 
Typ: Kupferleitung, 75°C 
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18,5kW bis 30 kW (VFD185F43A, VFD220F43A, VFD300F43A) 

 

W/T3V/T2
3
IMPOWER 

S/L2R/L1
- (  ) (  ) + DC DC 

T/L3 +1 -+2
MOTOR

 
 
37 kW bis 45 kW (VFD370F43A, VFD450F43A) 

R/L1 +1 +2 -S/L2 T/L3 U/T1 V/T2 2/T3

POWER IM MOTOR3

POWER 

ALARM

CHARGE

 

Steuerklemmleiste: 
Drehmoment: 0,4 Nm (3 lb.in) 
Aderquerschnitt: 12-24 AWG (0,25-2,5 mm²) 
 
Leistungsanschluss:  
Drehmoment: 3 Nm (26 lb.in) 
Aderquerschnitt: 8-2 AWG (8,5-65 mm²) 
Typ: Kupferleitung, 75°C 

Steuerklemmleiste  
Drehmoment: 0,4 Nm (3 lb.in) 
Aderquerschnitt: 12-24 AWG (0,25-2,5 mm²) 
 
Leistungsanschluss:  
Drehmoment: 5,7 Nm (49.5 lb.in)   
Aderquerschnitt: VFD370F43A: 3AWG (85mm²) 

    VFD450F43A: 2AWG (65mm²) 
Typ: Kupferleitung, 75°C 
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55 kW bis 75 kW (VFD550F43A, VFD750F43A) 

W/T3S/L2R/L1 T/L3 +2+1 U/T1 V/T2

(173in-lbf)
Screw Torque:

200kgf-cmPOWER IM MOTOR3

POWER 

ALARM

CHARGE

 
 
90 kW (VFD900F43A) 

+2S/L2R/L1 T/L3 +1 V/T2U/T1 W/T3

200kgf-cm
S crew Torque:POWER IM

3 MOTOR

 

Steuerklemmleiste  
Drehmoment: 0,4 Nm (3 lb.in) 
Aderquerschnitt: 12-24 AWG (0,25-2,5 mm²) 
 
Leistungsanschluss:  
Drehmoment: 20 Nm (173 lb.in) 
Aderquerschnitt:  
VFD550F43A:1/0-4/0 AWG (45-110 mm²) 
VFD750F43A: 3/0-4/0 AWG (85-110 mm²) 
Typ: Kupferleitung, 75°C 

Steuerklemmleiste  
Drehmoment: 0,4 Nm (3 lb.in) 
Aderquerschnitt: 12-24 AWG (0,25-2,5 mm²) 
 
Leistungsanschluss:  
Drehmoment: 20 Nm (173 lb.in) 
Aderquerschnitt: 4/0 AWG (110 mm²) 
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110 kW (VFD1100F43A) 

POWER IM
3 MOTOR

V/T2S/L2R/L1 +2+1T/L3 U/T1 W/T3

 
 
 
 
 
Anschhlussbeschreibung 
 

Anschlusssymbol Beschreibung 
R/L1, S/L2, T/L3 Netzanschluss (Eingang) 
U/T1, V/T2, W/T3 Motoranschluss (Ausgang) 

+1,+2 Anschlüsse für DC-Zwischenkreisdrossel (optional) 
+2/B1~B2 Anschlüsse für Bremswiderstand (optional) 

+2~ -,+2/B1~ - Anschlüsse für externe Bremseinheit (VFDB Serie) 
      Erdungsanschluss. Bitte lokale Vorschriften beachten! 

Steuerklemmenbeschreibung 

Anschluss 
symbol  Anschlussfunktion Werkseinstellung 

FWD Rechtslauf-Befehl  

REV Linkslauf-Befehl  

EF Externer Fehler  
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Anschluss 
symbol  Anschlussfunktion Werkseinstellung 

MI1 Multifunktionseingang 1 Werkseinstellung: Festsollwert 1 (05-00)  

MI2 Multifunktionseingang 2 Werkseinstellung: Festsollwert 2 (05-01) 

MI3 Multifunktionseingang 3 Werkseinstellung: Festsollwert 3 (05-02) 

MI4 Multifunktionseingang 4 Werkseinstellung: Festsollwert 4 (05-03) 

MI5 Multifunktionseingang 5 Werkseinstellung: RESET 

MI6 Multifunktionseingang 6 Werkseinstellung: TIPPEN (JOG) 

MI7 Multifunktionseingang 7 Werkseinstellung: Hochlauf-/Bremssperre 

MI8 Multifunktionseingang 8 Werkseinstellung: Hochlauf-/Bremszeit 2      

+24V DC Spannungsquelle (+24V, 20mA), für den PNP-Modus 

DCM Digitales Bezugspotential Als Bezug für Digitaleingänge und NPN-Modus

RA 1 Multifunktionsrelay 1  
Ausgang A (N.O.)  

RB 1 Multifunktionsrelay 1  
Ausgang B (N.C.)  

RC 1 Multifunktionsrelay 1  
Wurzelkontakt 

RA 2 Multifunktionsrelay 2  
Ausgang A (N.O.) 

RB 2 Multifunktionsrelay 2  
Ausgang B (N.C.) 

RC 2 Multifunktionsrelay 2  
Wurzelkontakt 

1.5A (N.O.) / 1A (N.C.) 240VAC 
1.5A (N.O.) / 1A (N.C.) 24VDC 
  
siehe Pr. 03-00 bis Pr. 3-01 

+10V Potentiometerversorgung 10V, 20mA 

AVI Analoger Spannungseingang 0 bis 10V (entspricht 0 bis max. Frequenz) 

ACI 1/2 Analoger Stromeingang 4 bis 20mA (entspricht 0 bis max. Frequenz) 

AFM 1 Analogausgang 1 
Frequenzanzeige  0 bis 10V (entspricht 0 bis max. Frequenz) 

AFM 2 Analogausgang 2 
Stromanzeige 

4 bis 20mA  
(entspricht dem 2-fachen Ausgangsstrom) 

ACM Analoges Bezugspotential Gemeinsamer Bezug für AVI, ACI und AFM 
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Überblick über die Parametereinstellungen 
: Parameter kann während des Betriebes eingestellt werden. 

Parameter Beschreibung Einstellungen Werksein
stellung Neu 

Group 0 AC Drive Status Parameter 
00-00 Software Version Schreibgeschützt   
00-01 Statusanzeige 1 00: kein Fehler 

01: oc (Überstrom) 
02: ov (Überspannung) 
03: oH (Übertemperatur) 
04: oL (Überlast) 
05: oL1 (elektr. Thermoschutz) 
06: EF (externer Fehler) 
07: occ (IGBT Fehler) 
08: CF3(CPU Fehler) 
09: HPF (Hardwareschutzfehler) 
10: ocA (Überstrom beim Hochlaufen) 
11: ocd (Überstrom beim Bremsen) 
12: ocn (Überstrom im Stillstand) 
13: GFF (Erdungsfehler) 
14: Lv (Versorungsspannung zu niedrig) 
15: CF1 (Eingangsdatenfehler) 
16: CF2 (Ausgangsdatenfehler) 
17: bb (Reglersperre) 
18: oL2 (Überlast 2) 
19: Reserviert  
20: code (Software- oder Passwortschutz) 
21: EF1 (externer Notaus) 
22: PHL (Phasenfehler) 
23: Lc (Strom zu niedrig) 
24: FbL (Fehler Drehzahlrückführung) 

##  

00-02 Statusanzeige 2 Bit 0~1: 00: RUN-LED Aus / STOP-LED Ein  
01: RUN-LED blinkt / STOP-LED Ein 
10: RUN-LED Ein / STOP-LED blinkt 
11: RUN-LED Ein / STOP-LED Aus 

Bit 2: 1: Tippen (Jog) Ein 
Bit 3~4: 00: REV-LED Aus / FWD-LED Ein 

01: REV-LED blinkt / FWD-LED Ein 
10: REV-LED Ein / FWD-LED blinkt 
11: REV-LED Ein / FWD-LED Aus 

Bit 5-7: Reserviert 
Bit 8: Sollwert über RS485-Schnittstelle 
Bit 9: Sollwert über Analogeingang 
Bit10: Startbefehl über RS485-Schnittstelle 
Bit11: Parameter gesperrt  
Bit12~15: Reserviert 

##  

00-03 Frequenzeinstellung Anzeigeparameter (nur Lesen) ##  
00-04 Ausgangsfrequenz Anzeigeparameter (nur Lesen) ##  
00-05 Ausgangsstrom Anzeigeparameter (nur Lesen) ##  
00-06 DC-Zwischenkreisspannung Anzeigeparameter (nur Lesen) ##  
00-07 Ausgangsspannung Anzeigeparameter (nur Lesen) ##  
00-08 Ausgangspowerfaktor Anzeigeparameter (nur Lesen)) ##  
00-09 Ausgangsleistung (kW) Anzeigeparameter (nur Lesen) ##  
00-10 Istwert Rückführung Anzeigeparameter (nur Lesen) ##  
00-11 Rückführungssignal % Anzeigeparameter (nur Lesen) ##  
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Parameter Beschreibung Einstellungen Werksein
stellung Neu 

00-12 Anzeige =  
Ausgangsfrequenz x Faktor  
in Pr. 2.10  

Anzeigeparameter (nur Lesen)  
0 bis 99.99 

##  

00-13 Anzeige =  
Ausgangsfrequenz x Faktor  
in Pr. 2.10  

Anzeigeparameter (nur Lesen)  
0 bis 9999 

##  

00-14 PLC (SPS) Zeit Anzeigeparameter (nur Lesen) ##  
Gruppe 1: Grundeinstellungen 

01-00 Maximale Ausgangsfrequenz 50.00~120.00 Hz 60.00  
01-01 Nennfrequenz (Eckfrequenz) 0.10~120.00 Hz 60.00  
01-02 Maximale 

Ausgangsspannung 
0.1 / 0.2 V～255.0 / 510.0 V 220.0 

/ 440.0 
/ 380.0 

 

01-03 Mittelpunktfrequenz 0.10~120 Hz 1.50  
01-04 Mittelpunktspannung 0.2V~510.0 V 11.0  
01-05 Minimale Ausgangsfrequenz 0.10~20.00 Hz 1.50  
01-06 Minimale Ausgangsspannung 0.2V~100.0 V 11.0  
01-07 Obere Grenzfrequenz 0.00~120.00 Hz 60.00  
01-08 Untere Grenzfrequenz 0.00~120.00 Hz 0.00  
01-09 Hochlaufzeit 1  0.1~3600.0 s 10.0/ 

60.0 
 

01-10 Bremszeit 1  0.1~3600.0 s 10.0/ 
60.0 

 

01-11 Beschleuigungszeit 2  0.1~3600.0 s 10.0/ 
60.0 

 

01-12 Bremszeit 2  0.1~3600.0 s 10.0/ 
60.0 

 

01-13 Beschleuigungszeit 3  0.1~3600.0 s 10.0/ 
60.0 

 

01-14 Bremszeit 3  0.1~3600.0 s 10.0/ 
60.0 

 

01-15 Beschleuigungszeit 4  0.1~3600.0 s 10.0/ 
60.0 

 

01-16 Bremszeit 4  0.1~3600.0 s 10.0/ 
60.0 

 

01-17 Tippen Beschleuigungszeit  
 

0.1~3600.0 s 10.0/ 
60.0 

 

01-18 Tippen Bremszeit  0.1~3600.0 s 10.0/ 
60.0 

 

01-19 Tippen Frequenz  0.0 Hz~120.00 Hz 6.00  
01-20 S-Rampe Beschleunigen 0.00~2.50 s 0.00  
01-21 S-Rampe Bremsen 0.00~2.50 s 0.00  
01-22 Modulation Index  0.90~1.20 1.00  
01-23 Beschleuigen/Bremsen 

Zeiteinheit 
00: Einheit 1 s 
01: Einheit 0.1 s 
02: Einheit 0.01 s 

01  

Gruppe 2: Parameter für digitale Ein-/Ausgänge  
02-00 Sollwertquelle  00: via Digitaltastenfeld (Auf-/Ab-Tasten) 

01: via Analogeingang AVI 
02: via Analogeingang ACI1 
03: via Analogeingang ACI2 
04: via RS-485-Schnittstelle 
05: via externe Steuerung 

00  
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Parameter Beschreibung Einstellungen Werksein
stellung Neu 

02-01 Betriebsart, 
Start-Stop-Vorgabe   

00: via Digitaltastenfeld (START, STOP, JOG)  
01: via externe Anschlüsse,  

Digitaltastenfeld STOP aktiv.  
02: via externe Anschlüsse,  

Digitaltastenfeld STOP gesperrt. 
03: via RS-485-Schnittstelle,  

Digitaltastenfeld STOP aktiv.  
04: via RS-485-Schnittstelle,  

Digitaltastenfeld STOP gesperrt. 

00  

02-02 Stoppverfahren  
(Bremsen / freies Auslaufen) 

00: Stopp durch Bremsen,  
bei Netz-Aus: Stopp durch freies Auslaufen 

01: Stopp durch freies Auslaufen,  
bei Netz-Aus: Stopp durch freies Auslaufen 
02: Stopp durch Bremsen,  
bei Netz-Aus: Stopp durch Bremsen  

03: Stopp durch freies Auslaufen,  
bei Netz-Aus: Stopp durch Bremsen  

00  

02-03 PWM-Taktfrequenz   
 

1K~10KHz ##  

02-04 Drehrichtung Motor 00: Vorwärts erlaubt 
01: Rückwärts gesperrt 
02: Vorwärts gesperrt 

00  

02-05 2-/3-Draht-Logik  00: 2-Draht (#1), RUN/FWD, RUN/REV 
01: 2-Draht (#2), RUN/STOP, FWD/REV 
02: 3-Draht 

00  

02-06 Wiederanlaufsperre  
(nach Netz-Ausfall) 

00: Deaktiviert (autom. Anlauf) 
01: Aktiviert (kein autom. Anlauf) 

01  

02-07 ACI-Signalausfall (4-20mA) 00: Bremsung auf 0 Hz 
01: Freier Auslauf des Motors, Fehlermeldung 
02: Betrieb mit der letzten Sollfrequenz 

fortsetzen 

01  

02-08 Anzeige nach Netz-Ein   Bit0~1: 00 = F-Anzeige (Sollfrequenz) 
01 = H-Anzeige (Istfrequenz) 
10 = U-Anzeige (siehe Pr. 02-09) 
11 = Fwd / Rev (Vorwärts/Rückwärts)  

Bit2:  0 = Fwd LED (Vorwärts)  
      1 = Rev LED (Rückwärts) 
Bit3~5: 000 = 1. Position 7-Segment-Anzeige 

001 = 2. Position 7-Segment-Anzeige 
010 = 3. Position 7-Segment-Anzeige 
011 = 4. Position 7-Segment-Anzeige 
100 = 5. Position 7-Segment-Anzeige 

Bit6~7: Reserviert 

00  

02-09 Benutzerdefinierte  
Anzeige (U-Anzeige)   

00: A  (Umrichter Ausgangsstrom)   
01: U  (DC-Zwischenkreisspannung)   
02: E  (Umrichter Ausgangsspannung RMS) 
03: P  (Rückführungssignal) 
04: PLC (SPS Anzeige) 

00  

02-10 Multiplikator für H-Anzeige  0.01~160.00 1.00  
02-11 Fangfunktion  00: Deaktiviert 

01: Aktiviert (DC-Bremsung deaktiviert) 
00  

02-12 Fangfunktion Startfrequenz  00: Suche mit Sollfrequenz starten 
01: Suche mit Maximalfrequenz (01-00) starten 

00  

02-13 Sollwertspeicher  00: Letzte Frequenz nicht merken 
01: Letzte Frequenz merken 

01  
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Parameter Beschreibung Einstellungen Werksein
stellung Neu 

Gruppe 3: Parameter für digitale / analoge Ausgänge 
03-00 Multifunktionsausgang 1 00  
03-01 Multifunktionsausgang 2 00  
03-02 Multifunktionsausgang 3 00  
03-03 Multifunktionsausgang 4 00  
03-04 Multifunktionsausgang 5 00  
03-05 Multifunktionsausgang 6 00  
03-06 Multifunktionsausgang 7 00  
03-07 Multifunktionsausgang 8 

00: Keine Funktion 
Motoransteuerung (siehe Pr. 11-01 bis 11-03) 
01: Motoransteuerung 1  
02: Motoransteuerung 2  
03: Motoransteuerung 3  
04: Motoransteuerung 4  
05: Motoransteuerung 5  
06: Motoransteuerung 6  
07: Motoransteuerung 7  
08: Motoransteuerung 8  
Hilfskontakte (siehe 04-00 bis 04-07 / 20-26) 
09: Ausgang Hilfskontakt 1  
10: Ausgang Hilfskontakt 2  
11: Ausgang Hilfskontakt 3 
12: Ausgang Hilfskontakt 4 
13: Ausgang Hilfskontakt 5 
14: Ausgang Hilfskontakt 6 
15: Ausgang Hilfskontakt 7 
Status-Meldungen 
16: Betriebsanzeige (Motor läuft) 
17: Sollfrequenz erreicht 
18: Nulldrehzahl (Ausgangsspannung Null) 
19: Drehmoment-Überlast (Pr. 06-04)  
20: Externer Fehler (Eingang EF angesteuert) 
21: Eingangsspannung zu gering  
22: Externe Steuerung aktiv  
23: Fehler vorhanden 
24: Frequenz in 03-08 erreicht  
25: Frequenz in 03-09 erreicht 
26: Übertemperatur 
27: Betriebsbereit  
28: Externer Not-Aus (EF1)  
29: DC-Zwischenkreisspannung 08-19 erreicht 
30: Überlast-Warnung (OL oder OL1)  
31: Sleep-Modus (11-07) 
32: Ausgangsstrom kleiner als 06-08  
33: Fehler PID Rückführungssignal  
34: PLC-Programm läuft 
35: PLC-Programm-Schritt abgearbeitet 
36: PLC-Programm beendet/abgearbeitet 
37: PLC-Programm pausiert 

00  

03-08 1. Frequenz erreicht  0.00~120.00 Hz (Pr. 03-00~03-07 = 24) 0.00  
03-09 2. Frequenz erreicht  0.00~120.00 Hz (Pr. 03-00~03-07 = 25) 0.00  
03-10 Analogausgang 1, (AFM1)  

0~10Vdc 
00  

03-11 Analogausgang 2, (AFM2)  
0/4~ 20mA 

00: Ausgangsfrequenz  
01: Ausgangsstrom 
02: Ausgangsspannung 
03: Sollfrequenz 
04: Leistungsfaktor  

01  

03-12 Analogausgang 1 (AFM1)   
Verstärkung   

01~200% 100  

03-13 Analogausgang 2 (AFM2) 
Verstärkung   

01~200% 100  

03-14 Analogausgang 2 
Auswahl 0/4-20 mA 

00: 0~20mA 
01: 4~20mA 

01  
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03-15 Lüftersteuerung 00: Lüfter läuft immer. 
01: Lüfter läuft bei RUN-Befehl und  
   stoppt 1 Minute nach STOP-Befehl. 
02: Lüfter läuft bei RUN-Befehl und  
   stoppt nach STOP-Befehl. 
03: Lüfter ist temperaturgesteuert und  

startet bei ca. 60°C. 

00  

Gruppe 4: Parameters digitale / analoge Eingänge 
04-00 Multifunktionseingang 1 01  
04-01 Multifunktionseingang 2 02  
04-02 Multifunktionseingang 3 03  
04-03 Multifunktionseingang 4 04  
04-04 Multifunktionseingang 5 05  
04-05 Multifunktionseingang 6 07  
04-06 Multifunktionseingang 7 08  
04-07 Multifunktionseingang 8 

00: Keine Funktion 
01: Frequenzfestsollwert 1 
02: Frequenzfestsollwert 2 
03: Frequenzfestsollwert 3 
04: Frequenzfestsollwert 4 
05: Externer Reset (NO)  
06: Externer Reset (NC)  
07: Tippen (JOG) 
08: Hochlauf- und Bremssperre 
09: Hochlauf-/Bremszeit 2 aktivieren 
10: Hochlauf-/Bremszeit 3 aktivieren  
11: Externe Reglersperre B.B. (NO)  
12: Externe Reglersperre B.B. (NC)  
13: Auf: Sollfrequenz erhöhen 
14: Ab: Sollfrequenz reduzieren 
15: Externer Not-Aus (NO) 
16: Externer Not-Aus (NC)  
17: AVI (aktiv), ACI1 (inaktiv) 
18: Digitaltastenfeld (aktiv), 

Klemmen (inaktiv) 
19: PID deaktivieren 
20: Eingang Hilfskontakt 1  
21: Eingang Hilfskontakt 2  
22: Eingang Hilfskontakt 3 
23: Eingang Hilfskontakt 4 
24: Eingang Hilfskontakt 5 
25: Eingang Hilfskontakt 6 
26: Eingang Hilfskontakt 7 
27: Motor Nr.1 Ausgang deaktivieren 
28: Motor Nr.2 Ausgang deaktivieren  
29: Motor Nr.3 Ausgang deaktivieren  
30: Motor Nr.4 Ausgang deaktivieren  
31: Alle Motorausgänge deaktivieren 
32: PLC-(SPS-)Programm starten 
33: PLC-(SPS)-Programm anhalten  

09  

04-08 Digitaleingänge Entprellzeit 01~20 01  
04-09 AVI Minimalspannung 0.0~10.0V 0.0  
04-10 AVI Maximalspannung 0.0~10.0V 10.0  
04-11 AVI Minimalfrequenz   

(% von Pr.1-00) 
0.00~100.00% 0.00  

04-12 AVI Maximalfrequenz   
(% von Pr.1-00) 

0.00~100.00% 100.00  

04-13 ACI1 Minimalstrom 0.0~20.0mA 4.0  
04-14 ACI1 Maximalstrom 0.0~20.0mA 20.0  
04-15 ACI1 Minimalfrequenz   

(% von Pr.1-00) 
0.0~100.0% 0.00  

04-16 ACI1 Maximalfrequenz  
(% von Pr.1-00) 

0.0~100.0% 100.00  
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Parameter Beschreibung Einstellungen Werksein
stellung Neu 

04-17 ACI2 Minimalstrom 0.0~20.0mA 4.0  
04-18 ACI2 Maximalstrom 0.0~20.0mA 20.0  
04-19 ACI2 Minimalfrequenz   

(% von Pr.1-00) 
0.00~100.00% 0.00  

04-20 ACI2 Maximalfrequenz  
(% von Pr.1-00) 

0.00~100.00% 100.00  

04-21 AVI Verzögerungszeit 0.00~10.00s 0.50  
04-22 ACI1 Verzögerungszeit 0.00~10.00s 0.50  
04-23 ACI2 Verzögerungszeit 0.00~10.00s 0.50  
04-24 Externe Sollwerte addieren 00: Ext. Sollwerte inaktiv 

01: Ext. Sollwert = AVI + ACI1 
02: Ext. Sollwert = ACI1 + ACI2 
03: Ext. Sollwert = ACI2 + AVI 
04: Ext. Sollwert = RS-485 + AVI 
05: Ext. Sollwert = RS-485 + ACI1 
06: Ext. Sollwert = RS-485 + ACI2 

00  

Gruppe 5: Parameter für PLC (SPS) und Festfrequenzsollwerte  
05-00 Festsollwert 1  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-01 Festsollwert 2  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-02 Festsollwert 3  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-03 Festsollwert 4  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-04 Festsollwert 5  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-05 Festsollwert 6  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-06 Festsollwert 7  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-07 Festsollwert 8  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-08 Festsollwert 9  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-09 Festsollwert 10  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-10 Festsollwert 11  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-11 Festsollwert 12  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-12 Festsollwert 13  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-13 Festsollwert 14  0.00~120.00 Hz 0.00  
05-14 Festsollwert 15  0.00~120.00 Hz 0.00  

05-15 PLC-(SPS) Modus 

00: PLC-(SPS-)Betrieb deaktiviert 
01: Ein Programmzyklus ausführen 
02: Programmzyklen kontinuierlich ausführen 
03: Programmzyklen schrittweise ausführen 
04: Programmzyklen kontinuierlich, 

schrittweise ausführen  

00 

 

05-16 Festsollwerte 1 bis 15 
Vorwärts-/Rückwärts-Befehl 

00 dez. bis 32767 dez. 
(16 Bit zur Steuerung 0 = FWD, 1 = REV) 00  

05-17 Dauer Festsollwert 1  0.0 bis 65500 s 0.0  
05-18 Dauer Festsollwert 2 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-19 Dauer Festsollwert 3 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-20 Dauer Festsollwert 4 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-21 Dauer Festsollwert 5 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-22 Dauer Festsollwert 6 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-23 Dauer Festsollwert 7 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-24 Dauer Festsollwert 8 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-25 Dauer Festsollwert 9 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-26 Dauer Festsollwert 10 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-27 Dauer Festsollwert 11 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-28 Dauer Festsollwert 12 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-29 Dauer Festsollwert 13 0.0 bis 65500 s 0.0  
05-30 Dauer Festsollwert 14 0.0 bis 65500 s 0.0  
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05-31 Dauer Festsollwert 15 0.0 bis 65500 s 0.0  

05-32 Zeiteinheit 00: 1 s            (Pr. 05-17 bis 05.31) 
01: 0.1 s 00  

Gruppe 6: Parameter für Schutzfunktionen 
06-00 Überspannungsschutz 

Schwellwert 
460 V: 660~820 VDC / 230 V: 330~410 VDC 
00: Deaktiviert 

780.0  

06-01 Überstromschutz  
beim Beschleunigen 

20~150% 
00: Deaktiviert 

120  

06-02 Überstromschutz  
während des Betriebs 

20~150% 
00: Deaktiviert 

120  

06-03 Überdrehmoment Erkennung 00: Deaktiviert  
01: Bei konstanter Geschwindigkeit; mit 

Meldung OL2 und ohne Motorabschaltung 
02: Bei konstanter Geschwindigkeit; mit 

Meldung OL2 und Motorabschaltung    
03: Während des Betriebs; mit Meldung OL2  

und ohne Motorabschaltung    
04: Während des Betriebs; mit Meldung OL2  

und Motorabschaltung    

00  

06-04 Überdrehmoment Schwelle 30~150% 110  
06-05 Überdrehmoment 

Erkennungszeit 
0.1~60.0s 0.1  

06-06 Thermischer Überlastschutz 
(Fehlermeldung OL1) 

00: Deaktiviert 
01: Motor mit Eigenkühlung 
02: Motor mit Fremdkühlung 

02  

06-07 Thermische Überlast 
Erkennungszeit 

30~600 s (Motorzeitkonstante) 60  

06-08 Mindeststrom Schwellwert 00~100% (00 = deaktiviert) 00  
06-09 Mindestrom Erkennungszeit 0.1~ 3600.0 s 10.0  
06-10 Verhalten bei zu niedrigem 

Strom 
00: Warnung und Motor auf 0Hz bremsen  
01: Warnung u. Motor abschalten (Austrudeln) 
02: Nur Warnung anzeigen (Meldung Lc) 

01  

06-11 Fehlerspeicher –  
Letzter Fehler 

00  

06-12 Fehlerspeicher –  
Zweiter Fehler 

00  

06-13  Fehlerspeicher –  
Dritter Fehler 

00  

06-14 Fehlerspeicher –  
Vierter Fehler 

00: Keine Fehler vorhanden 
01: Oc (Überstrom) 
02: Ov (Überspannung) 
03: OH (Übertemperatur) 
04: OL (Überlastung I²t) 
05: oL1 (Überlastung) 
06: EF (Externer Fehler) 
07: Occ (IGBT-Fehler) 
08: CF3 (Fehler interne Schaltung) 
09: HPF (Hardwarefehler) 
10: OcA (Überstrom beim Hochlaufen) 
11: Ocd (Überstrom beim Bremsen) 
12: Ocn (Überstrom bei konstantem Betrieb) 
13: GFF(Erdschluss) 
14: Reserviert 
15: CF1 (CPU Lesefehler) 
16: CF2 (CPU Schreibfehler) 
17: Reserviert 

00  
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  18: OL2 (Überdrehmoment) 
19: Reserviert 
20: Code (Software-/Passwortschutz) 
21: EF1 (Not-Aus) 
22: PHL (Phasenfehler) 
23: Lc (zu niedriger Strom) 
24: FbL(Rückführung) 

  

06-15 Werkseinstellung  
(Parameter werden 
überschrieben!) 

00~65535 
09: Parameter 50Hz, 220/380 
10: Parameter 60Hz, 220/440 

00  

06-16 Parameterschutz 
Passworteingabe 

00~65535 00  

06-17 Parameterschutz 
Passworteinstellung 

00~65535 
00: Kein Passwortschutz 

00  

Gruppe 7: Parameter für Umrichter und Motor  
07-00 Identifizierungscode Schreibgeschützt ##  
07-01 Umrichter-Nennstrom Schreibgeschützt ##  
07-02 Motor-Nennstrom  30~120% (Bezug auf Pr. 07-01) 100%  
07-03 Motor-Leerlaufstrom  1~99% (Bezug auf Pr. 07-01) 30%  
07-04 Autom. Schlupfkompensation 

Verstärkung  
0.0~3.0 0.0  

07-05 Motor-Schlupffrequenz  0.00~20.00Hz 
Formel: fs = fn - ( nn * P / 120 ) 
z.B.: fs = 50Hz - (1450min-1 x 4 / 120) = 1,67Hz 

0.00  

07-06 Automatische 
Drehmomentkompensation 
Verstärkung  

0.0~10.0 0.0  

07-07 Manuelle 
Drehmomentkompensation 
Verstärkung  

0.0~10.0 0.0  

07-08 Betriebszeitenzähler 
Motor (Minuten) 

00 bis 1439  00  

07-09 Betriebszeitenzähler 
Motor (Tage) 

00 bis 65535  00  

Gruppe 8: Spezialparameter 
08-00 DC-Bremsung Strompegel  00~100% 00  
08-01 DC-Bremszeit beim Start  0.00~60.0 s 0.0  
08-02 DC-Bremszeit beim Stoppen  0.00~60.0 s 0.0  
08-03 Startpunkt für DC-Bremsung 0.00~120.00 Hz 0.00  
08-04 Fangfunktion bei 

kurzzeitigem Netzausfall  
00: Deaktiviert 
01: Fangfunktion beginnt bei Sollfrequenz  
02: Fangfunktion beginnt bei Minimalfrequenz  

00  

08-05 Maximal zulässige 
Netzausfalldauer 

0.1~5.0 s (innerhalb der Zeit -> Pr. 8-04 aktiv)  2.0  

08-06 Verzögerungszeit für 
Fangfunktion nach 
Reglerfreigabe 

0.1~5.0 s 0.5  

08-07 Maximalstrom beim Fangen 30~150% 110  
08-08 Fangen bei externem Fehler 

(Meldung B.B.) 
01: Fangfunktion beginnt bei Sollfrequenz  
02: Fangfunktion beginnt bei Minimalfrequenz  

00  

08-09 Anzahl der automatischen 
Wiederanlaufversuche bei 
Fehlerabschaltung 

00~10 (00 = deaktiviert) 00  
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08-10 Wartezeit vor dem 
automatischem Wiederanlauf 

00 to 60000 s 600  

08-11 Ausblendfrequenz 1 
Obergrenze 

0.00~120.00 Hz 0.00  

08-12 Ausblendfrequenz 1 
Untergrenze 

0.00~120.00 Hz 0.00  

08-13 Ausblendfrequenz 2 
Obergrenze 

0.00~120.00 Hz 0.00  

08-14 Ausblendfrequenz 2 
Untergrenze 

0.00~120.00 Hz 0.00  

08-15 Ausblendfrequenz 3 
Obergrenze 

0.00~120.00 Hz 0.00  

08-16 Ausblendfrequenz 3 
Untergrenze 

0.00~120.00 Hz 0.00  

08-17 Automatische 
Energiesparfunktion 

00: Deaktiviert 
01: Aktiviert 

00  

08-18 Automatische 
Spannungsanpassung (AVR) 

00: AVR aktivieren 
01: AVR deaktivieren 
02: AVR beim Bremsen deaktivieren 

00  

08-19 Bremsschwellwert 
(DC-Zwischenkreisspg.)  

370~410 VDC / 740V~820 VDC  
00: Deaktiviert 

380 / 760  

08-20 Kompensations-Koeffizient 
für Motorinstabilität 

00~1000 00  

Gruppe 9: Parameter für Schnittstellen-Kommunikation 
09-00 Kommunikationsadresse  01-254 

00:Deaktiviert 
01  

09-01 Übertragungsgeschwindigkeit 
(Baudrate)   

00: 4800 bps 
01: 9600 bps 
02: 19200 bps 
03: 38400 bps 

01  

09-02 Reaktion auf 
Übertragungsfehler  

00: Warnung anzeigen und Betrieb fortsetzen 
01: Warnung anzeigen und durch Bremsen   
   stoppen 
02: Warnung anzeigen und durch Auslaufen  
   stoppen 
03: keine Warnung und Betrieb fortsetzen 

03  

09-03 Timeout-Erkennung 00: Deaktiviert 
01: Aktiviert 

00  

09-04 Kommunikationsprotokoll 00: 7-bit ASCII 
01: 8-bit ASCII  
02: 8-bit RTU 

00  

09-05 Paritätsprüfung 00: Keine Parität + 2 STOP-Bits 
01: Gerade Parität + 2 STOP-Bits  
02: Ungerade Parität + 2 STOP-Bits 
03: Keine Parität + 1 STOP-Bit 
04: Gerade Parität + 1 STOP-Bit 
05: Ungerade Parität + 1 STOP-Bit 

00  
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09-06 Kommunikationsbefehl 1  
(Steuerung über Schnittstelle) 

Bit0~1: 00: Inaktiv 
01: Bremsen (Stop) 
10: Hochlaufen (Start) 
11: Tippen (JOG) 

Bit2~3: Reserviert 
Bit4~5: 00: Keine Funktion  

01: Rechtslauf (FWD)  
10: Linkslauf (REV)  
11: Laufrichtung wechseln 

Bit6~7: 00: Hochlauf-/Bremszeit 1 
01: Hochlauf-/Bremszeit 2 

       10: Hochlauf-/Bremszeit 3 
11: Hochlauf-/Bremszeit 4 

00  

  Bit8~11:  
0000: Eingestellter Sollwert 
0001: Festsollwert 1 
0010: Festsollwert 2 
0011: Festsollwert 3 
0100: Festsollwert 4 
0101: Festsollwert 5 
0110: Festsollwert 6 
0111: Festsollwert 7 
1000: Festsollwert 8 
1001: Festsollwert 9 
1010: Festsollwert 10 
1011: Festsollwert 11 
1100: Festsollwert 12 
1101: Festsollwert 13 
1110: Festsollwert 14 
1111: Festsollwert 15 

Bit12: Auswahl Bit6~11  
Bit13~15 Reserviert 

  

09-07 Kommunikationsfrequenz  0~120.00Hz 60.00  

09-08 Kommunikationsbefehl 1  
(Steuerung über Schnittstelle) 

Bit0: 1 = Externer Fehler (EF) 
Bit1: 1 = Reset 
Bit2: 0/1 = Reglerfreigabe (BB) AUS/EIN  
Bit3~15: Reserviert 

00  

Gruppe 10: Parameter für PID-Regler 
10-00 PID-Regler Sollwertquelle 00: Keine PID-Funktion 

01: AVI (0-10V) 
02: ACI1 (4-20mA) 
03: ACI2 (4-20mA) 
04: Ext. Sollwert (abhängig von Pr. 04-24) 

00  

10-01 PID-Regler Referenzsignal 0.0-6550.0 1000.0  
10-02 PID-Regler Wirkrichtung 00: Negative Rückführung  

01: Positive Rückführung 
00  

10-03 P-Anteil  0.0~10.0  1.0  
10-04 I-Anteil  0.00~100.00 s 1.00  
10-05 D-Anteil 0.00~1.00 s 0.00  
10-06 Integrator Obergrenze 00~200% 100  

10-07 Verzögerungszeit  
Primäre Filter  

0.0~2.5 s 0.0  
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10-08 Bereich PID Rückführung  0.01 bis Pr.10-01 600.0  
10-09 Fehlererkennungszeit  

PID Rückführung  
0. 0~3600.0 s 
0.0: Deaktiviert 

0.0  

10-10 Vorgehensweise bei falschen 
Rückführungssignalen  

00: Warnung und Motor abbremsen 
01: Warnung und Motor auslaufen lassen 
02: Warnung und Betrieb fortsetzen 

01  

10-11 PID Minimale 
Ausgangsfrequenz  

0: Vorgabe über PID-Regler 
1: Einstellung über Pr. 01-05 bzw. Pr. 01-08 

01  

Gruppe 11: Parameter für Pumpen- und Lüfterbetrieb 
11-00 U/F-Kennlinienauswahl 00: Durch Pr. 01-00 bis Pr. 01-06 bestimmt 

01: Kennlinie Faktor 1,5 
02: Kennlinie Faktor 1,7 
03: Kennlinie Faktor 2 
04: Quadratische Kennlinie (Faktor 3 ) 

00  

11-01 Motor-Wechselbetrieb 
(Pr. 03-00 bis Pr. 03-07) 

00: Deaktiviert 
01: Zeitgeführter Wechselbetrieb    
   (alternierender Betrieb) von bis zu 4 Motore 
02: PID-geführte Netzzuschaltung von bis zu 4 
   Motore nacheinander 
03: Gleichzeitiger Betrieb von bis zu 4 Motore  

00  

11-02 Anzahl der Motore für 
Wechselbetrieb 

01~04 01  

11-03 Motor-Betriebszeit für 
alternierenden Betrieb 

00~65500 Min  00  

11-04 Verzögerungszeit für 
alternierenden Betrieb 

0.0~3600.0 s 1.0  

11-05 Verzögerungszeit für PID- 
geführte Netzzuschaltung 

0.0~3600.0 s 10.0  

11-06 Übergabefrequenz bei 
PID-geführter 
Netzzuschaltung 

0.00 to 120.00 Hz 60.00   

11-07 Zeit für Aktivierung der 
Sleep-Funktion  

0.0~3600.0 s 
0.0: Sleep-Funktion deaktiviert 

0.0  

11-08 Sleep-Frequenz 0.00 bis Pr. 11-09 (Wake-Up-Frequenz) 0.0  

11-09 Wake-Up-Frequenz  0.00 bis 120.0 Hz 0.0  

11-10 Fehler bei PID-geführter 
Netzzuschaltung 

00: Alle Motoren abschalten 
01: Umrichter abschalten 

00  

11-11 Stop-Frequenz für zusätzliche 
Motore 

0.00~120.00 Hz 0.00  
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Abmessungen: mm [inches] 

B

D

C

E

A
F

 
 

Model A B C D E F 

007F43A, 015F43A, 022F43A, 
037F43A 

150.0 
[5.91] 

260.0 
[10.24] 

160.2 
[6.31] 

135.0 
[5.32] 

244.3 
[9.63] 

6.5 
[0.26] 

055F43B, 075F43B, 110F43A, 
150F43A 

200.0 
[7.88] 

323.0 
[12.72] 

183.2 
[7.22] 

185.6 
[7.31] 

303.0 
[11.93] 

7.0 
[0.28] 

185F43A, 220F43A, 300F43A 250.0 
[9.84] 

403.8 
[15.90] 

205.4 
[8.08] 

226.0 
[8.90] 

384.0 
[15.12] 

10.0 
[0.39] 
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Abmessungen: mm [inches] 
 
 

D
A

C

BE

 
 
 

Model A B C D E F 

370F43A, 450F43A, 
550F43A 

370.0 
[14.57] 

589.0 
[23.19] 

260.0 
[10.24] 

335.0 
[13.19] 

560.0 
[22.05] 

13.0 
[0.51] 

750F43A 370.0 
[14.57] 

595.0 
[23.43] 

260.0 
[10.24] 

335.0 
[13.19] 

560.0 
[22.05] 

13.0 
[0.51] 
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Abmessungen: mm [inches] 
 

F

E

A

D C

G

B

 
 

Model  A B C D E F G 

900F43A, 1100F43A 425.0 
[16.73] 

850.0 
[33.46] 

264.0 
[10.39] 

385.0 
[15.16] 

631.0 
[24.84] 

13.0 
[0.51] 

280.0 
[11.02] 
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 Ihr Partner für elektrische Antriebe

 
EP Antriebstechnik GmbH 
Fliederstraße 8 
D - 63486 Bruchköbel 
 
Tel.: +49 (0) 6181 9704-0 
Tel.: +49 (0) 6181 9704-44 (24h-Hotline) 
Fax: +49 (0) 6181 9704-99 
E-Mail: info@epa-antriebe.de 
Internet: www.epa-antriebe.de 
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