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1 Geratebeschreibung

1.1 Allgemeines

Dinverter A sind volldigitalisierte Pulsumrichter mit konstanter Zwischenkreisspannung zur ve&ust-
armen Drehzahiverstellung von Drehstrommotoren.

Der Leistungsteil besteht netzseitig aus einem Diodengleichrichier und motorseitig aus einem IGBT -
Wechselrichter. Der Gleichspannungszwischenkreis besteht aus Elektrolytkondensatoren.

Dinverter A sind verflgbar in einem Leistungsbereich von 0,25 KW bis 0,75 kW.
Sie sind lieferbar als einphasige Geréte mit einem Eingangsspannungsbereich von 200V AC bis

240V AC, 50/60 Hz.
Dinverter kbnnen fiir 60 s mit bis zu 150% Nennlast betrieben werden.

Die Gerdte sind als Einbaugeréte wahlweise fiir Wandmontage oder Hutschienenmontage konzipiert.
Sie besitzen eine Bedieneinheit mit LED-Anzeige zur Visualisierung von Parametern und deren
Werten und Funktsonstasten zuim Parametrieren bzw, zur Ansteuerung des Antriebes.

Die Ansteuerung kann tber die Elektronikklemmieiste, die Bedieneinheit oder die standardm#Big
verfiighare serielle Schnittstelle erfolgen.

1.2 Wesentliche Merkmale

-~ Durchgéngige Typenreihe von 0,25 kW bis 0,75 kW mit IGBT-Wechselrichter
— AnschluBspannungen: 200 .... 240V AC +/- 10%, 50 /60 Hz
— Ausgangsfrequenzbereich: 0.... 960 Hz

— 50 % tberiastbar fiir 60 s

— Verwendung von Standardmotoren ohne Leistungsreduktion

—  Geréte sind Leerauf-, Kurzschiu- und Erdschiuffest

—  Uberwachung der Motortemperatur

— Einfache Bedienung

— Niedrige Motorgersusche durch hohe Taktfrequenz

~ Taktfrequenz je nach Bedarf einstellbar

— Schutz gegen unbefugtes Veréndern der Parameter durch Passwort
— 2 programmierbare Ausblendfrequenzen



2 Technische Daten

2.1 Leistungsdaten
Typ Dinverter DIN 1220 ... 025A | 037A | 055 | o075A
Anschlufy einphasig

Artikelnummer o
Gerétenennleistung / kVA 0,62 0,96 1,25 1,79
max. Motomennleistung I kW 0,25 0,37 0,55 0,75
Gerétenennstrom / A (Ausgang) 1.5 - 2,3 3,0 4,3
max. Gerdtestrom fiir 60 s / A (Ausgang) 2,3 3,5 4,5 6.5
Gerdteeingangsstrom / A 3,9 5,7 8,4 11.5
empfohlene Kabelquerschnitte 1

{Motorleitung) (in mm?)

empfohiene Netzsicherung (trige) / A 6 | 6 ! 10 | 18
Netzanschluspannung 200 -.240 VAC, +/- 10%, 48-62 Hz
Gerateausgangsspannung 3ACO.... Unet

Beliiftung Konvektion

Gewicht / kg 1,14 ] 1,21
Schutzart IP21/1P 54

2.2  Aligemeine Daten

Ausgangsfrequenzbereich: 0.....960 Hz

Takifrequenz; 3kHz; 6 kHz; 9kHz; 12 kHz

Frequenzgenauigkeit: 0,01 %

Frequenzaufidsung: +/- 0,1 Hz bei Bereich 0.....120 Hz

+/- 0,2 Hz bei Bereich 0.....240 Hz
+/~ 0,4 Hz bei Bereich 0.....480 Hz
+/- 0,8 Hz bej Bereich 0.....960 Hz

Sollwertaufiésung

10 Bit

Uberiastfhigkeit:

150 % Nennlast flir60 s

Lagertemperatur;

- 40 °C....+50 °C, max. 12 Monate

zul, Umgebungstemperatur:

- 10 °C.....+ 50 °C, mit gedffneten Luftschlitzen

max. zul, Luﬁfeqchte

85%, nicht kondensierend

Aufstellhthe: < 1000m NN, . :
_ oberhalb 1000m : Leistungsreduktion von 1 % pro 100m
Digitale Eingénge: Pegel: Low. <+4,4V, High: >+ 11,1V
Reaktionszeiten: 8 ms, Signal muB 16 ms anstehen
Ruttelfestigkeit: 1g tiber einen Frequenzbereich von 5 .... 150 Hz,
entspricht {EC 68-2-34, Teil 2.1
Einschalthdufigkeit: unbegrenzt sowohl bei Netzzuschaltungen als auch bei

elektronischer Freigabe




2.4 Zubehdr, Optionen

2.4.1 Bremswiderstand

Die Ger#te sind standardmaBig mit einem Bremschopper ausgeriistet.

Der Bremswiderstand ist extem zu installieren und entspr.Kap. 4 anzuschlieBen. Grundsétzlich ist ein
Bremswiderstand mit Ubertemperaturrelais zu verwenden. Das Ubertemperaturrelais ist in den Si-
cherheitskreis der Netzeinspeisung einzuschleifen. Darnit wird der Umrichter bei Uberhitzung des
Bremswiderstandes abgeschaltet. Ein Brandschaden aufgrund eines (iberhitzten Bremswiderstandes
ist somit ausgeschlossen,

Als Leitungen fiir den Bremswiderstand sind abgeschirmte Leitungen mit Gesamtschirm zu verwenden.
Die empfohlenen Leitungsquerschnitte sind gleich den AnschluRquerschnitien der Motoreitungen.

Die Installation hat gemdnl Kap. 3.5 zu erfolgen.

Minimal zuldssige Widerstandswerte: 100

Der als Option erhéltlichen Bremswiderstand ist als Rohrwiderstand in IP 20 - Ausfihrung mit perfo-
rierter Abdeckung ausgeftinit. Das Gehduse enthAlt ein Uberstromrelais.
Der AnschiuB erfolgt an einem Klemmenkasten mit PG-Verschraubung.

Widerstand Bestell- Widerstands- Belastbarkeit
Bezeichnung Artikelnummer | Wert (Q) Dauerleistung | Spitzenlast *)
FZPT 160 x 55- 120 120 150 W 1,5 kW
“ bei 6 % ED, max. 10s, Spielzeit 100s

Weitere Bremswiderstinde auf Anfrage.

2.4.2 Netzfilter

In Verbindung mit dem untenstehenden Netzfiltern und bei Einhaltung der Verdrahtungs- und installa-
tionshinweise (Kap. 3 .5) erfiillen die Umrichter die Grenzwerte fir feitungsgebundene Stéremission
im Wohnbereich (EN 50081-1, bzw. EN 55011 Klasse B) bei einer Taktfrequenz von 2,9 kHz (max.

Motorkabelléinge s. Kap. 3.4).

Bestell - Artikelnummer :
Dauerstrom : 15 A

-
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3 Lagerung, Montage, Verkabelung

3.1 Sicherheitshinweise fiir Transport, Aufstellung, Anschiufl

Wihrend des Transportes sowie beim Anheben und Absetzen sind starke Erschiitterungen ung harte
StdBe zu vermeiden.

Die Geréte sind zur Befestigung an senkrechten Winden und Holmen bestimmt.
Beachten Sie beim AnschiuB unserer Frequenzumrichter bitte folgende Hinweise:

— Alte Arbeiten am Gerit und dessen Aufstellung miissen in Ubereinstimmung mit den nationalen
elektrischen Bestimmungen und den &rtlichen Vorschriften durchgefdhrt werden. Dies schiieBt mit
ein, daB der Frequenzumrichter ordnungsgem#R geerdet wird, um sicherzustellen, daB kein frei
zuganglicher Teil des Gerdites sich auf Netzpotential oder irgendeinem anderen gefahrlichen
Spannungspotential befindet.

— Priifen Sie das Typenschild des Frequenzumrichters, vergleichen Sie Nennspannung und - strom
mit den Daten der Einspeisung und den Motordaten. =

— Der Benutzer ist daftir verantwortlich, dall der Frequenzumrichter und andere Geréte nach den
anerkannten technischen Regeln im Aufstellungstand sowie anderen regional giiltigen Vorschrif-
ten aufgestelit und angeschlossen werden. Dabei sind die Kabeldimensionierung, Absicherung,
Erdung, Abschaltung, Trennung, Isolationsiberwachung und der Uberstromschutz besonders zu

berlcksichtigen.

—  Werden Frequenzumrichter nicht geerdet. so kbnnen auf der Oberfiiche gefahriiche Spannungen
auftreten, die tédliche oder ernsthafte kbrperliche Verletzungen oder erhebliche Sachschiden zur

Folge haben kénnen.

Es sind die Sicherheitshinweise im Kap. 0 und Kap. 7 zu beachten.

3.2 Lagerung

Die Gerdte dilrfen nicht im Freien gelagert werden. Die Lagerrume miissen gut beliiftet und trocken

sein,
Lagertemperatur: - 40 °C........+ 50 °C

3.3 Montage

Die Umgebungsatmosphéire muB frei von aggressivem Staub, korrodierenden Dampfen, Gasen und
Flissigkeiten sein. Der Umrichter ist vor Feuchtigkeit zu schiitzen, Betauung ist auszuschlieBen.

- Frequenzumrichter dirfen nicht in als gefihrich klassifizierten Bereichen installiert werden, es sei
denn, sie sind in einem genehmigten Gehduse montiert und zugelassen.

Die Gerdte sind fiir Wand und Hutschienenmontage konzipiert.

Magzeichnungen s. Kap.8.
Es ist darauf zu achten, daB die vom Umrichter erzeugte Wirme im Schaltschrank abgeleitet werden

kann. Es ist ein minimaler Abstand von 100 mm ober- und unterhalb des Geriites erforderich, Wer-
den mehrere Dinverter nebeneinander montiert, ist ein minimaler Abstand zwischen den Geriten von

5 mm einzuhalten.
Zur Ermittlung der Innentemperatur miissen alle Wirmequellen im Schaltschrank berticksichtigt wer-

den, damit die Schaltschrankinnentemperatur nicht liber den fiir den Umrichter zulissigen Maximal-
wert steigt.

Der Dinverter ist stets senkrecht einzubauen, da nur dann eine einwandfreie Beliiftung des Kiihlkor-
pers gewdhrleistet ist.

3-1



2. Stérstrahlung

Da Frequenzumrichter schnell schaltende Leistungshalbleiler (IGBTs) verwenden, strahlen sie elek-
tromagnetische Energie, hauptséchlich im Radio-Frequenzbereich, aus.

Um unzuldssige Stérstrahlung zu vermeiden, sind untenstehende Verdrahtungshinweise unbedingt

einzuhalten.

Es gibt 3 verschiedene Arten von Stérstrahlung:

a) Netzharmonische

b)

c)

Netzharmonische sind ganzzahlige Vielfache der Netzfrequenz mit der Ordnungszahl
2....49. bie Amplituden der Harmonischen nehmen mit der Ordnungszahl ab. Von haupt-
sachlicher Bedeutung sind die Harmonischen der 5., 7., 11. und 13. Ordnungszahil.
Netzharmonische werden durch die nicht sinusformigen Netzstrome des Umrichters her-
vorgerufen und kdnnen durch Netzdrosseln bzw. Zwischenkreisdrosseln minimient wer-
den. [hre praktische Bedeutung ist meist sehr gering..

Dennoch ist zu beachten, daB sich Netzharmonische addieren, z.B, bei parallelem Be-

frieb mehrerer Umyichter am Netz.
Kommt die Summenscheinleistung der Umrichter in die GréRenordnung der Scheinlei-

stung des einspeisenden Transformators, sind Netzdrosseln mit ux= 4% zu setzen.

Nicht leitungsgebundene Stérstrahlung

Nicht leitungsgebundene Straussendung wird direkt vom Umrichter und dessen Ver-
drahtung in einem Frequenzbereich zwischen 30 MHz und 1 GHz abgestrahlt. Sie wird
hauptséchlich vom Prozessor des Gerites, dem Quarz und den schnelien Logikkreisen
erzeugt und ist von sehr geringer Energie.

Probleme mit anderen Elektronik- Geréten werden dadurch auRerordentlich selten her-
vorgerufen, jedoch kann VHF und UHF-Radioempfang gestért werden.

Leitungsqebundene Stérstrahlung

Leitungsgebundene Stdrstrahiung im Frequenzbereich zwischen 150 kHz und 30 MHz
wird hauptsdchlich durch das Schalten der schnellen Leistungshalbleiter (IGBTs) verur-
sacht und zum grdten Teil Gber die Leistungskabel abgeleitet. Deshalb sind grundsétz-
lich abgeschirmte Leistungskabel einzusetzen und die weiter unten beschriebenen Instal-
lations- und Verdrahtungshinweise strikt zu beachten.

33



Kabelkapazitat

Jedes Kabel hat eine parasitire Kapazitit. Diese wird vom Kabelhersteller als Kapazitdtsbelag (C/m)
angegeben. Die Kapazitét des Motorkabels ist abhiingig vom verwendeten Kabel selbst und der Lé&n-

ge des Kabels.
Die Kapazititen werden im Takt der Schaltfrequenz des Umrichters geladen bzw, entladen. Der vom

Umrrichter gelieferte Ladestrom kann vom Umrichter nicht geregelt werden. Der fiir das Drehmoment
verflighare Strom reduziert sich dadurch um den kapazitiven Ladestrom.

Bezlglich dieses Effektes ist der Dinverter auBerordentlich unempfindlich. Uberstromabschaltungen
wegen kapazitiver Stréme sind nicht zu befiirchten. Eine Einschréinkung bzgl. der max. Kabellinge

gibt es daher beim Dinverter nicht,

at
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Motoreitung:

Der Schirm der Motorleitung sowohl am Umrichter als auch am Motor aufgelegt,
Am Motor ist auf groBfldchige Auflegung zu achten.

Motorschiitz im Umrichterausgang:

Ist applikativ bedingt ein Motorschiitz erforderich, muB die Motoreilung aufgetrennt wer-
den.

Bei der Abmantelung darauf achten, da8 der Schirm nicht verletzt wird. Schirm umschia-
gen, ungeschimmte Leitungen so kurz wie mégtich halten, Schiitz auf gut geerdeter Kupfer-
platte montieren und Schirm groBfl4chig mit der Kupfterplatte verbinden. Kann das Schiitz
an einer gut geerdeten Stelle montiert werden, kann die Kupferplatte entfalien.

Schatz

E L hmnautiage

Steuereitungen:

Es sind Leitungen von mind. 0,5 mm? zu verwenden,

Leitungen flir Steuersignale miissen nicht abgeschirmt werden,

Far analoge Signalleitungen sind abgeschirmte Leitungen zu verwenden. Der Kabelschirm
ist am Frequenzumrichter mit der Signalmasse (0V) zu verbinden. Die Signalmasse mui
nicht geerdet werden. Ist eine Erdung der Signalmasse erforderlich, so hat dies nur an einer
Stelle und mdglichst weit weg vom Umrichter, z.B. an der SPS zu erfolgen,

Schaltschrankaufbau:

[y

Ein nach obenstehenden Verdahtungshinweisen und untenstehendem Bild instai!iener und
verdrahteter Antrieb zeigt ein Minimum an leitungsgebundener Stérstrahlung.



4 AnschluBplane, Klemmenleiste, Ansteuerung

4.1 Zugang zu den Klemmen, Klemmenanordnung

Zugang zu den Leistungsklemmen und Elektronikklemmen durch Abziehen der Klemmenabdeckung.

Beim Abziehen der Klemmenabdeckung ist sicherzustelien, dag der Umrichter vom Netz getrennt und min-
destestens 5 Minuten abgeschaltet war.

Um Zugang zu den Klemmenleisten zu erhalten, ist
mit einem kieinen Schraubendreher (3 mmy) in den an
der unteren rechten Seite befindlichen Schlitz zu fassen
und die Sperre zu 6ffnen. Danach kann die Klemmen-
abdeckung abgehoben werden.

Anordnung der Klemmen:

LN
®
&
&
8
Y|

An der linken Seite befinden sich die Leistungsklemmen.

Auf der rechten Seite befinden sich die horizontal angeordne-
ten Elektronikklemmen
(A, B, C).

<c@ ks
=
m
o
N
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:ﬂ+,. | D|h | e
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Der Widerstand (100 Q) liegt diber den
Klemmen C4 und C5,

Er dient als AbschiuBwiderstand fiir die
serielle Schnittstelle
oder

als Stromblirde bei 0/ 4 ... 20 mA
Sollwertvorgabe
(Umstellung jew. mit # 0.25).

an

4-1



4.3  AnschluB8plan:

Klemme | Beschreibung

L1(L) NetzanschluB

L2({N) |[230VAC

PE PE-Anschiu® von Netz

v Motoranschluf}

PE Anschiul f{ir Motorkabelschirm

+ AnschiuB fir
- Bremswiderstand
Al ov
10 kQ A2 Analogeingang 1

A3 Referenzspannung + 10V, 5 mA

A4 Relaiskontakt, SchlieRer 250 VAC, 1 A

AS Kontakt offen: Netz aus bzw. Fehier

Kontakt geschlossen : Betriebsbereit

B1 ov

B2 Rechtslauf

B3 Linkslauf

B4 Reglerfreigabe

BS Exteme Stirkette

C1 ov

Cc2 Frequenzistwert 0 ... +10V

Umschaltung Ot / Fem;

E k///

Cc3 offen: Hauptsollwert (A2) ist frequenzbestimmend

Zum Schreiben mit serielier Schnitistelle : briicken

C4 " |RS 485/ analoger Differenzeingang, invertierend

c5 " [Rs 485/ analoger Differenzeingang, nichtinvert.

¥ Klemme C4 und C5 kdnnen auch als Eingang fiir den Motorkaitiei-
ter bzw. als Sollwerteingang (0 / 4 ... 20 mA) verwendet werden.
S.hierzu Kap. 6, Beschreibung # 0.25
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5 Bedienung und Software

5.1 Bedieneinheit

Die digitate Bedieneinheit ist Bestandteil des Gerjtes.

Sie beinhaitet: :

- ein einzeiliges LED-Display

- Tasten fiir die Parametrerung

- Steuentasten fir die Ansteuerung
des Antriebes

Das LED - Disptay dient zur:

- Anzeige des jeweils angewihlten Parameters
- Anzeige des Parameterinhaltes

- Anzeige von Betriebszustinden

- Fehlerdiagnose

- Ausgabe von Warnungen

Tastatur:b

Parametriertasten:

Der Antrieb wird mit den 2 Cursor-Tasten { » ) und der MODE-Taste (g
Mit ihnen kann ein gewiinschter Parameter angewahlt und dessen Wert kontrolliert bzw. geéndert werden,

> ) parametriert.

Steuertasten:
Die Steuertasten befinden sich unterhalb der Parametriertasten.

(Griine Taste) Start des Antriebes {RUN)
(Rote Taste) Stop bzw. Fehlerquittierung des Antriebes (STOP - RESET)
(Blaue Taste) Drehrichtungsumkehr mit gleicher Drehzah! (FWD - R'EV)

1Y
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5.3 Bedienung, Parametrierung

5.3.1 Allgemeines

Das Gerét kennt 3 Zustinde: 1. Grundzustand
2. Modus “Parameter Anwihlen*
Hier werden die gewtinschten Parameter angew#hit und die entspr. Werte
kontroliiert.

3. Modus Wert anzeligen und Wert #indern®
In diesem Modus wird der Wert des angew#hlten Parameters angezeigt
und kann den Anforderungen entspr. geindert werden.

Grundzustand Rilcksprung in den Grundzustand :
Display zeigt: Zustand (rdy, run etc, s. Kap. 9) " - hach Fehterabschaltung (Trip)
- nach 8 s ohne Tastenbetatigung

»

A4

Parameter anwihlen

Display zeigt: Parameternurpmer

hd

Parameter mit Cursor anwahlen

ap

L 4

Wert anzeigen und dndern

Display zelgt: Parameterwert -
2u dndemde Dezimalstelle blinkt :

Durch gleichzeitigem Driicken von

A 4

wird die zu #ndemde Dezimalstelle angewdhit.

Mit den Cursor Tasten

wird der Parameterwert gedndert

an

53



6 Beschreibung der Parameter

6.1 . Allgemeines

Es gibt verschiedene Parametertypen.
Diese sind in der untenstehenden Parameterbeschreibung spezifiziert.

RW  Read/Write Schreib-Lese Parameter.
RO Read Only Nur-Lese Parameter zur Anzeige von Betriebszusténden und Parameterwerten

Bit Bit Bit Parameter, kann nur 2 Zustéinde , 0 oder 1, annehmen.

B Bipolar Bipolarer Parameter, kann positive und negative Werte annehmen

u Unipolar Unipolarer Parameter, kann nur positive Were annehmen

T Text Parameter mit Auswahl von mehreren Méglichkeiten, diese werden jeweils mit text
(Zeichenketten) spezifiziert.

R Reset Parameter benditigt ein Reset - Signal, damit Wert tibemommen wird

5 Saved Parameter wird bei Netzabschaltung automatisch abgespeichert.

P Protected Parameter kann nicht von programmierbaren Eing4ngen und Funktionen angesteu-

ert werden

an



0.24 RwW, U, 8 | Analogsoiiwerteing. 1 (A2}, 0 =VOLt (0 - 10V)
Modus i = Eingang fir Motorkaltleiter
0.25 RW, U, § | Analogsollwerteing. 2 (C4, C5), } 0 = ANS (ser. Schnittstelle) ¢]
Modus
1=0-20
2=20-0
3=4-20
4=20-4
$ = Eingang far Motorkaltieiter
0.31 - reserviert
0.36
0.37 Rw, U Adresse (ser, Schnittstelle) 6.0..99 1.1
0.38 RW, U, P | Default Displayparameter 0.00 ... 0.50 0.10
0.39- resetviert
0.40
0.41 RW, U, § | Taktfrequenz 3,45, 6; 9; 12 kHz 3 kHz
0.42 RW, U, S { Motor -Polzahl 2P ... 8P 4p
0.43 RwW, U Motor - cos on 0..10 0,85
0.44 reserviert
0.45 RW, U Motor - Nennschlupf 0 - 250 min ™ 0
0.46 Rw, U Motor - Nennstrom 7 A 0 ...Geratenennstrom) In
0.47 Rw, U Motor - Nennfrequenz 0..960Hz 50
(abh. von Taktfrequenz # 0.41)
0.48 - reserviert
0.49
0.50 RO, U Software Version

an
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0.05

0.06

¢.07

Sollwertquelie

Parametertyp: RW, U, P
Einstellbereich: 0-5
Austieferungszustand: 0 = Ansteuerung {ber Klemmen ¥

Der Parameter wihlt die Sollwertquelle aus. Er enthiit 6 Stellungen:

0: Auswahl dber Kiemmen

1: Analogeingang 1

2: Analogeingang 2

3: Festsollwerte

4 Sollwert {iber Bedieneinheit (Tastatursteuerung)

5: Prézistonssollwert

" Die Einstellung erlaubt eine Umschaltung von Analogeingang 1 (Drehzahlsollwert, Klemme A2)
auf Analogeingang 2 ( = serielle Schnittstelle bzw, Drehzahisollwert mit 0/ 4 ... 20 mA, entspr.
Einstellung # 0.25)

Stromgrenze

Parametertyp: RwW, U

Einstellbereich: 0 bis Gerdtenennstrom

Einheit; % des Gerdtenennstromes (Wirkstrom)

Auslieferungszustand: 150

Der Parameter bestimmt die Stromgrenze des Gerdtes.
Der Einstellbereich ist abh#ingig vom eingestellten Motomennstrom (# 0.46).

Der max. einstelibare Wert ergibt sich zu: 160% Geritenennstrom / # 0.46

Deshalb kann die mit diesem Parameter einstelibare max. Stromgrenze auf Werte tiber 150%
eingestellt werden, falls der eingegebene Motomennstrom in # 0.46 kleiner ist als der Geriite-

nennstrom.

Wird der Umrichter in Frequenzregelung betrieben, wird die Frequenz bei Erreichen der Strom-
grenze im motorischen Betrieb vermingert, im generatorischen Betrieb wird sie erhht.

Spannungsanhebung
_ Parametertyp: - RW,Bit,U,P
Einstellbereich: 0 -1
Auslieferungszustand: 0

Dieser Parameter bestimmt die Art der Spannungsanhebung im unteren Frequenzbereich.

#007=0: Fixed Boost
Bei dieser Einstellung stellt sich die mit # 0.08 eingeslelite Spannungsanhebung

ein. Die Spannungsanhebung ist unabhingig von der Last.

#0.07=1:  Auto Boost
Bei dieser Einsteliung wird die mit # 0.08 eingestelite Spannungsanhebung lastab-
, héngig veréindert. Im Leerlauf wird die Spannungsanhebung abgesenkt. Bei Be-
darf (gr6Rere Lastmomente) wird die Spannung entspr. des Lastmomentes ange-
hoben. Bei Nennlast stellt sich der in # 0.08 eingestelite Wert ein. ‘
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0.13

0.14

0.15

Laststrom (Wirkstrom)

Parametertyp: RO, B, P
Bereich: max. Gerdtestrom
Einheit: A .

Ber Parameter gibt den momentenbildenden Strom in A an.

Im Bereich zwischen 0 Hz und Nenndrehzah! (open loop 5 Hz bis Nenndrehzahl) ist der Laststrom
anndhemd proportional zum abgegebenen Drehmoment (M).

M~ [#0.13)

Im Feldschwichbereich f4llt das abgegebene Drehmoment bei gleichem Wirkstrom finear mit der
Brehzahl, d.h.es gilt folgende Beziehung:

M~ [# 0.13] x Nenndrehzahl / Istdrehzah!

Tippfrequenz

Parametertyp: Rw, U
Einstellbereich: 0 -400,0
Einheit; Hz
Auslieferungszustand: 1.5

Die Funktion Tippen wird nur bei Vorgabe aus dem gespenten Zustand des Antriebes und nur bei
vorgegebener Drehrichtung ausgefihrt.

Auswahl Bremsrampe

Parametertyp: RW,UT,P
Einstellbereich: 0-1
Auslieferungszustand: 0 = Std

Der Parameter 146t 2 Stellungen zu:

0: Std Aussetzende Bremsrampe

Erreicht die Zwischenkreispannung beim Bremsen einen Grenzwert

(Werkseinstellung 700 V), wird die Bremsrampe angehalten. Sinkt die Zwi-

schenkreisspannung wieder unter diesen Wert, wird der Bremévorgang fort-

gesetzt. Die Drehzahl . verringert sich bei Eingreifen des Reglers daher trep-

penfbrmig.

Vorteile dieser Bremsart: Bei einfachster Einstellbarkett ist die Gefahr von
Uberspannungsabschaltungen wihrend des Brem-
sens minimiert.

1: FASL Unverzégerte Bremsrampe

Bei Verwendung eines geeigneten Bremswiderstandes empfiehit sich diese

Einstellung.
Die Drehzahl wird entsprechend der eingestellten Bremsrampe verringert.

Eine Beeinflussung der Bremsrampe erfolgt nicht. -



0.20
0.22

0.21
0.23

0.24

Ausblendfrequenz 1
Ausblendfrequenz 2

Paramelertyp: RW, U
Einstellbereich: 0 - fmax #0.02)
Einheit; Hz
Auslieferungszustand: 0

Eingabe von 0 setzt die Funktion auler Kraft.

Ausblendfrequenzband 1
Ausblendfrequenzband 2

Parametertyp: RW, U
Einstellbereich: 0-5
Einheit: Hz
Auslieferungszustand: 0,5Hz

Die Parameter erlauben die Ausblendung von Frequenzbindem zur Vermeidung von mechani-
schen Resonanzen . ‘

Die Frequenzausblendung erfolgt um die jew. Ausblendfrequenz (# 0.20 bzw # 0.22) und ihrem
zugehdrigen Ausblendfrequenzband (# 0.21 bzw. # 0.23) unterhalb und oberhalb der Ausblendfre-
quenz. Der gesperrte Frequenzbereich umfaBt somit den doppelten Wert des jeweiligen Ausbiend-

frequenzbandes.
Der Antrieb durchfihit die’gesperrten Frequenzzonen, kann aber nur auterhalb verweilen. Befin-

det sich der der Drehzahlsollwert innerhalb der gesperrten Zone, verweilt der Frequenzistwerl am
unteren Bereich des Ausblendfrequenzbandes.

Analogsotlwerteingang 1 (Klemme A2}, Modus

Parametertyp: RW, U, TP
Einstellbereich: 0-1
Auslieferungszustand: 0 = Volt

Kiemme A2 kann entweder als Sollwerteingang (0 bis 10V) oder als Eingang fiir einen Motorkalt-
leiter verwendet werden.

#0.24=0: A2 = Sollwerteingang
#0.24=1: A2 = Eingang fir Motorkaltleiter

Wird der Eingang als Kaltleitereingang verwendet, ist der Motorkait-
leiter zwischen Klemme A1 und A2 und zwischen Klemme A3 und

A2 ein 15k Widerstand anzuschlieBen.

A3
15 kQ

At

an
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0.38 Default Displayparameter

Parametertyp: RwW, U
Einstellbereich: 0.00 ... 0.50
Auslieferungszustand: 0.10 (Ausgangsfrequenz)

Mit diesem Parameter kann fest

gelegt werden, welcher Parameter bei Netzzuschaftung auf dem
Display angezeigt wird.

0.39 -
0.40 reserviert

0.41 Taktfrequenz

Parametertyp: RwW, U, s
Einsteilbereich: 3;45;6;, 9,12
Einheit: kHz

- Auslieferungszustand: 3kHz

Mit diesem Parameter wird die Taktfrequenz eingestelit.
Die max. einstelibare Frequenz in Parameter # 0.02 ist abhangig von der Taktfrequenz:

Taktfrequenz | Max. Ausgangsfrequenz
3 KHz 240z
6 kHz 480 Hz
9 kHz 720 Hz
12 kHz 960 Hz

0.42 Motorpolzahi

Parametertyp: RW, U, T,P
Einstellbereich: 2P -8p
Einheit; Pole
Auslieferungszustand: 4P

Eingegeben wird die Polzahl, nicht die Folpaarzahl,
Beispiel: Ein Asynchronmotor hat eine Nenndrehzahl von 1440 min

! und eine Nennfre-
quenz von 50 Hz. Damit handelt es

ich um einen 4-poligen Motor,

eingegeben wird 4P,
0.43 Motor - cos ¢
Parametertyp: RW, U, g, P
Einstellbereich: 0-1,000
Auslieferungszustand: 0,85

Der cos ¢ dient zusammen mit dem Motomennstrom (# 0.46) zur Berechnung des Wirknennstro-
mes. Eingegeben wird der Wert des Motortypenschildes.
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7
7.1

Inbetriebnahme

Sicherheitshinweise

Beim Betrieb dieses Gerttes kénnen geféhrliche Spannung auftreten, die zum Tode oder zu schweren
Korperverletzungen fiihren kénnen, Beim Arbeiten am Geriit ist duBerste Vorsicht geboten. Befolgen Sie

deshalb unbedingt die nachfolgenden Wambinweise:

Nur qualifiziertern Wartungs- und Instandsetzungspersonal ist es erlaubt, das Gersit und Teile davon in
der Funktion zu priifen und zu reparieren.

Bei normalem Betrieb sind Abdeckungen an ihrem Einbauort zu belassen.

Bei Einstellarbeiten wahrend des Betriebes bei gedffnetem Gerit missen die Bestimmungen VBG 4
Paragraph 2(2) eingehalten werden.

Stellen Sie sich auf eine isolierte (EGB-gerechte) Unterlage, und vergewissern Sie sich, daR diese nicht
geerdet ist, wenn Sie am eingeschalteten Gerit Inbetriebnahmearbeiten durchfihren.

Nach Abtrennen des Gerftes vom Netz steht der Zwischenkreis zunchst weiterhin unter Spannung
(Zwischenkreiskondensator). Die Entladezeit kann langer als § Minuten dauerm.,

Vor Beginn der Arbeiten muB die Spannung des Zwischenkreises Gberpriift werden. Warten Sie, bis die
Spannung im Zwischenkreis unter 40 V abgesunken ist. Wird dieser Hinweis nicht beachtet, kdnnen

schwere oder sogar tédliche Ktrperverletzungen die Folgen sein.

Eine Sicherheitsabschaltung trennt im Stérungsfalt durch Abschalten iiber das entsprechende
Hauptschiitz den Umrichter vom Netz. Mit dieser Funktion kann jedoch nicht sichergestelit werden, daf
der Antrieb sofort steht und keine Restspannungen mehr an den Ausgangsklemmen und innerhaib des
Gerdtes anstehen. Nach dem Offnien des Gerites ist an alien sonst spannungsfiihrenden Teilen die
verbliebene Restspannung zu messen. Bevor Sie elektrische Kontakte bertihren, vergewissem Sie sich,
daf die Spannung an spannungsfiihrenden Teilen weniger als 40 V betrégt. Warten Sie insbesondere
bis die Spannung im Zwischenkreis unter 40 V abgesunken ist. Wind dieser Hinsweis nicht beachtet,
kénnen schwere oder sogar tédliche Kérperverietzungen die Folge sein.

Wenn Sie an der angeschlossenen Maschine oder an den Zuleitungen zur Maschine arbeiten, mug der
Gerdtehauptschalter oder der anlagenseitige Leistungsschalter mit einem Schio® in der AUS-Stellung

gesichert sein.

Benutzen Sie keine meftechnischen Austilstungen, von denen Sie wissen, daB sie im beschédigten
oder defekien Zustand sind. -

Es sind die Sicherheitshinweise im Kap. .3 zu beachten.: ..

)



Gerateabmessungen

Die Gerate sind sowohl fiir Wand- als auch fiir Hutschienenmontage geeignel.
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Wand- und Hutschienenmontage




g Fehlermeldungen und Zustandsanzeigen

9.1 Fehlermeldungen

Im Falle einer Stérabschaltung wird der Antrieb sofort gespertt, der Motor trudelt aus. Zudem wird zur Feh-
lerdiagnose bzw. Identifikation am Display eine Fehlermeldung ausgegeben.

Folgende Fehlermeldungen sind mdglich:

Anzeige |Fehler- [ papiarbeschreibung, Ursache, Abhilfe

nummer
Uy 1 Unterspannung im Zwischenkreis
mdgliche Ursache: normale Netzabschaltung
ou 2 Uberspannung im Zwischenkreis
migliche Ursache: generatorisches Moment zu gro®
Abhilfe: Bremwiderstand verwenden, Bremsrampe ver[éngern
o 3 Uberstrom im Umrichterausgang

mdgliche Ursachen: zu kurze Beschleunigungs- oder Bremsrampe, Kurz-
schluf am Ausgang {umrichter- oder motorseitig), Motor-
kabel defekt,

Abhilfe: Rampen verldngern, Umrichterausgang, Motorkabe!,
Motorklemmmbrett kontrollieren
PS 5 Stdrung im intemen Netzteil
t Abhiife: Netz aus und wieder zuschalten. Besteht die Fehlermel-
dung weiterhin, ist der Lieferant zu konsultieren
Et 6 Fehler in der externen Stirkette
mdgliche Ursachen: Fehierin der ext. Stérkette, Klemme BS offen
Abhilfe: ext. Stdrkette tberprilfen, Klemme B5 kontrollieren
O.SP 7 Uberdrehzahl

mégliche Ursachen: 1. Drehzahliberschwinger beim Einlaufen ins Ziel
2. Lastabwurf (Entlastung bei hohem Drehmoment)

Abhife: Bremswiderstand verwenden
It 20 Motoriiberiastung (ixt)
Abhife: Last reduzieren oder groeren Antrieb (Motor und Um-
trichter) einsetzten
Oh2 22 Ubertemperatur KithikSrper
mdgliche Ursachen: Antrieb liberlastet, Umgebungstemperatur zu hoch
Abhiife: Umgebungstemperatur priifen, ggf. Schaitschrankkiiblung

vorsehen; Taktfrequenz reduzieren (# 0.41), grokeren

Umirichier einsetzten

th 24 Ubertemperatur Motor (Ausldsung durch Kaltieiter)

mdgliche Ursachen: Motor (iberlastet, Kaltleiter oder - Leitung defekt, Kaltlei-
tereingang am Umtichter offen

Abihiife: Kaltleitereingang an Umnchterelektromkklemme pritfen,
Kaltleiter bzw. - Leitung auf Durchgang priifen, Last re-
duzieren

cl 27 Stromschleifenverlust Analogeingang
Abhife: Stromschleife kontrollieren
EEF 31 EEPROM Fehler, Parameterveriust
Abhilfe: Defaultwerte laden ({iber Nullparameter, s. Kap. 5.2.3),

aaschlieBend Anlagenwerte eingeben
ERn 40 .. 49 jinterne Geratefehler,n=1... 4
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