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Frequenzumrichter mit U/f-Steuerung
far Drehstrommotore von 0,75 kW bis 220 kW
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LTA VFD-F Serie

Die Frequenzumrichterreihe VFD-F aus dem
Hause DELTA ELECTRONICS ist speziell fur
Pumpen- und Lufterantriebe entwickelt worden.

Die VFD-F Reihe ist im Leistungsbereich von
0,75 kW bis 220 kW erhaltlich und bietet neben
einer komfortablen Drehzahlregelung auch eine
Energieeinsparung durch spezielle Regel-
algorithmen.

Ein PID-Regler zur selbststdndigen Regelung z. B.
einer Temperatur, einer Durchflussmenge usw. ist
ebenfalls im Geréat eingebaut.
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Technische Details:
@ Leistungsbereich
3-phasig 400 VAC: 0,75 - 220 kW

® Durchgangige Programmierung

Alle Gerate haben eine einheitliche Parameterstruktur, so dass

die Gerate unabhangig von der Leistung gleich program-

miert werden.

@ Fangfunktion

Die Uber Parameter aktivierbare Fangfunktion erméglicht das

Synchronisieren des Frequenzumrichters auf einen bereits

drehenden Antrieb.

@® Auto-Reset Funktion

Der Frequenzumrichter kann nach einer Fehlerabschaltung

eigenstandig ein Reset durchfuhren (z. B. fir unbemannte

Anlagen).

@ Eingebaute SPS-Funktionalitat
Mit der eingebauten SPS
kdnnen eigenstandige

Programme ausgefthrt werden.
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@ U/f-Steuerung mit spezieller Kennlinie
Die VFD-F Reihe unterscheidet zur optimalen
Anpassung an den Antrieb zwischen vier ver-

schiedenen Pumpen- und Lufterkennlinien.

@® Standard MODBUS Kommunikation RS 485

Alle Gerate haben eine serielle Schnittstelle.

@ 4-Motorenbetrieb
Eine automatische Umschaltung (Wechsel-

@® Netzstitzbetrieb

Bei Aktivierung der Funktion Netzstltzen, fihren

kurzzeitige Netzunterbrechungen nicht zum

Ausfall des Geréates.

® DC-Bus Kopplung

Durch die Zwischenkreiskopplung mehrerer
VFD-F wird regenerative Energie gespart und
Uberspannungsabschaltungen im Zwischenkreis

vermieden.

betrieb) bis max. 4 Motoren kann der VFD-F
® RoHS konform

Ein neuartiger Produktionsprozess bei der

eigenstandig durchfliihren. Die Umschaltung
erfolgt zeit- oder volumenabhéangig.
Herstellung der Gerate verzichtet auf die
® Bremsbetrieb
Alle Gerate bis zu einer Leistung von 15 kW

Verwendung von Blei.
haben einen eingebauten Bremschopper zum @ Schutzfunktionen
Anschluss eines externen Bremswiderstandes. Eine hochprazise Stromerfassung, Uberlast-
schutz, Uberspannungserkennung, Kippschutz,
® 15 Festfrequenzen Kurzschlusserkennung, Auto-Reset-Funktion,
Uber die Klemmenleiste kénnen 15 Festsollwerte Fangen eines drehenden Motors schutzen den
angewahlt werden. Antrieb.

® PID-Regelung mit Schlaffunktion @ Energiesparfunktion
Die Aktivierung des internen PID-Reglers Die VFD-F Reihe beinhaltet mehrere spezielle
ermoglicht die eigenstandige Regelung (z. B. Pumpen- und Lifterparameter, welche zu einer
eines Druckes) ohne externe Geréte. Energieeinsparung des Gesamtsystems
Umrichter und Antrieb fUhren.

@ Systemzubehor

Als optionales Systemzubehdr s
i =1k Araza I .
ist erhaltlich: : s s s
- LED-Keypad mit Kopierfunktion PU-06 | [_G_—_yus Hz LPA_BTT_M%

- Unterbaunetzfilter NF-U-VFDF
- Remote Controller RC-01

- Bremswiderstande BW

- Verbindungskabel

NF-U-VFDF



Die Steuerklemmleiste

Die nachstehende Abbildung zeigt die Steuerklemmleiste mit den vom Werk vorparametrierten Funktionen.
Die Multifunktionsein- und ausgange sowie das Multifunktionsrelais kdnnen vom Anwender per Parameter
mit neuen Funktionen belegt werden. Alle Eingdnge kénnen per DIP-Schalter auf NPN bzw. PNP-Logik
(negative bzw. positive Logik) umgeschaltet werden.

Sicherung / Hauptschalter

Der Bremschopperistim VFD-F bis zu einer Gerdtenennleistung von 15 kW eingebaut;
es muss nur der optionale Bremswiderstand angeschlossen werden.
Der Zwischenkreis (+ und -) ist generell auf Klemmen herausgefihrt.
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Rechtslauf/ Stopp*

Linkslauf/ Stopp*

Externer Fehler®

Festsollwert 1*

Festsollwert 2*

Werkseinstellung:

Festsollwert 3*

NPN Modus (negative Logik) !

TNPN : Festsollwert 4* eingangs-

NPSN 1 Werks- N MI4 { klemmen
Wi einstellung | ¢-Reset MI5

»..PNP . Jog / Ti *
Alle Eingangsklemmen kénnen 9. ppen g MI6
in negativer oder positiver Logik Eesc:'l-/B’emSSPe”e MI7

1
beschaltet werden. p 1.?125.(:B:scuhr;gunigungs—ugdf‘Eremszei(' M|8
Digitales Bezugspotenzial DCM
*ACHTUNG: Keine Netzspannung +10V

an den Anschlussklemmen anlegen

5kQ

Analoges Bezugspotenzial

@ Hauptstromkreisanschlisse

Typenschlussel

Typenbezeichnung 4I
(Variable Frequency Drive )
Motornennleistung

007:0,75 kW (1 hp)
015: 1,5 kW (2 hp)
022:2,2 kW (3 hp)
037:3,7 kW (5 hp)
usw.

:| Spannungsquelle
)| +10 V mit 20 mA

O L1
diz
OL3

+24V
FWD

REV
EF
Mi1
MI2
MI3

AVI
Frequenzsollwert
0~10 V/5 V(47 kQ)

ACI1(250 Q)
ACI2(250 Q)
ACM

Relaiskarte

O Steueranschliisse

Mul-tifunktion;relais 1
Werkseinstellung: keine

240VAC2,5A
120 VAC5A
28VDC5A

O Multifunktionsrelais 2

Werkseinstellung:
keine

Analoge Multifunktionsausgange
Werkseinstellung:

Ausgang proportional zur Frequenz: 0~10 VDC /2 mA
Ausgang proportional zum Strom: 0~20 mA/4~20 mA
Analoges Bezugspotenzial

RS 485
Serielle Schnittstelle iberRJ45
1:EV

Optionales Systemzubehor:
Relaiskarte Ry00 mit 6 Relaiskontakten

+—- abgeschirmte Leitungen
i und Kabel

Das *-Zeichen kennzeichnet optional erhaltliches Systemzubehoér

D 007 F 43 A

! [ Version |

Eingangsspannung
23:230V 3-phasig
43:460V 3-phasig




Die Parameter

Die Parameter der VFD-F-Frequenzumrichter sind Ubersichtlich in Parametergruppen zusammengefasst,
um eine einfache und schnelle Parametrierung zu ermdglichen.

Die Eingabe erfolgt Uber das zum Lieferumfang gehérende LED-Bedienfeld VFD-PUO1 oder die optional
erhéltliche VFD-PUO06 mit Kopierfunktion. Eine Parametrierung ist auch tber die PC-VFD-Software mdglich.

|Gruppe 00-xx |

|Gruppe 01-xx |

|Gruppe 02-xx |

|Gruppe 03-xx |

|Gruppe 04-xx |

|Gruppe 05-xx |

|Gruppe 06-xx |

|Gruppe 07-xx |

|Gruppe 08-xx |

|Gruppe 09-xx |

|Gruppe 10-xx |

|Gruppe 11-xx |

[PLC-Modus |

Statusanzeige
Software Version, aktuelle Frequenzvorgabe, aktuelle Anzeige: Ausgangsfrequenz, Leistung, cos phi, etc.

Grundparameter
U/f-Einstellungen, Beschleunigungs- und Bremszeiten, Tippen, S-Rampe, u. a.

Betriebsparameter
Sollwertquelle, Betriebsart, Taktfrequenz, Drehrichtungssperre, 2/3-Draht-Logik, Stoppmethode, Fangen, usw.

Ausgangsfunktionsparameter
Funktionen und Einstellungen der analogen und digitalen Ausgange, Lifteransteuerung, Bremssteuerung, u.v.m.

Eingangsfunktionsparameter
Funktionen und Einstellungen der analogen und digitalen Eingange, Statusanzeige der digitalen Eingange, u.v.m.

Festdrehzahlen und PLC-(SPS-)Parameter
Vorgabe von 15 Festdrehzahlen mit Zeitvorgabe fur PLC-(SPS-)Funktionen, automatische Motorumschaltung

Schutzparameter ) )
Vorgabe div. Schutzfunktionen (Kippschutz, Uberspannung, Uberdrehmoment, Kaltleiter) und Fehlerspeicher

Motorparameter
Einstellung der Motorparameter und Autotuning

Spezialparameter
DC-Bremsung, Ausblendfrequenzen, Fangfunktion, AVR (autom. Spannungsanpassung), Autoreset, etc.

Kommunikationsparameter
Protokoll, Adresse, Ubertragungsgeschwindigkeit, etc.

PID-Regelungsparameter
PID-Regler-Einstellungen, Schlaf- und Aufwachfrequenz, etc.

Parameter fiir Pumpen- und Lufterantriebe
U/f-Funktion (quadratisch/kubisch), autom. Motorumschaltung (Wechselbetrieb), Schlaf- und Aufwachfunktion

Parameter fiir PLC-(SPS-)Funktionalitat tiber PC-Editor: PLC-AUS, PLC-EIN, Edit, Read / Write in VFD-F
Es stehen zur Verfigung: Kommandos, div. Ein- und Ausgange, Verknipfungen, etc.

Die PLC-(SPS-)Funktionalitat
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externe Hardware verarbeiten.
So stehen z. B. verschiedene Kommandos zur
Verfugung (Z&ahler, Vergleicher, Merker, u. a.). Die

Programmierung erfolgt Gber einen PC.

Weitere Daten entneh- [z

men Sie Dbitte der

Softwarebeschreibung.

15872 Steps.

£ seres




Technische Daten VFD-F

Modellbezeichnung VFD[JJC]F43X 007

Max. Motornennleistung (kW)

Max. Motornennleistung (HP)
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=
g
]
o
®
)
c
©
o
c
iii

Steuereigenschaften

Betriebseigenschaften
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Nennausgangsleistung (kVA)
Nennausgangsstrom (A)
Max. Ausgangsspannung (V)
Ausgangsfrequenz (Hz)
Taktfrequenz (kHz)
Nenneingangsstrom (A)
Nennspannung
Nennfrequenz

Gewicht (kg)

Steuerverfahren

Auflésung d. Ausgangsfrequenz
Drehmomenteigenschaften
Uberlastfahigkeit

Hochlauf- und Bremszeit
U/f-Muster

Kippschutzschwellwert
Bedienteil

Frequenz-
Sollwert-

vorgabe Externes Signal

AR Bedienteil

signale Externes Signal

Multifunktionseingénge

Multifunktionsausgangssignale

Analoge Ausgangssignale

Weitere Funktionen

Schutzfunktionen

Kiihimethode
Installationsort
Verschmutzungsgrad

Umgebungstemperatur

Lager- und
Transport-Temperatur

Feuchtigkeit
Vibration

EMV

Zulassungen

0,75
1,0
2,3
2,7

3,2

2,7

015 022 037 055 075 110 150 185 220 300 370 450 550 750 900 1100 1320 1600 1850 2200
15 22 37 55 75 11 15 185 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 185 220
20 30 50 75 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125 150 175 215 250 300
32 42 65 10 14 18 25 29 34 46 56 69 84 114 137 168 198 236 282 328
42 55 85 13 18 24 32 38 45 60 73 91 110 150 180 220 260 310 370 460
Dreiphasig, proportional zur Eingangsspannung
0,1-120,0 Hz
4-10 3-9 2-6
43 59 112 14 19 25 33 46 5 70 75 95 110 150 180 200 240 300 380 400
3-phasig 380-480 VAC

47-63 Hz

32 45 68 6 6 75 85 14 14 14 51 51 51 51 100 105 - -

SPWM (Sinusbewertete Pulsweitenmodulation) mit U/f-Steuerung
0,01 Hz
Mit automatischer Drehmomentanhebung und Schlupfkompensation; das Startdrehmoment kann bei 1 Hz 150 % betragen
120 % des Nennstroms fiir 1 Minute
1-36000/0,1-3600/0,01-360 Sekunden (3 unabhéangige Werte fir die Hochlauf- und Bremszeit)
Einstellbares U/F-Muster

20 bis 150% des eingestellten Nennstroms

Einstellbar tiber @@ Tasten

1 analoger Eingang (AVI)0-+10VDC/0-+5VDC, 2 analoge Eingange (ACI) 0/4 - 20 mA,
15 Multifunktionseingange, RS 485 Schnittstelle (MODBUS), Externe Motorpotenziometerklemmen (langsamer / schneller)

Einstellung Gber RUN, STOP und JOG (Tippen)
Betrieb tiber FWD, REV, JOG (Tippen) und iiber serielle Schnittstelle

Festsollwertauswahl 0 bis 15, Tippen (Jog),Hochlauf-/Bremssperre, 2. Hochlauf-/Bremsrampe, Zahler,
externe Reglersperre (NC, NO), Starten eines Ersatzmotors / Wartung

FU-Betrieb, Frequenz erreicht, Soll-Frequenz erreicht, Nulldrehzahl, Reglersperre, Fehlermeldung,
Ansteuerung Ort/ Fern, Betrieb eines zweiten Motors

Ausgangsfrequenz- und Ausgangsstromsignal

AVR (automatische Spannungsreduzierung, 2 verschiedene S-Rampen, Uberstrom Kippschutz, Fehlerspeicher,

Drehrichtungswechselsperre, DC Bremsung, autom. Start bei kurzzeitiger Netzunterbrechung, Autom. Drehmoment- und Schlupf-

kompensation, PID-Regelung, Parametersperre / Reset, Frequenzgrenzen, einstellbare Taktfrequenz, Fangfunktion,
4 Motorenbetrieb mit autom. Liifter- und Pumpenumschaltung nach Zeit oder Volumen, Auto Reset, Energiesparfunktion

Selbsttest, Uberspannung, Uberstrom, Unterspannung, Uberlast, Ubertemperatur, Externer Fehler,
Elektronischer Thermoschutz, Erdungsfehler, Phasenausfall
Eingebauter Liifter

Hohe max. 1000 m . NN., keine korrosiven Gase, Fliissigkeiten oder Staub

N

-10 Cbis 40 C, nicht kondensierend, kein Frost
-20 Chis60 C

Unter 90 % rel. Feuchte (nicht kondensierend)
9,80665m/s (1 G)weniger als 20 Hz, 5,88 m/s (0,6 G) bei 20 Hz bis 50 Hz

Nach EN 61800-3, EN 61000-6-2, EN 61000-6-4, EN 61800-3-2, EN 61000-3-3
Ein externes EMV-Filter ermdglicht die Einhaltung der EN 61800-3-2




Abmessungen - Umrichter
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VFDOO7F43A 0,75 kW A
VFDO15F43A 150 kW A
VFDO22F43A  220kW A 20 = 260 2 160
VFDO37F43A 370 kW A
VFDO55F43B 550 kW A
VFDO75F43B 750 kW A
VED110F43A  110kw A 200 s = 210 ias
VFD150F43A 150 kW A
VFD185F43A 185 kW A
VFD220F43A  220kW A 250 206 404 384 205
VFD300F43A 30,0 kW A
VFD370F43A  37.0kW B
VFD450F43A  450kW B 870 335 589 560 260
VFD550F43A 550 kW B
VFD750F43A 750 kW B
VFD90OF43C ~ 900kw B  °/0 £t S 960 260
VFDOOOF43A  90.0kW C
VED1100F43A 110kw C % £l 25l 631 s
VFD1100F43C  110kW D
VFD1320F43A 132kW D 425 381 850 820 264
VFD1600F43A 160 kW D
VFD1850F43A 185 kW E
iDasoOEaon  aoln £ 547 480 1358 1119 360

Alle Angaben in mm
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® EP ANTRIEBSTECHNIK cmon
FliederstraBe 8, D-63486 Bruchkdbel
Telefon: 0700ANTRIEBE (1act/min, ora)
oder:  +49 (0)6181 /97 04-0
Telefax: +49 (0)6181 / 97 04-99
E-Mail: info@epa-antriebe.de

) Internet: www.epa-antriebe.de
Marken - geschaéftliche Bezeichnungen

Die erwahnten Firmen- und Produktnamen dienen ausschlieBlich der Kennzeichnung und werden als solche ohne Berlicksichtigung eines eventuell bestehenden gewerblichen Schutzrechtes genannt; das Fehlen der
Kennzeichnung eines eventuell bestehenden gewerblichen Schutzrechtes bedeutet nicht, dass der erwahnte Firmen- und/oder Produktname frei ist. Das EPA-Logo und EPA-Zeichen sind eingetragene Warenzeichen der
EP Antriebstechnik GmbH.

Alle Rechte vorbehalten. Technische Anderungen vorbehalten. EPA-Form: 27.30d/11.06a  Copyright by EPA, made by TPi
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