EPA Commander SK

Frequenzumrichter fur Drehstrommotore von 0,25 bis 132 kW
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Externes Bedienteil - SK Keypad LED
zum Einbau in eine Schaltschranktir

Die wichtigsten 10 Parameter sind auf der
Vorderseite des EPA Commander SK aufgedruckt

Einfache Bedienung uber funf Tasten

Dual-Rating: Normallast- und Schwerlastbetrieb

Der EPA Commander SK unterscheidet ab einer Leistung von 5,5 kW zwischen Schwerlast- und Normallast-
betrieb, d. h. die Vorgabe des Motorstroms entscheidet Gber die Uberlastbarkeit des Antriebs.
Der Unterschied zwischen den beiden Betriebsarten ist hier dargestellt:

Norma"aStbet"e_b Eignet sich far Anwendungen mit eigenbelUfteten Induktionsmotoren
= Hoher Nennstrom mit it jeiner Uberlastfahigkeit, z. B. Pumpen- und Lifterantriebe.
niedriger Uberlastfahigkeit

Scr_lwgrlastbetrleb . Eignet sich fir Anwendungen mit konstantem Moment mit hoher Uber-
= Niedriger Nennstrom mit lastfahigkeit, z. B. Bearbeitungsmaschinen, Aufziige, Wickler.
hoher Uberlastfahigkeit

Entscheiden Sie selbst! Bei vielen Antrieben reicht eine geringe Uberlastfahigkeit aus.
Dies reduziert die Kosten und vielfach auch die BaugréBe des EPA Commander SK.

P Die richtige Auswabhl treffen Sie anhand der Stromangaben in den technischen Daten.



EPA Commander SK - Einfach, kompakt und leistungsstark

Die Frequenzumrichterreihe EPA Commander SK setzt neue MaBstédbe in der Kompaktklasse.
Die einfache Programmierung und Handhabung des Gerates ermoglichen eine schnelle Inbetriebnahme.
Die wichtigsten 10 Parameter sind auf der Vorderseite des Gerates aufgedruckt. Die Programmierung
erfolgt Uber Drucktasten am Gerat. Fur komplexe Funktionen steht eine RS 485-Schnittstelle zum
Anschluss eines PC zur Verfugung. Der EPA Commander SK ist sowohl fur Einzel- als auch fur
Serienanwendungen konzipiert; eine Kopierfunktion steht mit dem optionalen SmartStick zur Verfigung.

Technische Details:
® Netzanschlussspannungen von 110 VAC, 230 VAC, 400 VAC, 500 VAC und 690 VAC (typenabhéangig)

\ oM
® Vektormessung des Motors und Autotuning //@—\‘OJQ¥
® Durchgéngiges Konzept fur Anschluss und Parametrierung U( =
® Spannungs- / Drehmomentboost Display —— B H,-ABEH
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® Ausgangsfrequenz 0...1500 Hz Steckplatz fur ”

o] o] @ L
. . . Smart-/Logikstick
® Steuerklemmleiste in Federzugklemmtechnik —1 wnwe o
® Fir 90 % aller Anwendungen sind nur 10 Parameter einzustellen R [E Y
©® SmartStick (Option) fir einfaches Kopieren der Parameter _ s fOoo0o Anzchiuaskiemmen
Serielle 71 AEEEEEE] fur Steuersignale
. . B . 1] S h ttt ” o |
® Programmierbare analoge und digitale Ein- / Ausgénge ennisiete — w
. . SO0 00T
® Programmierbares Relais , | Steckplatz 1 fr
. . - — Solutions-Module
® Logische Gruppierung der Parameter Schutzabdeckung h () (nicht bei
(SQIL;_Tt'ObnS.'MOdUIe MLELBY VW HM BaugréRe A)
HH H nic el ¢
@ Positive (SPS-) Logik zur Ansteuerung Baugrote A) | %%%%%%—h Leistungsklemmen
® Drehzahl- und / oder Drehmomentregelung \ EASATATACASHN Y
- e I Aktivierung des

® Eingebauter Bremschopper und herausgefihrter Zwischenkreis internen EMV-Filters

) L Schema zeigt den Commander SK
® Fangen eines drehenden Motors moglich BaugroBe B ohne Frontdeckel

® Serielle RS 485-Schnittstelle Uber RJ45-Buchse

® Umfassender Motorschutz durch internes Temperaturmodell, Kaltleitereingang vorhanden

® Interne SPS-Funktion kann Uber den LogicStick (Option) freigegeben werden

@ Uberlastfahigkeit wird ab BaugréBe 2 durch den Motorstrom festgelegt (Normal- und Schwerlastbetrieb)
@ Uber 6 Parameter kann eine elektromechanische Bremse gesteuert werden

©® Taktfrequenz bis 12 kHz einstellbar (typenabhangig), BaugréBe A max. 18 kHz

® Neun verschiedene Umrichterkonfigurationen zur einfachen Programmierung anwahlbar

® Umfangreiche Schutzfunktionen mit Fehlerdiagnose

® Speicherung der letzten 10 Fehlerabschaltungen
® Programmierbarer Sicherheitscode

® 8 Festdrehzahlen anwahlbar

® EMV-Vertraglichkeit durch integrierten EMV-Filter (abschaltbar)
® Programmierbare Logik- und Vergleichsfunktionen

® Frei programmierbarer PID-Regler



Der Leistungsanschluss

Die nachstehende Abbildung zeigt die Leistungsanschlisse des EPA Commander SK der BaugréBe A
(1-phasiger Netzanschluss), B, C und D sowie der BaugréBe 2 - 6 (3-phasiger Netzanschluss).
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Die Software SYPT Lite

Die Software SYPT Lite ist ein SystemProgrammingTool nach IEC 61131-3 zum Programmieren der inter-
nen SPS des EPA Commander SK. Nach Stecken des optionalen LogicStick werden die internen SPS-
Funktionen freigegeben. Die Programmierung erfolgt Uber einen PC. Eigenstandige Abldufe und
Verknupfungen sind ebenso einfach programmierbar wie z. B. die Multiplikation zweier Parameterwerte.
Weitere Daten entnehmen Sie bitte der Softwarebeschreibung.
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Aliases @

Aliases allow you to define your own names for drive parametars.

For example your application may use parameter #18.20 to hold
the state of a switch. To make yaur diagram more readable yau
can define the s SWITCH for #18.20. SYPTLite will then use:
SWITCH wherever #18.20 appears in the diagram.

Existing Aliases:

Alias Parameter ~
ENB_SEQ_Latch  HIE4D

Klemme_240 #18.31 ‘

START H0E.30

Steuerwort #06.42

Busfehler #18.33 ‘
Statuswort #1811

Fieigabe_Steuerwort #0543 |
Klemme_25 #0802

Klemme_265tat ~ #08.03

Klemme_275top  H2.04 |
Klemme_23 #08.06 =
STOP H06.39 |

< >




Die Parameter

Die nachstehende Ubersicht der Parameter zeigt die Flexibilitit des EPA Commander SK.
Far 90 % aller Anwendungen reichen jedoch die auf der Vorderseite des Gerates aufgedruckten Parameter

(Parameter 01 bis 10) aus, um Standardanwendungen “zum Laufen zu bringen”.

Parameter Beschreibung Bereich Werkseinstellung
01 Minimalfrequenz 0 bis 1500 Hz 0 Hz
02 Maximalfrequenz 0 bis 1500 Hz 50 Hz
03 Beschleunigungsrampe 0 bis 3200 s (pro 100 Hz) 50s
04 Bremsrampe 0 bis 3200 s (pro 100 Hz) 10,0 s
05 Auswahl Sollwertquelle ALLAV = Spannungs- und Stromschleifeneingang ALAV
AV.Pr = Spannungseingang und 3 Festsollwerte
Al.Pr = Stromschleifeneingang und 3 Festsollwerte
Pr = 4 Frequenzfestsollwerte
PAd = Steuerung Uber die Bedieneinheit
E.Pot = Sollwertvorgabe Uber internes Motorpotenziometer
tor = Betrieb mit Drehmomentensteuerung
Pid = PID-Regelung
HUAC= Pumpen- und Luftersteuerung (quadratische Kennlinie)
06 Motor-Nennstrom 0 bis Umrichternennstrom Nennstrom FU
07 Motor-Nenndrehzahl 0 bis 9999 min-1 1500 min-1
08 Motor-Nennspannung 0 bis 240 V, 0 bis 480V typenabhangig
09 Motor-Leistungsfaktor cos phi 0 bis 1,00 0,85
10 Parameter-Zugriffslevel L1, L2, L3, Loc (Zugriffslevel 1, 2, 3, Loc = Sicherheitscode aktiv) L1
11 Logikauswahl Start / Stopp 0 bis 6, legt die Funktionen der Klemmen B4, B5, B6 fest 0
12 Aktivierung Bremsregelung diS, rEL, d 10, USEr (Aktivierung der Software fur mech. Bremse) diS
15 Frequenzsollwert Tippen 0 bis 400 Hz 1,5 Hz
16 Modus Analogeingang 1 0-20, 20-0, 4-20 mA, VoLT 4-20
17 Negative Festsollwerte ja / nein  Freigabe der negativen Festsollwerte (0/1) 0 (Nein)
18 - 21 Festsollwerte 1 - 4 0 bis +=1500 Hz 0 Hz
22 Auswahl| Stromanzeige Ld = Motorwirkstrom (%), A = Motorstrom / Phase (A) Ld
23 Auswahl Drehzahlanzeige Fr = Motorfrequenz in Hz, SP = Motordrehzahl in min-1 Fr
Cd = Maschinendrehzahl in benutzerdefinierten Einheiten
24 Benutzer-Skalierungsfaktor Faktor fUr benutzerdefinierte Einheiten (#23) 0 bis 9,999 1,00
25 Sicherheitscode 0 bis 999; verhindert unbefugtes Verstellen der Parameter 0
27 Sollwert bei Netz Ein Sollwert bei Netz Ein im Modus Pad (Bedieneinheit): 0
0 = Sollwert ist 0; LASt = Sollwert wie vor Ausschalten FU;
PrS1 = Sollwert wird vom Festsollwert 1 tbernommen
28 Parameter kopieren Betriebsart des optionalen SmartStick 0
29 Reset in Werkseinstellung no = nicht aktiv; Eur = Parameter fiir 50Hz werden geladen no
30 Auswahl Bremsrampenmodus unverzdgerte (0) / aussetzende Bremsrampe (1) 1
31 Stoppmodus 0 = Austrudeln; 1 = Rampe; 2 = Rampe mit DC-Bremsung; 1
3 = DC-Bremsung; 4 = DC-Bremsung mit variabler Bremszeit
32 Lifterkennlinie ja / nein OFF = M-konstant; ON = M~n? [dynamische U/f-Kennlinie) ON
33 Fangen eines drehenden Motors 0 = Fangfunktion deaktiviert; 1, 2, 3 diverse Fangfunktionen 0
34 Modus Klemme B7 Digitaleingang (dig), Kaltleitereingang (th), Frequenzeingang (Fr) dig
35 Modus Klemme B3 (Digitalausg.) Einstellbare Meldungen: z. B. n=0, Drehzahl erreicht, Min.Drehzahl err., n=0
Umrichter ok, Umrichter aktiv, Allgem. Umrichteralarm, Stromgrenze aktiv...
36 Modus Klemme B1 (Analogausg.) Ausgangsspg. proportional zu: Drehzahl, Last, Strom oder Leistung
37 Taktfrequenz 3 = 3 kHz; 6 = 6 kHz; 12 = 12 kHz; 18 = 18 kHz (typenabhéngig) 3 kHz
38 Autotuning 0 = kein Selbstabgleich; 1, 2, 3 = Selbstabgleich (verschiedene Modi) 0
39 Motor-Nennfrequenz 0 bis 1500 Hz 50 Hz
40 Motor-Polzahl Auto; 2P; 4P; 6P; 8P Auto
41 Auswahl Spannungsregelung div. Modi (Standerwiderstandsmessung, Vektormodus, U/f-Kennlinie) Url
42 Spannungsanhebung (Boost) Spannungsanhebung im unteren Frequenzbereich (0 - 50 %) 3,0
43 Baud Rate 2,4; 4,8;9,6; 19,2 19,2
44 Adresse Serielle Schnittstelle 0 bis 247
45 Software-Version 1.00 bis 99.99
46 bis 51 Ansteuerung einer Motorbremse  Hier werden Strom, Frequenz und Verzdgerung fir eine Bremse eingegeben
52 bis 54 Feldbus Bei Verwendung eines Feldbusses (z. B. Profibus) aktiv
55 bis 58 Fehlerabschaltungen Diese Parameter zeigen die letzten 4 Fehlermeldungen an
59 bis 60 SPS Anwenderprogramm Diese beiden Parameter aktivieren und zeigen den Status des LogicStick
61 bis 70 Einstellbare erweiterte Parameter In den Parameter 61 bis 70 werden die Werte der Parameter 71 bis 80 angezeigt
71 bis 80 Einstellbare erweiterte Parameter Auf die Parameter 71 bis 80 kénnen Parameter aus den erw. Menus gelegt werden
81 bis 95 Diagnoseparameter Die folgenden schreibgeschitzten Parameter kénnen bei der Fehlerdiagnose

Die Parameter 13, 14 und 26 werden nicht verwendet.

im Umrichter als Hilfsmittel verwendet werden:

81: Ausgewahlter Frequenzsollwert, 82: Sollwert vor Rampe, 83: Sollwert
nach Rampe, 84: Zwischenkreisspannung, 85: Motorfrequenz, 86: Motor-
spannung, 87: Motordrehzahl, 88: Motorstrom, 89: Motorwirkstrom,

90: Digital-E/A-Stauswort, 91: Sollwert freigegeben (ja/nein), 92: Linkslauf
ausgewabhlt (ja/nein), 93: Tippen ausgewahlt (ja/nein), 94: Wert Analog-
eingang 1, 95: Wert Analogeingang 2

®




Die Steuerklemmleiste - Umrichterkonfiguration

Mit dem Parameter 05 lassen sich neun verschiedene Umrichterkonfigurationen einstellen. Hierdurch wird
eine Anpassung an unterschiedliche Antriebsaufgaben wesentlich vereinfacht, da sich die Funktionen der

Steuerklemmleiste entsprechend &ndern. Die neun Konfigurationen sind hier dargestellt.
Far alle Konfigurationen hat das Relais (Klemme T5 und T6) die Meldung “Umrichter betriebsbereit”.
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Die Steuerklemmen des Commander SK sind in
e @ moderner Federzugklemmtechnik ausgefhrt.

05 = ALAV 05 = AV.Pr 05 = AlL.Pr
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Systemzubehor und Optionen

Fir den EPA Commander SK gibt es eine Vielzahl von Optionen, welche in dieser Ubersicht nur kurz
beschrieben werden. Detaillierte Beschreibungen der einzelnen Teile sind auf Anfrage erhéltlich. So sind
z. B. verschiedene Bremswiderstdnde mit unterschiedlichen Leistungen und Widerstandswerten einsetzbar.
Wir beraten Sie gerne.

Bezeichnung
SM-Keypad Remote
SM-Keypad Plus
EPA-Soft
EPA-Comms-Kabel
EPA-USB-Comms-Kabel
SYPT Lite

Netzdrossel

Beschreibung -
Externe LED-Bedieneinheit zur Programmierung und Anzeige von Parametern in IP 65 ¢
Externe LCD-Bedieneinheit (beleuchtet) zur Programmierung und Anzeige von Parametern
Windows ™ -basierte Software zum Editieren und Abspeichern der Parameter
Verbindungskabel zwischen PC und Commander SK

USB-Verbindungskabel zwischen PC und Commander SK
SystemProgrammingTool nach IEC 61131-3 zum Programmieren der internen SPS 5,
Netzdrossel zum Reduzieren von Netzoberwellen erhéltlich I

|
e 4 R =) 5°"‘Va’e) SM-Keypad Plus

SM-1/0 Lite Zusatzliche Ein- und Ausgénge mit:

Modulfarbe: Dunkelgelb

SM-1/0 Timer
Modulfarbe: Dunkelrot

- 1 analoger Eingang (bipolar oder Strom), 1 analoger Ausgang (0-10 V oder Strom), 3 digitale Eingdnge und 1 Relais

Zusétzliche Ein- und Ausgénge mit Echtzeituhr (programmierbar mit SYPT-Lite):
- Ausfiihrung wie SM-1/O Lite, jedoch mit Echtzeituhr zur Ausflihrung zeitabhangiger Ablaufe

SM-1/0 32
Modulfarbe: Gelb

Zusatzliche Ein- und Ausgange mit:
- 32 digitalen Ein- und Ausgangen

SM-Profibus-DP
Modulfarbe: Lila

Profibusadapter erméglicht:
- die Kommunikation des EPA Commander SK uber Profibus DP

SM-Device Net
Modulfarbe: Mittelgrau

DeviceNet ermdglicht:
- die Kommunikation des EPA Commander SK uber DeviceNet

SM-INTERBUS
Modulfarbe: Dunkelgrau

INTERBUS ermdglicht:
- die Kommunikation des EPA Commander SK uber INTERBUS

SM-CANOpen
Modulfarbe: Hellgrau

CANOpen ermdglicht:
- die Kommunikation des EPA Commander SK tber CANOpen

SM-Ethernet
Modulfarbe: Beige

Ethernet ermdglicht:
- die Kommunikation des EPA Commander SK Uber Ethernet 10/100 MBit

SM-EtherCAT
Modulfarbe: Rubinrot

EtherCAT ermdglicht:
- die Kommunikation des EPA Commander SK uber EtherCAT

SM-LON
Modulfarbe: Hellgrin

LON ermdglicht:
- die Kommunikation des EPA Commander SK Uber LON

SM-1/0 PELV
Modulfarbe: Turkis

Isolierte Ein- und Ausgange gemaB NAMUR NE37:
- 1 analoger Eingang (Strom), 2 analoge Ausgénge (Strom),
4 digitale Ein- / Ausgénge, 1 digitaler Eingang, 2 Relais

Einfache Installation der
optionalen SM-Module
(fur BaugréBe B, C, D, 2 - 6)

SmartStick
Farbe: Schwarz

Der SmartStick wird an der Vorderseite des EPA Commander SK gesteckt und ermdglicht:
- die Speicherung des kompletten Parametersatzes des EPA Commander SK
zur Archivierung und zum Kopieren der Parameter

LogicStick
Farbe: WeiB

Der LogicStick wird an der Vorderseite des EPA Commander SK gesteckt und erméglicht:
- die Programmierung der internen SPS-Funktionen

LogicStick Guard Der LogicStick Guard schiitzt den LogicStick im gesteckten Zustand
am Umrichter

SK-Halterung Eine externe Halterung flr die Kabelfihrung

- Zubehdrsatz UL Typ1 bestehend aus:

Zubehorsatz-Abdeckung Ober- und Seitenabdeckungen. Die obere Abdeckung erhéht die Schutzart,
auf der Oberseite auf IP4X in vertikaler Richtung

Anschlussplatte Untere Anschlussplatte aus Metall fiir die Installation

und zur Verwendung als Kabeleinfuhrung

Passende Bremswiderstande in verschiedenen Widerstandswerten

Bremswiderstand
und Bremsleistungen

Unterbau-Netzfilter Fur die einzelnen BaugréBen sind Unterbau-Netzfilter bis BaugréBe 4

(auch mit niedrigem Ableitstrom) erhaltlich

Der LogicStick und SmartStick werden
einfach von vorne in den Slot gesteckt

Achtung:
In allen EPA Commander SK - auBer BaugréBe A - ist jeweils ein SM-Modul einsetzbar.




Die PC-Software EPA-Soft

Die Software bietet:

® Einfache Parametrierung
® Archivierung der Daten
® Ausdrucken der Daten
® Vergleich von Parametersatzen
@ Einstellhilfen und Diagramme
® Online-Monitorfunktion
... und vieles mehr

[Antrieb - Mend 0 - M =g x|
IEude ih =loix
DirBe & e
3 i 3
2 Antrieb -]
& E| i
e
100+
51004z
3
“
off off Sallweste (0ffline )1 =lelx|
P w0 i Werd_anct - JSETE)
0% 000 A ale 5
o o 4 wejovmtlixsmE
Speed  Speed [
Auswohl remszanoe S St
K. 25 81, 23 Digtaengang ko Al de oft ot
Zelpwrameter Opalengang § (129) 63 631 mendpaen
et postive Logk n ‘on
foores 2a7) volt Analogeingan
zawumwmz\m 137 131 mecapuan ORI s s, o o
Boolarsobwert r off off e WY e Analogsaliwert 2
Tepsohvert 00 00 e = =0 - oraT o ]
Festolert 00 00 I "
Festolvert 2 00 00 e 01150
Festolvert 3 00 00 : Sollwert bei Netz  Soltwert
Festsoburt 4 00 00 e EinimModus _Kevoad
i o or  Bedisnenhat 011708 el
Parameterhanding - SMARTCARD None None (15t Resel Festsollwert Gewahlte
Unitemenns 400 400 v SW.Quelle
Wil 2ssegerNeorstrom (%) om0 A =
Fancfuriton o o Auswahi 0140
Sicherhetscode 0 o Frams{mm—sw Keypad-SW -
. Wk vl Schotttele wu tu einfisren ot on ]
‘& Paameler in Datei sichern Baudrate 19200 19200
Serd Adbesse 1 1 e
Sronveder:Kp-Vrstihung ] 20 azisionssoliwert
Stromager: Kiverstirkung % o {0144 ot Nisgesw
Autotune 0 [ =
Bhioaire T L Solwerselekdor
Bt P 1 f o
[ Antieb -Menis0 - Menis0 | § nehishes S b saeaties
© Antrieh zuriicksetzen Mend 1b
g Pacameter im Antiich
speichem
‘@ Paramoter in Datei sichemn
i = lsix
Al b o 6 [n s e alolx
Btissom@ tisxsom@
& Motor Daten Tippen — Tipprampen
MolorNerrhequenz [5a0 = MetorNemnsparnung ] ausaewdht | iochirampen| Hochiauf Verzoger
e T R Qo
Mot Nerndehaaht [ Az des Motopole CrI—
Gebortiche poUindeng  [1028 3
o Rampen |
Masind iehasht [I5 3  Veasseunguare [ i
e || : i L Regelung
Weinle rehzahl 7 5 SRange Fiegsbe (o] i el
Bescheunigungsiampe: [fo =l Fampe Andenngis i) |
Arwendeten o
58 Newe Arenderiste - b Fochiaut
2 83 Kerfouration Hemnen & | swwr
Analoge Signale _ Rampe SW nach
Ootesnde <] [ Linkslauf Rechtslauf| | Rechtslauf _ Linkslauf
———, = [T JRampe stop PETEOT—]S RO
1 Loz von Pcamarm = AR Freigabe
- . Auswahl S-Rampe
4 ohuiben von Porsmetern L0856 e crompe PZOT3T g ot (Meno3)
© Antriob zuriicksetzen SZC'-T‘SE«JEQ
Parameter im Antrieh
B eichem
‘W Paameler in Datei sichermn ‘W Paameler in Datei sichern
1= Anineb - Merid J [ Antieb -Menii 7 - Analog E/A | ] Arineb - Ausweh Solwerte_ 2] Antseb - 3
. miwe

‘Auswahl W-Madus

A
e

Motorfreq

Istwart
Wikstom &) (orston
PID Regler P

1
1 B 04.20: 0,0 04.01: 0,00
|
i Motorfreq. i Istwert Wirkstrom |
4 in% " i
| 01:0,0 agnetsrom
J L ﬂ. Prozentualer
1 Moment Solivert w0l Wikstiom
|
|

Integrator
sinfrieren -

| Drehmoment
| Offsetfeigeben

04.04: 0,0

04.03: 0,0

1410 1,000

P-Verstirkung

Drehmoment
Offset

|
i
i
PID Aus A
h PID Fehler Werstarkung PIDAUSOINS kalierunc gy Parameterim Ankrich i _ Resufierende
PID Quslle e T & wweichem [T — Svomgrenzan | Sromerze
1412 0,000 ‘& Patamelor in Datei sichem | | 1[0405 185,0 | motoriscn
i X
14.22:0.00 O verstatkng 1401 000 | na iiies — Oberastenannung
| X 1 |
| (G507 000 | 0407 1850 symmetisch |
i .07 0. 10407 . =

Wotomennstom

[ it e 7-Abg E/A | B4] Arkieh- A Sobete | £1] Arkie-Fmoen | 5] Arveb -Frequens Siavng 4] Artieh - Momenten-und S 4| »
T Ml [

W Parametor in Datei sichem PO Sy

i Ao Wiloeierg | E1] At Arsteseiop | B At Asge B usgangs | S A DRIAE/A. 5] e Arwre PID s <[+
T moe [




Abmessungen - BaugroBe A - D
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218 mm

Abmessungen - BaugréBe 2 bis 4
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BaugroBe 2

Durchsteckmontage ist moglich, d. h. der Kuhlkérper wird durch eine Gehausewand durch-

gesteckt montiert, so dass sich der Umrichter Uber die Umgebungsluft selbst kuhlt.

260 mm

250 mm o

BaugroBe 3

368 mm
361 mm
21 mm v
Durchsteckmontage ist moglich, d. h. der Kihlkérper wird durch eine Gehausewand durch-
gesteckt montiert, so dass sich der Umrichter Uber die Umgebungsiluft selbst kihlt.
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Durchsteckmontage ist moglich, d. h. der Kihlkérper wird durch eine Gehausewand durch-
gesteckt montiert, so dass sich der Umrichter Uber die Umgebungsiluft selbst kuhlt.




Abmessungen - BaugroBe 5 und 6
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BaugroBe 6

Durchsteckmontage ist méglich, d. h. der Kuhlkérper wird durch eine Gehausewand durch-
gesteckt montiert, so dass sich der Umrichter Uber die Umgebungsluft selbst kuhlt.




Technische Daten EPA Commander SK - 1/3-phasig (230 VAC)

Netzspannung: 230 VAC, 1 ph (200 V - 240V =10 %)

EPA Commander SK SKA1200025 SKA1200037 SKA1200055 SKA1200075
Motornennleistung 0,25 kW 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
Geratenennstrom (Ausgang) 1,7A 22A 3,0A 40A
Max. Geratenennstrom 26A 33A 45A 6,0A
(Ausgang fur 60 s)

Typ. Gerateeingangsnennstrom 43A 58A 8,1A 10,5 A
Empfohlene Netzsicherung (trage) 6 A 10A 10A 16 A
Minimaler Bremswiderstandwert 68 Q 68 Q 68 Q 68 Q
Gewicht 0,95 kg 0,95 kg 1,0 kg 1,0 kg
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
EPA-Artikel-Nr. 70790025 70790037 70790055 70790075
Uberlastfahigkeit 1,5 x Geratenennstrom fiir 60 s
Netzanschlussspannung 200 - 240 VAC +/-10 %, 1-phasig, 48-62 Hz
BaugréBe A A A A
DIN-Hutschienenmontage moglich moglich maoglich maoglich
Abmessungen Hx B x T 154 x75x 145 mm 154 x75x 145 mm 154 x75x 145 mm 154 x 75 x 145 mm

(mit Unterbau-Netzfilter) 190x75x 185 mm 190x75x 185 mm 190x75x 185 mm 190 x 75 x 185 mm
Unterbau-Netzfilter Typ NF-U-SKA-12011 NF-U-SKA-12011 NF-U-SKA-12011 NF-U-SKA-12011

Netzspannung: 230 VAC, 1 /3 ph (200 V - 240 V =10 %)

EPA Commander SK SKBD200110 SKBD200150 SKCD200220 SKDD200300 SKD3200400

Anzahl der Netzphasen 1 ph/3ph 1 ph/3ph 1 ph/3ph 1 ph/3ph 3 ph

Motornennleistung 1,10 kW 1,50 kW 2,20 kW 3,00 kW 4,00 kW

Geratenennstrom (Ausgang) 52A 7,0A 9,6 A 126 A 170A

Max. Geratenennstrom 7,8 A 10,5 A 14,4 A 189 A 255 A

(Ausgang fur 60 s)

Typ. Gerateeingangsnennstrom (1-phasig) 14,2 A 17,4 A 23,2 A 23,6 A -

Typ. Gerateeingangsnennstrom (3-phasig) 6,7 A 8,7A 11,9A 125A 19,5A

Empfohlene Netzsicherung (trdge) 1ph/3ph 16/10 A 20/16 A 25/20A 25/16 A 20A

Minimaler Bremswiderstandwert 28 Q 28 Q 28 Q 20 Q 20 Q

Gewicht 1,3 kg 1,4 kg 2,1 kg 5,8 kg 5,8 kg

Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20

EPA-Artikel-Nr. 70790110 70790150 70790220 70790300 70790400

Uberlastféhigkeit 1,5 x Geratenennstrom fiir 60 s

Netzanschlussspannung 200 - 240 VAC +/-10 %, 1/3-phasig, 48-62 Hz

BaugréBe B B (¢} D D

DIN-Hutschienenmontage mdglich mdglich nicht méglich nicht moéglich nicht moéglich

Abmessungen Hx Bx T 205x85x156 mm 205x85x 156 mm 258 x 100 x 1773 mm 335 x 115 x 200 mm 335 x 115 x 200 mm
(mit Unterbau-Netzfilter) 242 x85x206 mm 242x85x206 mm 292 x 100 x 223 mm

Unterbau-NetZzfilter Typ (1-phasig) NF-U-SKB-12018 NF-U-SKB-12018 NF-U-SKC-12023 - -

Eiir alle Modelle BaugréBe A - D gilt:
Ausgangsspannung 3 AC 0...Upet, (Die Ausgangsspannung kann wahrend des Bremsbetriebs um 20 % erhéht werden.)
Taktfrequenzen, -verfahren 3/6/12 kHz (BaugréBe A max. 18 kHz), asynchrone sinusbewertete Pulsweitenmodulation
Ausgangsfrequenzbereich 0...1500 Hz; U/f-Kennlinie frei einstellbar
Frequenzgenauigkeit 0,01 %, Frequenzauflésung: +/- 0,1 Hz
Sollwertauflésung 10 Bit
Uberlastfahigkeit 150 % Nennlast fir 60 s
zul. Umgebungstemperatur -10 °C...+40 °C bei 6 kHz Taktfrequenz
-10 °C...+55 °C bei 3 kHz Taktfrequenz mit Leistungsreduzierung

Lastart ohmsch / induktiv (nicht kapazitiv)

Kurz-, Erdschlussfest Standard

Leerlauffest Standard

Betriebsart 4 Quadranten mit externem Bremswiderstand, Bremschopper ist eingebaut
Wirkungsgrad > 96 %

Luftfeuchtigkeit max. 95 % nicht kondensierend

Aufstellnéhe max. 3000 m 4. NN.; ab 1000 m . NN. Leistungsreduzierung 1 % je 100 m
Montageart senkrechte Wandmontage

Material Entflammbarkeitsklasse Gehause: UL94-5VB, Kabeleinfiihrungen: UL94-VO

Serielle Kommunikation
EMV mit opt. EMV-Filter

2 Draht RS 485 ANSI und Modbus RTU Protokoll Uber RJ45 Anschluss
EN 61800-3 (2. Umgebung) fir Immunitat; EN 61800-6-3 und EN 61800-6-4 flir Emission
mit opt. EMV-Unterbau-NetZzfilter

Priifzeichen cUL-Prifzeichen, CE-Kennzeichen, C-Tick

Typenschlissel:

Geratebezeichnung: SK A 1 2 xxxxx

= Geréatenennleistung: z. B. 00025 = 0,25 kW Ausgangsleistung
Eingangsspannung: 1 = 110 VAC, 2 = 230 VAC, 4 = 400 VAC
Anzahl der Netzphasen: 1 = 1-phasig, 3 = 3-phasig, D = 1- und 3-phasig

BaugroBe: A, B, C, D
Geratetyp: Commander SK




Technische Daten EPA Commander SK - 3-phasig (400 VAC)

Netzspannung: 400 VAC, 3 ph (380 V- 480V =10 %)

EPA Commander SK SKB3400037 SKB3400055 SKB3400075 SKB3400110 SKB3400150
Motornennleistung 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,10 kW 1,50 kW
Geratenennstrom (Ausgang) 1,3A 1,7A 2,1 A 28 A 3,8A
Max. Geratenennstrom 20A 26 A 32A 42 A 57A
(Ausgang fur 60 s)

Typ. Gerateeingangsnennstrom 1,7A 25A 3,1A 40A 52A
Empfohlene Netzsicherung (trage) 6 A 6 A 6A 6A 10A
Minimaler Bremswiderstandwert 100 Q 100 Q 100 Q 100 Q 100 Q
Gewicht 1,2 kg 1,2 kg 1,2 kg 1,3 kg 1,3 kg
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
EPA-Artikel-Nr. 70800037 70800055 70800075 70800110 70800150
Uberlastféhigkeit 1,5 x Geratenennstrom fiir 60 s
Netzanschlussspannung 380 - 480 VAC +/-10 %, 3-phasig, 48-62 Hz
BaugroBe B B B B B
DIN-Hutschienenmontage mdglich mdglich maoglich mdéglich mdoglich
Abmessungen Hx B x T 205x85x 156 mm 205x85x 156 mm 205x85x 156 mm 205 x 85 x 156 mm 205 x 85 x 156 mm

(mit Unterbau-Netzfilter) 242 x85x206 mm 242 x85x206 mm 242 x85x206 mm 242 x 85 x 206 mm 242 x 85 x 206 mm
Unterbau-Netzfilter Typ NF-U-SKB-34006 NF-U-SKB-34006 NF-U-SKB-34006 NF-U-SKB-34006 NF-U-SKB-34006

Netzspannung: 400 VAC, 3 ph (380 V - 480 V =10 %)

EPA Commander SK SKC3400220 SKC3400300 SKC3400400 SKD3400550 SKD3400750
Motornennleistung 2,20 kW 3,00 kW 4,00 kW 5,50 kW 7,50 kW
Geratenennstrom (Ausgang) 51A 72 A 90A 13,0 A 16,5 A
Max. Geratenennstrom 7,7 A 10,8 A 135 A 19,5 A 24,8 A
(Ausgang fur 60 s)

Typ. Gerateeingangsnennstrom 73A 95A 119A 12,4 A 156 A
Empfohlene Netzsicherung (trage) 16 A 16 A 16 A 16 A 20A
Minimaler Bremswiderstandwert 100 Q 55 Q 55 Q 53 Q 53 Q
Gewicht 2,1 kg 2,1 kg 2,1 kg 5,8 kg 5,8 kg
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
EPA-Artikel-Nr. 70800220 70800300 70800400 70800551 70800751
Uberlastfahigkeit 1,5 x Geratenennstrom fiir 60 s
Netzanschlussspannung 380 - 480 VAC +/-10 %, 3-phasig, 48-62 Hz
BaugroBe C (¢} C D D
DIN-Hutschienenmontage nicht moéglich nicht méglich nicht méglich nicht méglich nicht méglich
Abmessungen Hx B x T 258 x 100 x 1773 mm 258 x 100 x 1773 mm 258 x 100 x 173 mm 335 x 115 x 200 mm 335 x 115 x 200 mm

(mit Unterbau-Netzfilter) 292 x 100 x 223 mm 292 x 100 x 223 mm 292 x 100 x 223 mm 369 x 115 x 250 mm 369 x 115 x 250 mm
Unterbau-Netzfilter Typ NF-U-SKC-34014 NF-U-SKC-34014 NF-U-SKC-34014 NF-U-SKD-34017 NF-U-SKD-34017

Elr alle Modelle BaugréBe A - D gilt:

Ausgangsspannung 3 AC 0...Upe, (Die Ausgangsspannung kann wéhrend des Bremsbetriebs um 20 % erhéht werden.)
Taktfrequenzen, -verfahren 3 /6 /12 kHz, asynchrone sinusbewertete Pulsweitenmodulation

Ausgangsfrequenzbereich 0...1500 Hz; U/f-Kennlinie frei einstellbar

Frequenzgenauigkeit 0,01 %, Frequenzaufiésung: +/- 0,1 Hz

Sollwertauflésung 10 Bit
Uberlastfahigkeit 150 % Nennlast fir 60 s
zul. Umgebungstemperatur -10 °C...+40 °C bei 6 kHz Taktfrequenz
-10 °C...+55 °C bei 3 kHz Taktfrequenz mit Leistungsreduzierung
Lastart ohmsch / induktiv (nicht kapazitiv)
Kurz-, Erdschlussfest Standard
Leerlauffest Standard
Betriebsart 4 Quadranten mit externem Bremswiderstand, Bremschopper ist eingebaut
Wirkungsgrad > 96 %
Luftfeuchtigkeit max. 95 % nicht kondensierend
Aufstellnbhe max. 3000 m 4. NN.; ab 1000 m G. NN. Leistungsreduzierung 1 % je 100 m
Montageart senkrechte Wandmontage
Material Entflammbarkeitsklasse Gehause: UL94-5VB, Kabeleinfihrungen: UL94-VO

Serielle Kommunikation
EMV

Prifzeichen

Typenschlissel:
Geréatebezeichnung:

2 Draht RS 485 ANSI und Modbus RTU Protokoll Giber RJ45 Anschluss

EN 61800-3 (2. Umgebung) fir Immunitat; EN 61800-6-3 und EN 61800-6-4 fiir Emission
mit opt. EMV-Unterbau-Netzfilter

cUL-Prlifzeichen, CE-Kennzeichen, C-Tick

SK A 1 2 xxxxx

= Geréatenennleistung: z. B. 00025 = 0,25 kW Ausgangsleistung
Eingangsspannung: 1 = 110 VAC, 2 = 230 VAC, 4 = 400 VAC
Anzahl der Netzphasen: 1 = 1-phasig, 3 = 3-phasig, D = 1- und 3-phasig

BaugréBe: A, B, C, D
Geratetyp: Commander SK




Technische Daten EPA Commander SK fur 400 VAC

EPA Commander SK SK2401 SK2402 SK2403 SK2404
Motornennleistung (Schwerlastbetrieb=SLB) 5,5 kW 7,5 kW 11,0 kW 15,0 kW
Motornennleistung (Normallastbetrieb=NLB) 7,5 kW 11,0 kW 15,0 kW -

Geratenennstrom (Schwerlastbetrieb=SLB) 13,0 A 16,5 A 25,0 A 29,0 A
Geratenennstrom (Normallastbetrieb=NLB) 15,3 A 21,0 A 29,0 A -

Max. Geratenennstrom fiir 60 s (SLB) 19,5 A 24,7 A 345A 43,5 A

Max. Geratenennstrom fir 60 s (NLB) 18,3 A 252 A 34,8 A -

Typ. Gerateeingangsnennstrom 15,7 A 20,2 A 26,6 A 26,6 A

Empfohlene Netzsicherung (trage) 20A 25A 32A 32A

Minimaler Bremswiderstandwert 19 Q 19 Q 19 Q 19Q

Gewicht 7,0 kg 7,0 kg 7,0 kg 7,0 kg

Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20

Artikel-Nr. 70800550 70800750 70801100 70801500
Uberlastfahigkeit (Schwerlastbetrieb=SLB) 1,5 x Geratenennstrom fiir 60 s

Uberlastfahigkeit (Normallastbetrieb=NLB) 1,2 x Geratenennstrom fiir 60 s

Netzanschlussspannung 380 - 480 VAC +/-10 % 3~, 48 - 65 Hz

BaugroBe BaugroBe 2 BaugroBe 2 BaugroBe 2 BaugroBe 2
Abmessungen H x B x T mit Befestigungslaschen 389 x 155 x 219 mm 389 x 155 x 219 mm 389 x 155 x 219 mm 389 x 155 x 219 mm
mit Unterbau-Netzfilter 450 x 155 x 269 mm 450 x 155 x 269 mm 450 x 155 x 269 mm 450 x 155 x 269 mm
Unterbau-Netzfilter-Typ NF-U-SP2-400-32 NF-U-SP2-400-32 NF-U-SP2-400-32 NF-U-SP2-400-32

Netzspannung: 400 VAC, 3 ph (380 V - 480 V =10 %)

EPA Commander SK SK3401 SK3402 SK3403 SK4401 SK4402 SK4403 SK5401 SK5402 SK6401 SK6402
Motornennleistung (Schwerlastbetrieb=SLB) 150kW 185kW 220kW 30,0kW 370kW 450kW 550kW 750kW 90,0kW 110 kW
Motornennleistung (Normallastbetrieb=NLB) 185 kW 22,0kW 30,0kW 37,0kW 450kW 550kW 750kW 90,0kW 110kW 132 kW
Geréatenennstrom (Schwerlastbetrieb=SLB) 32,0A 40,0 A 46,0 A 60,0 A 74,0 A 96,0 A 124 A 156 A 180 A 210A
Geréatenennstrom (Normallastbetrieb=NLB) 35,0 A 43,0 A 56,0 A 68,0 A 83,0 A 104 A 138 A 168 A 205 A 236 A
Max. Geratenennstrom fiir 60 s (SLB) 48,0 A 60,0 A 69,0 A 90,0 A 111 A 144 A 186 A 234 A 231 A 270 A
Max. Geratenennstrom fiir 60 s (NLB) 42,0 A 51,6 A 67,2A 81,6 A 99,6 A 124 A 165 A 201 A 246 A 283 A
Typ. Gerateeingangsnennstrom 342 A 40,2 A 51,3A 61,2A 76,3 A 94,1 A 126 A 152 A 206 A 247 A
Empfohlene Netzsicherung (trage) 40 A 50 A 63 A 80 A 110 A 125 A 200 A 250 A 250 A 315A
Minimaler Bremswiderstandwert 18 Q 18 Q 18 Q 11Q 11Q 9Q 7Q 7Q 5Q 5Q
Gewicht 15 kg 15 kg 15 kg 30 kg 30 kg 30 kg 55 kg 55 kg 75 kg 75 kg
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Artikel-Nr. 70801501 70801850 70802200 70803000 70803700 70804500 70805500 70807500 70809000 70801101
Uberlastfahigkeit (Schwerlastbetrieb=SLB) 1,5 x Geratenennstrom fiir 60 s
Uberlastfahigkeit (Normallastbetrieb=NLB) 1,2 x Geratenennstrom fiir 60 s
Netzanschlussspannung 380 - 480 VAC +/-10 % 3~, 48 - 65 Hz
BaugréBe BaugréBe 3 BaugréBe 4 BaugréBe 5 BaugréBe 6
Abmessungen H x B x T mit Befestigungslaschen 389 x 250 x 260 mm 547 x 310 x 298 mm 857 x 310 x 298 mm 1169 x 310 x 298 mm
mit Unterbau-Netzfilter 414 x 250 x 320 mm 630 x 310 x 388 mm
Unterbau-Netzfilter-Typ NF-U-SP3-400-60 NF-U-SP4-400-120 - -

Netzspannung: 400 VAC, 3 ph (380 V-480V =10)

Eiir alle Modelle BaugréBe 2 - 6 gilt:

Ausgangsspannung 3 AC 0...Upetz
Taktfrequenzen BaugréBe 2, 3: 3/ 6/ 12 kHz, BaugréBe 4, 5 ,6 und Modellreihe SK350X: 3 / 6 kHz
Alle Leistungsangaben beziehen sich auf eine Taktfrequenz von 3 kHz, ab 6 kHz generell Leistungsreduktion beachten
Taktverfahren asynchrone sinusbewertete Pulsweitenmodulation
Ausgangsfrequenzbereich 0...1500 Hz (U/f-Kennlinie frei einstellbar)
Frequenzgenauigkeit 0,1 Hz
Uberlastfahigkeit 150 % Nennlast fir 60 s (Schwerlastbetrieb)
120 % Nennlast fir 60 s (Normallastbetrieb)
zul. Umgebungstemperatur 0 °C...+50 °C, ab 40 °C mit Leistungsreduzierung
Lastart ohmsch / induktiv (nicht kapazitiv)
Kurz-, Erdschluss-, Leerlauffest ~ Standard
Betriebsart 4 Quadranten mit externem Bremswiderstand, Bremschopper ist eingebaut
Wirkungsgrad > 96 %
Luftfeuchtigkeit max. 95 % nicht kondensierend bei 40 °C
Aufstellnbhe, Montageart max. 3000 m U. NN.; ab 1000 m G. NN. Leistungsreduzierung 1 % je 100 m, senkrechte Wandmontage
Material Entflammbarkeitsklasse: Gehause: UL94-5VB, Kabeleinfihrungen: UL94-VO
Serielle Kommunikation 2 Draht RS 485 ANSI und Modbus RTU Protokoll tGiber RJ45 Anschluss
EMV mit opt. EMV-Filter EN 50082-1, EN 50082-2, EN 61800-3, EN 61000-6-1, EN 61000-6-2
Priifzeichen cUL-Priifzeichen, CE-Kennzeichen, C-Tick

Typenschlissel:
Geratebezeichnung: SK 2401

L 1 Modellnummer in der BaugréBenreihe

2 BaugroBe 2, 3 BaugrdBe 3, 4 BaugréBe 4, 5 BaugréBe 5, 6 BaugroBe 6
SK Geratereihe Commander SK

®

—— 40 (380-480 VAC) / 20 (200-240 VAC) / 50 (500-575 VAC) / 60 (500-690 VAC) Eingangsspannung



BaugréBe A, B, C, D, 2, 3, 4, 5, 6

Technische Daten EPA Commander SK fur 110/230/575/690 VAC

Netzspannung: 110 VAC, 1 ph (100 V - 120 V £10 %)

EPA Commander SK SKA1100025 SKA1100037 SKB1100075 SKB1100110
Motornennleistung 0,25 kW 0,37 kW 0,75 kW 1,10 kW
Geratenennstrom (Ausgang) 1,7A 22A 40A 52A
Max. Geratenennstrom 26 A 3,3A 6,0 A 7,8 A

(Ausgang fur 60 s)
Typ. Gerateeingangsnennstrom 75A 1A 19,6 A 24,0 A
Empfohlene Netzsicherung (trage) 10A 15A 25A 32A
Minimaler Bremswiderstandwert - - 28 Q 28 Q
Gewicht 0,95 kg 0,95 kg 1,3 kg 1,3 kg
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
EPA-Artikel-Nr. 70791025 70791037 70791075 70791110
Uberlastféhigkeit 1,5 x Geratenennstrom flir 60 s
Netzanschlussspannung 100 - 120 VAC +/-10 %, 1-phasig, 48-62 Hz
Ausgangsspannung 3-phasig, 0 - 240 VAC, die 110 V Gerate haben einen Spannungsverdoppler im Eingang
BaugroBe A A B B
DIN-Hutschienenmontage méglich mdglich mdglich méglich
Abmessungen Hx B x T 154 x75x 145 mm 154 x75x 145 mm 205 x 85 x 156 mm 205 x 85 x 156 mm
EPA Commander SK SK2201 SK2202 SK2203 SK3201 SK3202
Motornennleistung (Schwerlastbetrieb=SLB) 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW 7,5 kW 11,0 kW
Motornennleistung (Normallastbetrieb=NLB) 4,0 kW 5,5 kW 7,5 kW 11,0 kW 15,0 kW
Geratenennstrom (Schwerlastbetrieb=SLB) 12,6 A 17,0 A 25,0 A 31,0A 420 A
Geratenennstrom (Normallastbetrieb=NLB) 155 A 22,0 A 28,0 A 42,0 A 54,0A
Max. Geratenennstrom fiir 60 s (SLB) 189 A 255 A 375A 46,5 A 63,0 A
Max. Geratenennstrom fiir 60 s (NLB) 18,6 A 26,4 A 33,6 A 50,4 A 64,8 A
Typ. Gerateeingangsnennstrom 13,4 A 18,2 A 242 A 35,4 A 46,8 A
Empfohlene Netzsicherung (trage) 20A 25A 32A 50 A 63 A
Minimaler Bremswiderstandwert 18 Q 18 Q 18 Q 5Q 5Q
Gewicht 7,0 kg 7,0 kg 7,0 kg 15,0 kg 15,0 kg
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Artikel-Nr. 70812300 70812400 70812550 70812750 70812100
Uberlastfahigkeit (Schwerlastbetrieb=SLB) 1,5 x Geratenennstrom fiir 60 s
Uberlastfahigkeit (Normallastbetrieb=NLB) 1,2 x Geratenennstrom firr 60 s
Netzanschlussspannung 200 - 240 VAC +/-10 % 3~, 48 - 65 Hz
BaugroBe BaugroBe 2 BaugroBe 2 BaugroBe 2 BaugroBe 3 BaugroBe 3
Abmessungen H x B x T mit Befestigungslaschen 389 x 155 x 219 mm 389 x 1565 x 219 mm 389 x 155 x 219 mm 389 x 250 x 260 mm 389 x 250 x 260 mm
EPA Commander SK SK3501 SK3502 SK3503 SK3504 SK3505 SK3506 SK3507 SK4602 SK4603 SK4604
Motornennleistung (Schwerlastbetrieb=SLB) 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW 7,5 kKW 11,0kW 150kW 185kW 22,0 kW 30,0 kW
Motornennleistung (Normallastbetrieb=NLB) 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW 7,5 KW 11,0kW 150kW 185kW 22,0kW 30,0 kW 37,0 kW
Geratenennstrom (Schwerlastbetrieb=SLB) 41 A 54A 6,1 A 95A 12,0 A 18,0 A 220A 220A 27,0A 36,0 A
Geratenennstrom (Normallastbetrieb=NLB) 54A 6,1 A 8,4 A 11,0A 16,0 A 220A 27,0A 27,0 A 36,0 A 43,0 A
Max. Geratenennstrom fiir 60 s (SLB) 6,1A 81A 9,1A 14,2 A 18,0 A 27,0A 33,0A 40,5 A 54,0 A 64,5 A
Max. Geratenennstrom fiir 60 s (NLB) 6,5A 73A 10,0 A 13,2 A 19,2 A 26,4 A 324 A 32,4 A 432A 51,6 A
Typ. Gerateeingangsnennstrom 50A 6,0A 78 A 99A 13,8 A 18,2 A 222 A 28,8 A 351A 41 A
Empfohlene Netzsicherung (trage) 8A 10A 12A 16 A 20A 25A 32A 63 A 63 A 63 A
Minimaler Bremswiderstandwert 18 Q 18 Q 18 Q 18 Q 18 Q 18 Q 18 Q 13Q 13Q 13Q
Gewicht 15 kg 15 kg 15 kg 15 kg 15 kg 15 kg 15 kg 30 kg 30 kg 30 kg
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Artikel-Nr. 70810220 70810300 70810400 70810550 70810750 70811100 70811500 70811850 70812200 70813000
Uberlastfahigkeit (Schwerlastbetrieb=SLB) 1,5 x Geratenennstrom fiir 60 s
Uberlastfahigkeit (Normallastbetrieb=NLB) 1,2 x Geratenennstrom fiir 60 s
Netzanschlussspannung 500 - 575 VAC +/-10 % 3~, 48 - 65 Hz
BaugroBe BaugréBe 3 BaugréBe 4
Abmessungen H x B x T mit Befestigungslaschen 389 x 250 x 260 mm 547 x 310 x 298 mm
EPA Commander SK SK4601 SK4602 SK4603 SK4604 SK4605 SK4606 SK5601 SK5602 SK6601 SK6602
Motornennleistung (Schwerlastbetrieb=SLB) 150kW 185kW 22,0kW 30,0kW 37,0kW 450kW 550kW 750kW 90,0 kW 110 kW
Motornennleistung (Normallastbetrieb=NLB) 185 kW 22,0kW 30,0kW 37,0kW 450kW 550kW 750kW 90,0kW 110kW 132 kW
Geratenennstrom (Schwerlastbetrieb=SLB) 19,0 A 220A 27,0A 36,0 A 43,0A 52,0A 63,0 A 85,0 A 100 A 125 A
Geratenennstrom (Normallastbetrieb=NLB) 220A 27,0A 36,0 A 43,0 A 52,0A 62,0 A 84,0A 99,0 A 125 A 144 A
Max. Geratenennstrom fiir 60 s (SLB) 27,0A 33,0A 40,5 A 54,0 A 64,5 A 78,0 A 93,0 A 126 A 128 A 160 A
Max. Geratenennstrom fiir 60 s (NLB) 26,4 A 32,4 A 43,2 A 51,6 A 62,4 A 74,4 A 100,8A 1188A 150A 172,8 A
Typ. Gerateeingangsnennstrom 23,0A 26,1 A 329A 39,0A 46,2 A 55,2 A 75,5 A 89,1 A 128 A 144 A
Empfohlene Netzsicherung (trage) 63 A 63 A 63 A 63 A 63 A 80 A 125 A 125 A 160 A 160 A
Minimaler Bremswiderstandwert 13Q 13Q 13Q 13Q 13Q 13Q 10 Q 10 Q 8Q 8Q
Gewicht 30 kg 30 kg 30 kg 30 kg 30 kg 30 kg 55 kg 55 kg 75 kg 75 kg
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20 IP 20
Artikel-Nr. 70811501 70811851 70811850 70812200 70813000 70814500 70815500 70817500 70819000 70811101
Uberlastfahigkeit (Schwerlastbetrieb=SLB) 1,5 x Geratenennstrom fiir 60 s
Uberlastfahigkeit (Normallastbetrieb=NLB) 1,2 x Geratenennstrom fiir 60 s
Netzanschlussspannung 500 - 690 VAC +/-10 % 3~, 48 - 65 Hz
BaugréBe BaugréBe 4 BaugréBe 5 BaugréBe 6
Abmessungen H x B x T mit Befestigungslaschen 547 x 310 x 298 mm 857 x 310 x 298 mm |1169 x 310 x 298 mm
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® EP ANTRIEBSTECHNIK cmon
FliederstraBe 8, D-63486 Bruchkdbel
Telefon: 0700ANTRIEBE (1ct/min, ora)
oder:  +49 (0)6181/9704-0
Telefax: +49 (0)6181 / 97 04-99
E-Mail: info@epa-antriebe.de

. Internet: www.epa-antriebe.de
Marken - geschaftliche Bezeichnungen

Die erwéhnten Firmen- und Produktnamen dienen ausschlieBlich der Kennzeichnung und werden als solche ohne Berlcksichtigung eines eventuell bestehenden gewerblichen Schutzrechtes genannt; das Fehlen der
Kennzeichnung eines eventuell bestehenden gewerblichen Schutzrechtes bedeutet nicht, das der erwéhnte Firmen- und/oder Produktname frei ist. Das EPA-Logo und EPA-Zeichen sind eingetragene Warenzeichen der
EP Antriebstechnik GmbH.

Alle Rechte vorbehalten. Technische Anderungen vorbehalten. EPA-Form: 27.26d/11.09c  Copyright by EPA, made by TPi
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